UKD 621.395.636.3

NORMA BRANZOWA

BN-68

LACZNOSC

Urzadzenia teletechniczne
Translacje wybierania zdalnego
prgdem przemiennym
o czestotliwosci 50 Hz

Wymagania elekiryczne i badania

9371-02

Grupa katalogowa , V492~

1. _WSTEP
1ads Przedmiot normy., Przedmiotem normy sg wy-
magania elekbtryczne i badania translacji wybiera-
nias zdalnego pradem przemiennym o czestotliwosci
50 Hz.

1.2 Zakres stosowania przedmiotu normy, Wyma-
gania elektryczne i badania maja zastosowanie do
wyjsciowych i przyjsciowych tramslacji wybierania
zdalnego pradem przemiennym o czestotliwosci 50 Hz,
typus

a) translacja wyjsciowa UZWw 50-1,

b) translacja wejsciowa TZWp 50-1.

1.3. Okreslenia

1.3.1, Impuls wybierczy - Jjeden 2z powtarzajacych
sie okresowo przebiegdw zlozonych z przerwy i zwae
cia obwodu elektrycznego.

Ae5s2¢ Sygnal wybierczy -~ jeden =z

cych sie¢ okresowo przebiegéw zlozZonych z

powtarzajg~
impulsu
i przerwy w wysylaniu pradu przemiennego.

de3e%e t; = czas orwania impulsu w sygnale wy-
bierczym.
1 4, ty_ = czas trwania przerwy w impulsie wy-

bierczym lub w sygnale wybierczym,.

Ae3¢5s t: = czas trwania zwarcia w impulsie wy-
bierczym.

143,6, Wspbiczynnik impulsowanias — stosunek cza—
su trwania przerwy do czasu trwania zwarcia w im-
pulsie wybierczym 5)/r: lub stosunek czasu trwa=
nia impulsu do czasu trwania przerwy w sygnale wy-
bierczym t; / t.

de3:7s Czestotliwosé impulsgwania —= ilo$¢ impul~
séw wybierczych lub sygnaldéw wybierczych powtarza=—
jacych si¢ w ciggu 1 s.

1e3.8, Sygnat liniowy - impuls pradu przemien-

nego o okreslonym czasie trwania.

12%:9, Czas rozpoznania sygnalu - czas od momen-
tu zadziatania ukladu odbiorczego do momentu za-

rejestrowania w translacji stanu komutacyjnego od-
powiadajscego danemu sygnalowi.

1+2.10, Inne okreslenia -~ wg PN/T-01002-projekt
i PN/T-01003-projekte.
A.4, Normy zwigzane
Pl /T=01002-projekt. Siownictwo telekomunikacyjne.
Teletransmisja przewodowa. Nazwy i okres$lenia,
PN/1=01003=projekt. Slownictwo telekomunikacyj-—
ne, Telefonia. Nazwy i okreslenia
PN-50/T~04550 Elementy urzgdzen elektronicznyche.
Metody badan odpormosci klimatycznej i mecha-
nicznej
2+ WYMAGANTA ELFKTRYCZNE

2els Zasilanie, Translacje powinny byc przysto—
sowane do pracy przy zasilaniu pradem statym ona-

pieciu 50 #2 7V jak réwniez o napieciu 60 *3V,

2.2, Rezystancja izolacji miedzy poszczegédlnymi
przevodaml nie polgczonyml ze sobg oraz miedazy
przewodami a obudowa translacji, mierzona pradem
powinna by¢ mnie

staXym o napieciu 100 < 250 V
mniejsza niz 10 MQ .

2,%. Wytrzymalos¢ elektryczna izolacji, Izola=
cja miedzy poszczegdlnymi przewodami okablowania

zespoiu nie potaczonymi ze sobg oraz migdzy prze-
wodami a obudowg translacji powinna wytrzymac w
ciggu 1 min bez przebicia napiecie prgdu statego
750 V lub napiecie skuteczne 550 V pradu przemien-
nego o czestotliwosci 50 Hz.

2.4, Trumienno$¢ skuteczna pojedyncze] transla=—
cJji nie powinnas przekracza¢ 0,15 Np dla sygnalu o
czgstotliwosci 300 -Hz; 0,05 Np dla sygnaléw o pas—
mie 800 + 3400 Hz, natomiast dla sygnalu o czesto-
tliwosci S0 Hz powinna by¢ nie mniejsza niz 3 Np.

2,5, Trumiennos¢ symetrii translacji dla sygna=—
Tu o czestotliwosci 800 Hz powinna by¢ nie mniej—
sza niz 5 Np.

2,6, Kod sygmaléw linjowych, Czasy trwania i roz-
poznawania sygnaldw liniowych podano w tabl. 1.

Instytut tqczroéci
« Ustanowiona przex Dyrekiora Instytutu tacznosci dnia 29 lipca 1968 r.
jako norma obowigzuijgca w zakresie produkeii i odbioru od dnia 1 stycznia 1970 r.
(Mon. Pol. nr 40/1968 poz. 285)
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Jeblica 7
Translacja wyjsciowa Translacja wejsciowa
Kierunek Informacje
Lp Nazwa sygnaiu Czas trwa- [Czas roze g
L4 nia sygna- soznavania nadawania Czas trwania Czas rozpoznawa=-| uzupetniajgce
tu sygnalu nia
ns ms ns ns
1 2 k. 4 5 6 ? 8
Sygnat wzigcia " -
4 do pracy 120180 = - 8oLt €300 -
2 | Sygnaty wybiercze?) - - — = - -
sygnal podniesie-|
e e
Sygnal podniesie-- _ 120180 s an ¥ e
3 nia mikrotelefonu £ & B0 przerwa - kil?f?le fd
300600 chwili rozpozna=-
nia sygnalu po=
twierdzenia
Sygnal potwier=
dzenia podnie- <
4 sienia mikrote- 1202180 " 8o 1< 300 -
lefonu
Sygnal polozenia > > g - -
? mikrotelefonu s : TEDHED
rozpoznawanie nie
6 | Sygnal oferowania 2402360 S - 200K t € 440 | powinno nastg~
pié dlat €140 ns
sygnal roziacze-
nia powtarzany
Sygnal roziacze- . cyklicznie do
e i 10004600 i - t = 800 aawiil Tossnens-
wania sygnatu
zwolnienia blo=-
kady
Sygnal zwolnie=- - = s .
8 nia blokady t >80 <+ 120+180 -

1) Parametry sygnaiéw wybierczych podano W 2e¢7+1e1 i 247¢7626

2,6.1, Sygnat wziecia do_pracy powinien byé wy-
sytany "w przéd" przez translacje wyjsciowg w
chwili jej wzi¢cia do pracy przez organ polgcze-—
niowy. Powinien on powodowaé przestawienie trans-
lacji przyjsciowej ze stanu spoczynkowego w stan
pracye.

2:6.2, Sygnal podniesienia mikrotelefonu powi-
nien byé wysylany "wstecz" przez translacje wejs—
ciowg po zarejestrowaniu przez nig kryterium pod-
niesienia mikrotelefonu przez abonenta wywolywa=—
nego. Sygnal ten powinien powodowaé w translacji
wyJjscioweje

a) zmiane biegunowos$ci zasilania 2y rozméwnych,

b) wgczenie ukladu nadawania impulséw zalicza=-
Jgcych rozmowe,

¢) wyaczenie uktadu kontroli czasowej
czenia.

24693, Sygnat potwierdzenia podniesienia mikro—
telefonu powinien byé wysytany "w przdd"  przez
transiacje wyjsciowa po zarejestrowaniu przez nig
kryterium podniesienia mikrotelefonu przez abonen-
ta wywolywanego. Sygnal ten powinien przerwaé w

translacji wejéciowej powtarzanie sygnatu podnie-
' sienia mikrotelefonu.

rozig-

2¢6.4, Sygnal polozenia mikrotelefonu powinien
byé wysytany "wstecz" przez translacj¢ wejsciowg

po odebraniu przez nig kryterium potozenia mikro-
telefonu przez sbonenta wywoiywanego., Sygnal ten
powinien powodowaé w translacji wyjsciowej:

a) powrdét biegunowosci zasilania 2yl rozméwnych
do stanu wyjsciowego,

b) wigczenie ukladu kontroli czasowe]j rozigcze—
nia,

2+6+5, Sygnat oferowania powinien by¢ wysyiany

"w przéd" przez translacj¢ wyjsciowg po odebraniu
przez nig kryterium oferowania rozmowy mig¢dzymia-
stowej. Sygnat ten powinien powodowaé w translacji
wejéciowéj wytworzenie kryterium zaoferowania 1
przekazanie go do wspbéipracujgcego z nig orgsnu
potaczeniowego,

296,6, Sygnat roztaczenia powinien byé wysytany
"w przéd" przez translacje wyjsciowd po odebraniu

przez nig kryterium polozenia mikrotelefonu przez
abonenta wywolujgcego lub po przymusowym zwolniew
niu translacji przez uktad kontroli czasowej, Sy-
gnal ten powinien powodowaé zwolnienie translacji
we jécioweje
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al zwolnienia bloka byé
wysytany “wstecz" przez translacje wejéciowa po
odebraniu przez nig kryterium powrotu wspdipra-
cujgcego organu poraczeniowege do stanu spoczyn-
kowego. Po przekazaniu sygnaiu zwolnienia blokady

powinien

translacja wejsciowa 1 wyjsciowa powinny wrécic
do stanu spoczynkowego.
2 Przekazywanie informacji wybiecrczyc
2¢7.1s Przekazywanie sy ¥éw wybierczych przez
alzos YioTon
1e71s Wstepna korekcja s 16w wybierczysh

Czasy trwania impulséw w sygnatach wybierczych wy-
sylanych z translacji powinny byé
5 + 10 ms w stosunku do czasdéw trwania przerw im-
pulsédw wybierczych nadawanych na wejscie transla=-
¢Jji przy przyjetych nominalnych warunkach impul-
sowania.

Jako nominalne warunki impulsowania nalezy przy-
Jacs czestotliwosé impulsowania f = 10 Hz, wspbdi-—
czynnik impulsowania t,/t, = 2:1, napigcie za-
silania 50 V 1lub €0 V i parametry linii sztucznej
wg rys. 1b)e

e e
0—{:£Fl4::}<4 -{:Erl4:f}~w

o——f——o
d) e) Ry
P S

RySe 1. Schematy linii sztucznych uizytych do badai

skrbcone 0

&7z

R, = 200Q, = 300Q , = 750Q , R,= 40 k@,
C, = 0,6uF C, = 1uF
2¢7+1s2, Znieksztatcenia s, 1ow bierczych

Znieksztalcenia sygnatédw wybierczych nie powinny
przekracza¢ 14 ms w zakresie czestotliwosci im-
pulsowania f = 8 + 12 Hz i wspbéiczynniku impulso=-
wania t,/t; = 1,7 ¢+ 1+ 2,6 : 1 przy parametrach
1linii wg rys. 1a) i 1c) dotgczonej do wejscia
translacji wyjéciowe]j oraz przy napieciach zasi=-
lania 48 < 52 V 1lub 57 < 63 V, w stosunku do war—
tosci znieksztalcenia wystepujacego przy przyje—
tych nominalnych warunkach impulsowania.

Przy parametrach linii wg rys. 1d4) 1 1e) oraz
pozostalych parsmetrach jak wyzej dopuszcza  8si¢

rozrzut znieksztalcen do +6 ms.

2¢7¢2¢ Przekazywanie sygnaldéw wybierczych przez
translac;je wejsciows

267241 s regulac;ii czasu _trw. rze
impulséw wybierczych, Dla napig¢cia zasilania trans-
lacji 50 V lub 60 V powinna by¢ zapewniona regu-
lacja czasu trwania przerwy impulséw wybierczych
wydawanych przez translacje w granicach 55 <70 ms
przy nadawaniu na jej wej$cie sygnaléw wybierczyxh
o czestotliwosci impulsowania f = 8 + 12 Hz oraz
pnykanmﬂthwkwmmtﬂ%=1:1+
58 %

2e7+2+2. Znicksztatcenia impulséw wybierczych,

Zmiana wartosci czasu trwania przerwy impulsu wy-
bierczego ustalonej w przedziale 55 + 70 ms nie
powinna przekraczaé 3 ms w funkcji zmian parame-
tréw impulsowania wymienionych w 2.7.2.1 i - przy
zmianach napiecia zasilania w granicach 48 + 52V
lub 57 = 63 V,

2.8, UkXad odbiorczy sygnatéw 50 Hz
248,71, Czuloéé ukladu odbiorczego, Uktad odbior—

czy translacji powinien dziataé prawidiowo przy
podaniu na wejscie translacji ciagtego sygnalu
pradu przemiennego o czgstotliwosci 50 Hz i war-
tosci skutecznej napigcia tego sygnaiu réwnej 4 V,
przy napigeciach zasilajgcych obnizonych do warto~
gci 48V is57V,

248.2, Selektywno$é ukladu odbiorczego, UkXad

odbiorczy translacji nie powinien dziataé przy
sygnale cigglym o czestotliwosci 300 Hz, jezeli
wartosé¢ skuteczna napigcia tego sygnatu nie prze-
wyzsza 7,5 raza (2 Np) wartoéci skutecznej napie-
cia sygnaiu o czgstotliwosci 50 Hz wymaganej do
dziatania ukfadu.

3e BADANIA

3.1., Rodzaje badan, Kazda zgloszona do odbioru
technicznego translacja powinna podlegaé badaniom
niepeinym obejmujgcym sprawdzenia wymienione w
tabl. 2, poz. b) + 8).

Przy okresowe]j kontroli produkcji wykonywanej co
najmniej raz w roku oraz po kazdej zmianie  kon-
strukcji, materiatéw lub metod technologicznych,
moggcych wpiyngé na jakosé wyrobu nalezy wykonad
badania pelne obejmujace poz. a) = s) w tabl., 2.
Do badan peinych nalezy pobraé sposobem losowym
5 sztuk tranclacji wyjsciowych i 5 sztuk transla=-
cji wejsciowych,

Badania nalezy przeprowadzi¢ w warunkach klima-
tycznych podanych w PN-60/T-04550 pe 241 po prze-—
trzymaniu badanych translacji w tych warunkach
przez 24 godz. Przerwy miedzy badaniami nie powin-
ny byé druzsze niz 3 doby.

Tablica 2
. Wymaganie |Badanie
Program badan ve vg

a) sprawdzenie rezystancji

oot i 2.2 34241
b) sprawdzenie wytrzymatosci

elektrycznej izolacji 2e3 3e2.2
c) sprawdzenie tlumiennosci 2.4 3.2.3

skuteczne]
d) sprawdzenie tlumiennosci 2.5 3,24

symetrii
e) sprawdzenie sygnalu wzigcia 2.6.1 3.2.5.1

do pracy *Oe «2e50
f) sprawdzenie sygnalu podnie=-

sienia mikrotelefonu 2.6.2 3e2.5.2
g) sprawdzenie sygnaiu po=-

twierdzenia podniesienia 24643 3e2e53

mikrotelefonu
h) sprawdzenie sygnalu polo- /

2enia mikrotelefonu 2.6.4 3e2.5.4
i) sprawdzenie sygnalu

oferowania 2.645 3.2.5.5
k) sprawdzenie sygnalu

rozlgczenia 24646 3+245.6
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cd, tabl., 2
Program badai Wym:ganie Bag;““
1) sprawdzenie sygnalu
zwolnienia blokady 2.647 3424547
m) sprawdzenie wstepnej ko=
rekcji sygnaldéw wybierczych 2.7.01| 3.2.6
n) sprawdzenie znieksztalcef
sygnaldéw wyblerczych 2.700.21 3.2.7
o) sprawdzenie zakresu regu-
lacji czasu trwania 2¢7e201 ] 3.2.8
przerwy impulséw wybier-
czych
p) sprawdzenie znieksztal=-
cef impulsdéw wybier- 2076262 36249
czych
r) sprawdzenie czulosci
uktadu odbiorczego 2.8.1 342410
s) sprawdzenie selektyw—
noéci uktadu odbiorczego 2.8.2 302071

Do badai wymienionych w tablicy nalezy stosowaé przy=
rzgdy wymienione w tabl, 3,

Tablica 3

Nazwa
Skr W
Lpe e 6t ymagania

powinien umozliwial pomiary czae=
séw trvania przerwy i zwarcia
impulsu wybierczego oraz poje-
dynczych impulséw pradu stalego
w zakresie 0+1000 ms z bledem
nie wigkszym niz *5%

Miernik
1 | krétkich MT
czaséw

powinien umozliwiaé pomiary cza=-
su zwarcia impulsu wybierczego
w zakresie cze¢stotliwosci

f = 8+12 Hz z bledem nie wigk-
szym niz %1 ms przy wspdiczyne
nikach impulsowania t, /t. za=
wartych w granicach 1:3 < 3:1;
podzialka powinna by¢ liniowa o
100 dziatkach; czas trwania
zwarcia w ms przy odczytanym
wskazaniu nalezy obliczaé wg
wzoru

Miernik
2 | impulso- | MI
wania

_ 10-w
. f
w kiérym:
W -~ odczytane wskazanie mier-
nika,
f = czestotliwos$é mierzonych
impulséw wybierczych, Hz

powinien kreslié 3-Sciezkowy
wykres przy przesuwie tasmy co
najmniej 200 mm/s

Impulso~
3 graf I

powinien umozliwiaé nastawianie

4 ?;::i:gt NI skokowo czestotliwosci impulso-
wybier— wania f = 8, 10 i 12 Hz z do-
czych kladnoscig 20,1 Hz oraz wspdil=

czynnikéw impulsowania t, /t,
zawartych w granicach 1:4<4:1
L powinien umozliwiaé nastawianie
Nadajnik
impulséw skokowo czasu trwania impulséw

5 pradu N w przedziale 20+980 ms co 20 ms,
statego z dokladnoscig %5 ms

3.2s Opis badan

3,21, Sprawdzenie rezystancji izolacji wykonaé
przyrzadem o btedzie wskazah *10% przy napieciu

100 + 250 V na zespole mierzonym (odczyt bezpo-
&rednio po uplywie 1 min), po uprzednim wymontowas
niu uktadu odbiorczego translacji.

542.2, Sprawdzenie wytrzymarosci elektrycznej

izolacji nalezy wykonaé¢ za pomocg probnika izo-
lacji o mocy znamionowej co najmniej 0,25 kVA i

bledzie wskazan nie wigkszym niz 2,5%, po uprzed=
nin wynontowaniu ukXaau odbiorczege translacji,

3+2+3. Sprawdzenie tiumienncsci skuteczne; na~

lezy wykonaé¢ w ukladzie przedstawionym na Iys. 2.

S 5 P
|
e
B
&7z

Rys, 2, Uktad do pomiaru tiumiennosci skuteczuej
R4 = 300Q *0,5%%, R 2°600Q  10,5%

Do wejécia uktadu nalesy dolgczyé symetryczne
wzgledem ziemi Zr6dlo napigcia sinusoidalnego o
zawartosci harmonicznych nie wigkszych niz 3%.

Woltomierz V, siuzy do pomiaru napigcia na wej-
Sciu uktadu. Napiecie to powinno wynosié okoio
1,5 V.

Trumik powinien by¢ nastawiany co najmniej w
granicach O + 1 Np skokami nie wigkszyni niz 0,01 Np.
Uktad +ttumika powinien byé +typu H lub 0O, a
jego modul impedancji falowej powinien wynosié
6009 o

Wskasnik napigcia V, nie powinien zakiécaé sy-
metrii ukladu, a jego modulr impedancji wejsciowe]
powinien byé nie mniejszy niz 20 kQ .

Przelgcznik P stuzy do przegczania wskaznika V2
na wejscie tiumika 1lub badang translacje.

Przed przystgpieniem do pomiardéw nalezy spraw-—
dzié symetri¢ ukladu pomiarowego wzgledem ziemi
przez wykonanie wstepnych pomiaréw tlumiennosci
translacji przy krzyzowaniu doprowadzen generato-
ra G, oraz przy krzyzowaniu doprowadzen wskaini=-
ka Vzo

Otrzymane w ten sSposédb wartosci tiumiennosci
translacji nie powinny rdéznié sie miedzy sobg wie-
cej niz 0,005 Np, co mozna ocenié przez interpo-
lowanie wskazan przyrzadu V,.

Pomiar tiumiennosci skutecznej polega na nasta-
wieniu tiumika na takg wartos¢ tiumiennosci 4 ,
przy ktérej wskazania przyrzadu V, dla obu poio-
zen przetgcznika P sg jednakowe.

Przy pomiarze nalezy przycisnaé¢ kotwice przeksiz-
nikéw, ktdérych zestyki zwierne znajdujg sie¢ w Zy-
Yach rozméwnych.

Pomiar wykonaé¢ przy odigczonym napigciu
nia,

zasila-—

3,2.4, Sprawdzenie tlumiennoéci symetrii nalezy
wykonaé¢ w uktadzie przedstawionym na rys. 3.

Napigecie po stronie pierwotnej transformatora
symetryzujacego TrS o przekladni 1:1, mierzone wal-
tomierzem V, , powinno wynosi¢ okoio 10 V,

Tiumik powinien byé typu H lub 0, a jego moduk
impedancji falowej powinien wynosic¢ 6008 . Tiumik
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powinien by¢ nastawieny
kami co 0,01 Np.

Wskaznik napiecia V, nie powinien zak2écad sy=-
metrii ukadu, a jego modul impedancji wejsciowe]
powinien by¢ nie mniejszy od 20 kQ .

Za pomocg przekgcznika P praetgcza si¢ wejscie
wskatnika V, na wyjscie tiumika lub na badang trens-
lacjg.

Przy pomiarze naleszy przyciané kotwice przekai-
nikéw, ktérych zestyki zwierne znajdujg sie w zy-
tach rozméwnych.

w zakresie do 14 Np sko=

Pomiar wykonaé¢ przy odiaczonym napigciu zasi-
lania.
Przed przystgpieniem do pomiaréw nalesy sSpraw-

dzi¢ symetrie ukladu pomiarowego przez wykonanie
pomiaru tiumiennosci symetrii przy zwertych sty-
kach 11 2z 25 1 12 z 23 wtyczki nozowej transla=-
c¢ji. Zmierzona wartosé powinna by¢é nie mniejsza
od 7 Np.

[$371-02-3]

Rys. 3. Uklad do pomiaru tlumiennos$ci symejrii
= 600Q 10,5

3,245, Sprawdzenie kodu_ sygmaiéw liniowych
lezy wykona¢ dla napieé¢ zasilania 48 V i 63 V, przy
czym czasy trwania i rozpoznawania sygnatédw powin-
ny zswieraé¢ sig w przedziatach podenych w tabl. 1.

Oznaczenia gniazd probierczych, wtykéw nozowych
itp. odnoszg si¢ do komstrukcji translacji stoso-
wanych w systemie Strowgera.

3s2:541s Sprawdzenie sygnatu wziecia do pracy obej-
mujes:

a) Sprawdzenie czasu trwania sygnaiu wysyXanego
przez translacje wyjéciowa nalezy wykonaé w ukla=-
dzie podanym na Iys. 4.

Na=-

25 ®
ot~ f———"—¢ -

s = F——s—Vv
ey :Yki.’
Rys. 4¢ Uklad do pomiaru czasédw trwania sygnaléw linio-

wych

Wyzwolenie tego sygnalu nalezy spowodowaé przez
zwarcie w translacji stykéw 23 1 25 wtyczki nozo=-
weje

Pomiar nalezy wykonaé miernikiem krétkich cza-
séw MT (1lub impulsografem I) dolgczomym do Spre-
2yny TA-5 gniazdka probierczego translacji.

b) Sprawdzenie rozpoznenia sygnaiu przez trang-
lacje wejsciowg naleszy wykonaé¢ w ukladzie podanym
na ryse. 5e

25 0 TJA

1

[8371-02-5]

Ryse 5. Uklad do sprawdzania rozpoznania sygnaléw linio=-
wych

Z nadajnika impulséw N nslezy nadaé¢ impuls "zie-
mi" na sprezyne TA -10 gniazdka probierczego trans—
lacjie

Sprawdzenie nalezy wykonaé¢ dla czaséw
impulsu "ziemi" 80 ms i 300 ns,

Powinien zadziataé¢ i przytrzymaé si¢ przekaznik
RB.

3:295+2, Sprawdzenie sygnaltu podniesienia mikro-

telefonu obejmujes

a) Sprawdzenie czasu trwanie sygnaiu wysylanego
przez translacje wejsciowq nalezy wykonaé¢ w ukia-
dzie podanym na Iys. 4.

Po przestawieniu translacji w stan pracy wyzwo=
lenie tego sygnalu nalezy spowodowaé przez prazy-
cisniecie kotwicy przekaZnika D.

Pomiar nalezy wykonaé¢ impulsografem I doXgczo=
nym do sprezyny TA-5 gniazdka probierczego trans—
lacji,.

b) Sprawdzenie rozpoznawania sygnalu przez
translacje wyjsciowa nalezy wykona¢ w uktadzie po-
danym na Trys. Se.

Z nadajnika impulsédw N nalezy nadaé impuls "zie-
mi" na sprezyne TA-10gniazdka probierczego trans—
lacji, bg¢dgcej w stanie pracy.

Sprawdzenie nalezy wykona¢ dla czasu trwania
impulsu "“ziemi" 80 ms,

Powinny zadzialaé i przytrzymaé sie¢ przekaznikis
DD, D i PD,

322¢2.3. Sprawdzenie sygnatu potwierdzenia pod—
piesienia mikrotelefonu obegjmuje:

a) Sprawdzenie czasu trwania sygnalu wysyianego
przez translacje¢ wyjéciowg nalezy wykonaé w-ukla=—
dzie podanym na rys. 4.

Po rozpoznaniu sygnaiu wg 3.2.5.2b) translacja
powinna wysiaé sygnal potwierdzenia podniesienia
mikrotelefonu,

Pomiar nalezy wykonaé¢ miernikiem krétkich cza-
séw MT(1ub impulsografem I) dotgczonym do SpPrezy=—
ny TA-5 gniazdka probierczego translacji.

trwania
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b) Sprawdzenie rozpoznania sygnalu przez trans-—
lacje wejsciowg, ktére nalezy wykonaé¢ w ukladzie
podanym na rys. Se

W translacji nalezy spowodowaé wysktanie sygna-
Iu podniesienia mikrotelefonu, jak w 3.2.5.2 a)
(pracuja cyklicznie m.in. przekazniki DB i AA).

Z nadajnika impulséw N néleéy nada¢ w czasie
trwania przerwy pomiedzy kolejnymt  sygnatami
podniesienia mikrotelefonu impuls "ziemi" na spre-
zyne TA-10gniazdka probierczege translacji.

Sprawdzenie nalezy wykonaé¢ dla e©zaséw trwania
impulsu "ziemi" 80 ms i 300 ms,.
Translacja powinna przerwaé wysylanie sygnatu

podniesienia mikrotelefonu {przestajy pracowaé

przekazniki DB i AA).

2 4, Sprawdzenie s atu porozenia mikrote-

lefonu obejmujes:

a) Sprawdzenie czasu trwania sygnalu wysylanego
przez translacje¢ wejsciowa, ktére nalezy wykonaéw
ukladzie podanym na Iys. 4.

Translacja powinna znajdowaé sig¢ w stanie poda-
nym ¥ 3.2.5.5b). Wyzwolenie tego sygnalu nalezy
spowodowaé przez zwolnienie kotwicy przekaZnika D,

Pomiar nalezy wykonaé¢ miernikiem krétkich cza-
géw MT (lub impulsografem I), dotaczomym do spre-
zyny TA-5 gniazdka probierczego translacjie.

b) Sprawdzenie rozpoznania sygnalu przez trans-
lacje wyjsciowg, ktére nalezy wykonaé w ukladzie
podanym na rys. Se

Translacja powinna znajdowaé¢ sie w stanie poda-
nym W 3,2.5.2b)e Z nadajnika impulsé$w N nalezy na—
da¢ impuls "ziemi" na sprezyne TA-10 gniazdka
probierczego translacji.

Sprawdzenie nalezy wykona¢ dla czasu trwania im—
pulsu "ziemi" 80 ms.

Powinien zwolnié przekaznik D,

3:2¢545, Sprawdzenie sygnaiu oferowania obejmu-
Jes

a) Sprawdzenie czasu trwania -sygnaiu wysylanego
przez translacje¢ wyjéciowsg, ktdére nalezy wykonaé W
uktadzie podanym na rys. 4.

Po przestawieniu translacji w stan pracy wyzwo-
lenie tego sygnalu nalezy spowodowaé przez prazy-—
ciéniecie kotwicy przekaznika DF.

Pomiar nalezy wykonaé miernikiem krétkich czaséw
MT (1lub impulsografem I), doaczonym do sprezyny
TA-5 gniazdka probierczego translacji.

b) Sprawdzenie rozpoznania sygnalu przez trans—
lacje wejsciowa, ktbére nalezy wykona¢ w ukladzie
podanym na rys. Se

Z nadajnika impulséw N nalezy nadaé¢ impuls “zie-
mi" na spre¢zyne TA-10 gniazdka probierczego trans-
lacji bedacej w stanie pracy.

Sprawdzenia nalezy wykona¢ dla czasédw trwania
impulsu "ziemi" 140 ms i 440 ms,

Przy czasie trwania impulsu "ziemi" réwnym KO
nie powinien zwolnié przekasnik Z.

Przy czasach trwania impulsu "ziemi" 200 ms i
440 ms powinien zadziataé przekaznik ZZ,

3:2¢9+6¢ Sprawdzenie sysnaitu rozigczenia obej=-
mujes

a) Sprawdzenie czasu trwania sygnaiu wysylanego
przez translacje wyjsciowg, ktore nalezy wykonaéd
w uktadzie podanym na rys. 4.

Po przestawieniu translacji w stan pracy wyzwo-

lenie tego sygnalu nalezy spowodowaé przez roz-—
warcie stykédw 23 i 25 wtyczki nozowej.
Pomiar nalezy wykonac¢ impulsografem I dotgczo-

nym do sprezyny TA-§ gniazdka probierczego.

b) Sprawdzenie rozpoznania sygnalu przez trans-
lacje wejsciowg, ktére nalezy wykonaé w ukladzie
podanym na Iys. S

Z nadajnika impulséw N nalezy nadaé impuls "zie-
mi" na sprezyne¢ TA-10 gniazdka probierczego
translacji bedgcej w stanie pracy.

Sprawdzenie nalezy wylonaé dla
impulsu "ziemi" 800 mse

W translacji powinien zwolni¢ przekazZnik RB,.

czasu trwanis

2 Sprawdzenie sygnatu zwolnienia bloka
obejmuje:

a) Sprawdzenie czasu trwania sygnalu wysylane-
go przez translacje wejSciowa, ktére nalezy wyko=-
naé¢ w ukladzie podanym na rys. 4.

Translacja powinna znajdowaé¢ si¢ w stanie poda=-
nym w 3.2.5.6 b). Wyzwolenie tego sygnalu nalezy
spowodowaé¢ przez przycisniecie kotwicy przekaZni-~
ka K.

Pomiar nalezy wykonac¢ miernikiem krétkich cza=-
séw MT (lub impulsografem I) dolgczonym do sSpre-
zyny TA-5 gniazdka probierczego translacji.

b) Sprawdzenie rozpoznania sygnaiu przez trans-—
lacje wyjéciowsg nalezy wykonaé¢ w ukiadzie podanym
na rys. 5.

W translacji nalezy spowodowal wysylanie sygna=-
tu rozigczenia jak W 3.2.5.63).

7 nadajnika impulséw N nalezy nadaé¢ impuls "zie-
mi" na sprezyne TA -10 gniszdka probierczego trans—
lacji.

Sprawdzenie nalezy wykonaé dla
impulsu "ziemi" 800 ms.

Powinny zwolnié wszystkie przekazniki transla—
cji wyjsciowej.

czasu trwania

2,6, Sprawdzenie wstepnej korekcji sygnaldw
wybierczych nalezy wykonaé¢ w ukladzie podanym na
TySe 6o
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Ryse. 6. Uklad do pomiaru znieksztalced sygnaléw  wybier-~
czych nadawanych przez translacje wyjéciowg R =200Q, C =1uF
Przy pomiarze znieksztalcen impulsow wybierczych na-
dawanych przez NI zewrzeé punkty 5 z 6 4 8 2z 9. Przy po-~
miarze znieksztalcei sygnaléw wybierczych nadawanych prze
translacje zewrzeé punkty 1 22,3 24,6 2741 8 z 10
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7 nadajnika impulséw wybierczych NI nalezy na=
da¢ cigg impulsdw o czestotliwodel f = 10 Hz i
wspéltezynniku impulsowanie t,/t, = 231, Do=
taczajac do nadajnika NI miernik MI zmierzyé cza=
sy trwania przerw nadawanych impulséw wybierczych.

Po obcigzeniu zestyku impulsujgcego nadajnika

NI gasikiem nalezy poprzez linie sztuczng o pa=-
rametrach podanych na rys.
séw wybierczych na wejécie translacji wyjéciowej.
Miernikiem MI dotaczonym do sprezyny TA-5 gniazd-
ka probierczego nalezy zmierzy¢ czasy trwania im-
pulséw w sygnatach wybierczych,

Réznica mig¢dzy czasem trwania przerw  impulsédw
wybierczych a czasem trwania impulsdédw w sygnatach
wybierczych jest mierzonym skréceniem,

1b) nadaé ciag impule

git 25 mA, Regulacje wykonaé opornikiem regulowa=
nyme

Po wykonaniu regulacji na wejscie translacji na-
lezy nadaé cigg sygnatdédw wybierczych o nastawia-
nych kolejno czg¢stotliwodciach impulsowania 8, 10
i 12 Hz, przy ustalonych dla kazdeJ czestotliwos=
ci wspbiezynnikach impulsowania t; /tp = 1 % 1
23 21

Sprawdzenie zakresu regulacji nalezy przeprowa=—
dzié¢ zmieniajac ustawienie suwaka opornika regu-
lowanego,

Pomiary czaséw trwania przerw nalezy wykonaé za
pomocg miernika MI lub impulsografu I , dotacza-
nych do sprezyn 1,2 przekasznika M , po uprzednim
odXgezeniu od nich ukladu gasikowegoe

Pomiary nalezy wykonaé dla napieé zasilania Regulacj¢ oraz pomiary nalezy wykonaé przy na-
translacji 50 Vi 60 7, pigciu zasilania translacji 50 V i 60 V,
2 Sprawdzenie znieksztatcehd sygnatéw - 322+9, Sprawdzenie znieksztalcen impulséw wybier—
bierczych nalezy wykonaé¢ w ukiadzie podanym na czych nalezy wykonaé¢ w ukladzie podanym na rys. 7%
rys. 6. Po wykonaniu regulacji uktadu odbiorczego jak w

Z nadajnika impulséw wybierczych NI (zestyk im-

pulsujgcy obecigzony gasikiem) nalezy kolejno po=-
przez linie sztuczne o parametrach podanych na
ryse 1a), 1c), 14) i 1e) nadawa¢ ciggi impulsédw wy-
bierczych na wejscie translacji wyJjsciowe].

Pomiary nalezy wykonaé dla czgstotliwosci impul-
gowania f = 8, 10 i 12 Hz, przy nastawianych dla
kazdej czestotliwosci wspbéiczynnikach impulsowa-
nia f, /t, = 1,731; 2:1 1 2,631, Dla kazdego =z
wymienionych przypadkéw nalezy miernikiem Ml do-
tgczonym do sprezyny TA-5 gniazdka probierczego
zmierzyé czasy brwania impulséw w sSygnatach wy-
bierczyche

Réznica migdzy zmierzomymi czaseni trwania im-
pulsdw w sygnatach wybierczych a zmierzonym wg
342.6 czasen trwania impulséw w sygnatach wybier-
czych, stanowi zniekszhalccnies

Pomiary mozna wykonaé stosujac zamiast mier—
nika M] - impulsograf I, Wszystkie wymienione po=-
niary nalezy wykona¢ dla napigé zasilania trans—
lacji 48 Vi 52 V oraz 57 V1 63 V,

32208, Sprawdzenie zakresu regulacijl czasu trwa—

nia przerwy impulséw wybierczych naleiy wykonad
w ukladzie podanym na rys. 7.

3+2.8 nalezy przy czg¢stotliwosci impulsowania
j = 10 Hz i wspbiczynniku impulsowania t;/t, =
= 231 nastawié za pomocg opornika regulowanego
czasy trwania wydawanych przez translacje wejécio-
wg przerw impulsdéw wybierczych na jedng z wartos=—
¢i z przedziaiu 55 + 70 ms (np. 66 ms).

Pomiary nalezy wykonaé podajac na wejscie trans—
lacji ciggl sygnaldéw wybierczych o© nastawianych
kolejno czestotliwodciach impulsowania f = 8, 10
i 12 Hz, przy nastawlanych dla kazdej czestotli-
wosci wspdiczynnikach impulsowania t¢; / t, = 131
1 3:1.

Poniary czaséw trwania przerw naleizy wykonaé za
pomocg miernika MI lub impulsografu [, dogcza=
nych do sprezyn 1, 2 przekaZnika M, po wuprzednim
odlgczeniu od nich ukltadu gasikowego.

Znieksztatcenia impulsédw wybierczych  stanowig
réznice miedzy zmierzonymi czasaml trwania przerw
impulséw wybierczych a wartofcig nastawiong.

Poniary wykonaé¢ dla napieé zasilania 48 V i 52V
(regulacja uktadu odbiorczego oraz nastawienie
czasu trwania przerw przy 50 V) oraz 57 Vie3 V
(regulacja uktadu odbiorczego oraz nastawienie
czasu trwania przerw przy 60 V).

2.2+10, Sprawdzenie czutoéci uktadu odbiorczego
nalezy wykona¢ w ukladzie podanym na rys. 8.
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Rys. 7. Uklad do pomiaru znieksztalcen sygnaléw  wybier=- & [EALA

czych przekazywanych przez translacje wejSciowg
Przed przystapieniem do pomiaru nalezy wyregu—
lowaé uktad odbiorczy tak, aby przy nadaniu na
wejécie translacji wejéciowej ciggiego sygnalu
pradu przemiennego o czg¢stotliwosci 50 Hz i war-
tosci skutecznej napiecia 4 V, prad plynacy w
uzwojeniu roboczym przekainika odbiorczego wyno-—

Rys. 8. Uklad do pomiaru czulo$ci i selektywnosci ukladu

odbiorczego

Na wejécie translacji nalezy nadaé¢ ciaggly sygnal
pradu przemiennego o czgstotliwosci 50 Hz ingpie-
ciu skutecznym réwnym 4 V., Zmieniajgc ustawienie
suwaka opornika regulowanego nalezy nastawié war—
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tos¢ pradu piyngcego w uzwojeniu roboczym
kaznika odbiorczego na 25 mA.

Pomiar nalezy wykona¢ miliamperomierzem mA
wigczonym szeregowo pomiedzy sprezyny TA 11 1 12
gniazdka probierczego translacji.

Pomiar nalezy wykona¢ przy napieciu zasilanisa
translacji 48 V.

prze—

3.2, Sprawdzenie sslektywnosci ukladu odbiar-
czego nalezy wykona¢ w ukladzie podanym ns rys. S
Na wejécie translacji nalezy nadaé sygnat pradu

przemiennego o czgstotliwoéci 50 Hz, Zwigkszajac
wartos¢ napiecia nadawanego sygnaitu, odczytaé na
woltomierzu V warto$¢ napiecia skutecznego, przy
ktérej zadziala przekaznik odbiorczy,

Nastepnie nada¢ na wejécie ‘translacji sygnal
pradu przemiennego o czestotliwoéci 300 Hz. Zwigk-
szajac wartosé napiecia nadawanego odezytaé na
woltomierzu V napiecie, przy ktérym nastapi za=-
dzialanie przekaznika odbiorczego.

Pomiar nalezy wykonaé przy napigciu zasilania
translacji 50 V i 60 V,

KONIEC

IFORMACTE DODATKCWE do BN=~68/9371-02

1, Przeznaczenie translacji wycierania zdainego pragdem

przemiennvm 0 czestotliwoscl 50 Hz = tvpdw TZWw 50-1 g
TZWp 5

mieanymo czestotliwosci 50 Hz s3 preeznaczone do zssta-

1, Translacje wyvierania zdalnego pradem  prze~

wiania polgczein w sieeci telefoniczunej ne Igczach jednoe
torowych niewzmacniarych iub wzmacsianych = wypesawonych
we wzmacniaki koncowe, Translacje te mogg byt wykorzy~
stywane dc pracy nha itgczach, dla kitdrych tiumienncéé sku-
teczna odcinka sygnalizacji nie prazekracza 2,2 Np przy

czestotliwogei 50 Hz  (wg rysunku).
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Prayktad blokowege ukiadu polaczed translacji w zestawic
Yacza miedzymiastovego

CA - centrala automatyczna, SW = stacja wzmacniakowa,OP

- obwéd poéredniczacy, TZWw 50-1 =~ translacja wyjsciowa,

TZWp 50-1 = translacja wejsciowa,

a) Przeznaczenie translacji wyjsciowej TZWw 50-1

Translacja wyjsécicwa jest przeznaczona do wspdipracy:

- w avtomaiycznym ruchu korncowym - z wybierakami grupo-
wymi central avtomatycznych systemu Strowgera typu 32A i
32AB,

~ W ruchu péiautomatycznym - ze stanowiskami miedzy-

miastowym: central type USC i US7 poprzez zespoly obwo-

Aéw posredniczgcych OP,

Nalezy zaznaczyc¢, e schemat translacji przewiduje mo-
zliwos¢ tworzenia przez telefonistki polgczefi tranzyto=
wych, jednak obecnie brak jest odpowiednich zespoléw po=-
éredniczicych umozliwiajgeych tworzenie tych polaczef,

b} Przeznaczenie translacji wejéciowej TZWp 50-1

Transiacja wejéciowa jest przeznaczona do wspéipracy z:

- wybierakami grupowymi central automatycznych systemu
Strowgera typa 32A i 32AB,
=~ wybierakami grupowymi central automatycznych systemu

Siemensa typu W40,

= organami polgczeniowymi I GIVR lub GTR central auto-
matycznych systemu SALME,

Translacja wejSciowa umozliwia telefonistkom tworzenie
potgczen tranzytowych,

2._Generator napigcia sygnatowego, Generator napigcia
sygnatowego powinien wytwarzal napigecie przemienne o cze=
stotliwosci 50 4 Hz o wartosci skutecznej 75 25 V, Za-
warto$¢ harmonicznych na wejsciu obwoddéw zasilanych po=
winna byé mniejsza od 4%,



