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TElEKOMUNIKACJA linie radiowe, magistralne 

Łącza wizyjne i foniczne 
Wymagonio elektryczne i metody badania 

1. WSTĘP 

1.1. Przedmiot normy. Przedmiotem normy są wy­

magania elektryczne i badania dotycząoe łączy wi­
zyjnyoh i fonicznych tworzonych w magistralnyoh 
liniach radiowych, służących do przesyłania syg­
nał6w wizyjnyoh telewizji monochromatycznej sys­
temu D (625 linii obrazowych i g6rna graniozna 
cz~stotliwość widma 6 MHz) i sygnał6w fonicznych. 

1.2. Zakres stosowania normy. Niniejszą normę 

należy stosować: 

a) przy projektowaniu i tworzeniu łąozy wizyj­
nych i f onicznych, pracujących w międzystudyjnych 
relscjach krajowych oraz łączy wchodzących w skład 
międzynarodowych połączeń telewizyjnyoh, 

b) jako podstawę do odbior6w technicznyoh łączy, 
c) podczas eksploatacji łączy. 

1.3. Określenia 

1.3.1. Łącze wizyjne lub foniczne - zesp6ł środ­

ków technicznych umożliwiających przesyłanie syg­
nał6w (wizyjnych lub fonioznych ) od jednego tele­
komunikacyjnego aparatu przetw6rczego do drugieg~ 
zdolny do realizacji w danej chwili jednej i tyl­
ko jednej usługi telekomunikacyjnej. W warunkach 
eksploatacyjnych łącze nie podlega podziałowi na 
kr6tsze odci~~i. 

1.3.2. Łącze odniesienia - umyślone łącze okre­
ś lonej długości i określonej strukturze stosowane 
przy prOjektowaniu linii teletransmisy jnych i ioh 
urządzeń, w których będą tworzone łącza rzeozywis­
te. Łącza odniesienia wizyjne i foniczne om6wio­
no szczeg6łowo w załączniku. 

1.3.3. Łącze rzeCZywiste - łącze utworzone 
r?eczywistej linii teletransmisyjnej. 

1)Symbol wg SWW : 1151- 621 . 

li 
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1.3.4. Całkowity sygnał wizyjny - sygnał skład&­

jąoy się z sygnału wizyjnego oraz oałkowitego syg­
nału synohronizująoego (rys. 1). 
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1.3.5 . Sygnał wizyjny - sygnał składająoy się z 
sygnału obrazu i całkowitego sygnału wygsszania. 

1.3.6. Sygnał obrazu - sygnał odpowiadejący in­
formaoji obrazu. 

1.3.7. Całkowity sygnał synchronizująoy -zesp 6ł 

impuls6w przeznaozonyoh do synohronizaoji proce­
s6w analizy i syntezy obrazu. 

1 . 3.8. SYgnał toniozny - sygnał odpowiadająoy 

informacji dźwięku. 

1.3.9. Ter wizyjny - kanał telekomunikacyjny o­
graniczony pod względem ozęstotliwośoi do pasma 
wynikająoego ze standa du sygnału wizyjne60' 

1. 3.1 0. Tor foniczny - kanał telekomunikacyjny 
ograniczony pod względem cz~stotliwości do pasma 
wynikająoego z przyjętej górnej ozęstotliwośoi~­
nicznej sygnału fonioznego. 

1.3.11. Podnośna tonii - przebieg elektryozny o 
określonej czę stotliwości, kt6ra pOdlega modula~i 
sygnałem tonioznym. 

Ziednoczenie Stacji Radiow".;h i T elewizyinych 
Ustonowiona przez Dyrektorc ZSRiT dnia 25 CZ'3WCQ ! 971 r. jako normo obowiązująco 

w zakresie budowy i eksploatacji od dnia l stycznia 1972 r. 
(Mon. Pol. nr 53/1 971poz. 348) 

WYDAWNICTWA NORMAU ZACYJ NE O,-uk Wyd. No,,,, W-WQ A,.k Vłvd. 2,30Nokł:2000 + 50 lo ...... 3343, /1 C.no zl 9,60 
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1.3.12. Wielkość transmisyjna - wielkość pro­
porcjonalna do logarytmu (naturalnego lub dzie­
siętnego) stosunku dw60h wielkośoi fizyoznyoh te­
go samego rodzaju (np. napięć, prąd6w, mocy) sto­
sowana zwykle w celu: 

- określenia stanu elektrycznego istniejąoego w 
danym miejsou drogi przesyłowej , 

- określenia intensywnośoi zjawiska polegające­
go na zmianach, jakim ulega moc elekt ryozna (lub 
inna wielkość fizyczna) w miarę jej posuwania się 
wzdłut drogi sygnału lub jej części, 

- określenia własności transmisyjnyoh drogi &yg­
nału lub je j części. 

1. 3.13. Tłumienność wynikowa - tłumienność łą­

oza lub zestawu łąozy. 

1.3.14. W zmooność wtrąceniowa (W) - wartość u­
jemna wtrąceniowej tłumiennośoi wynikowej okreś­

lona w deoybelach wg wzoru 

Uwy w- 20 19--
Uw e 

1.3.15. Zmiany wzmocności wtrąceniowej (W z) 

zmiany wartośoi wzmocności wtrąoeniowej w ustalo­
nych granicach czasowych, określone w decybelach 
wg wzoru 

U s Uwe + (2) 
Wz = 20 19 

Uw e 
w którym: U • • Umax - Umin 

1.3.16. Zakłócenie, szum - skatenie sygnału spo­

wodowane oddziaływaniem na drogę sygna}u innyoh 
ź ródeł energii nit źr6dło wiadomości oddziałująoe 
na telekomunikacy jny aparat przetw6rczy. 

1.3.1 7. Szum losowy ( S ) - zakłócenie sygna2u spo­

wodowane nakładaniem się dutej liczby elementar­
nych zakłóceń, zachodzących w czasie zgodnie z 
prawem przypadkowości. Miarą zakłóoenia szumem~ 
sowym jest wyra t :>ny w decybelaoh stosunek maksy­
malnej międzyszczytowej wartoś ci sygnału obrazu 
do skutecznej wartośoi napięcia s zumu w pasmie 
ozęstotliwoś ci 10 kHz + 6 MHz wg wzoru 

s • 20 19 
0,65 

VI którym: 
Usz - skuteczna wartoś ć napięoia szumu w kana­

le wizyjnym, w pasmie 10 kHz + 6 MHz, 
0,65 - nominalna wartość międzyszozyto~ego na­

pięoia sygnału obrazu. 

1.3.18. Zakł6cenie periodyczne, szum periodioz­
&. (S p) - skatenie sygnału spowodowane nakłada­

niem się drgań zakłóoająoych o przebiegach okre­
sowych. Zakł60enie periOdyczne należy określać 

stosunkiem międzyazczytowej wartości sygnału obra-
zu do międzyazozytowyoh wartości składowych 
pięcia szumu wyratonym VI decybelaoh wg wzoru 

0,65 
S p'" 20 19 --­

Usz ss 

na-

w którym Usz ss oznacza międzyszczytową wartośĆ 

napięoia zakłóoeń o prmebiegaoh okresowyob. 

1.3.19. Zakłócenis impulsowe (S i ) - skatenie s~ 
nału spowodowane nakładaniem się drgań o przebie­
gaoh impulsowyoh lub mająoych przypadkowy oharak­
ter. Zakł60enie impulsowe należy określaĆ stosun­
kiem międzyszozytowej wartośoi sygnału obrazu do 
międzyszozytowej wartośoi napięoia szumu. wyratonym 
w deoybelaoh wg wzoru 

0,65 
Si .. 20 19 ----

Usz "' 

(5) 

1.3.20. Szum watony wizjometryczny l ub psofome­
tgozn;y - szum losowy przenoszony przez filtr wat­
kośoi wizjometryczny lub psofometryczny. 
Miarą zakł6cenia szumem watonym wiZjometrycznym 

lub watonym psofometryoznym jest stosunsk nomUuU­
nej wartości napię oia sygnału do skutecznej war­
tośoi napięoia tego szumu wyra tony w deoybelaohwg 
wzoru 

(6) 

w kt6rym: 

Us • 0,65 V - nominalna wartoś6 m1ędzyszczyto­

wego napięcia sygnałU obrazu, 
Us ~ 1,55 V - nominalna wartość napięcia sygna-

łu dźwięku odpowiadająca poziomo­
wi + 6dBm, 

Usz - skuteozna wartośĆ napięoia szumu. 

1.3.21. Zniekształoenie nie linearne. (Kn ) - ro­
dzaj zniekształoenia sygnału spowodowany oddzia­
ływaniem sygnału na właśoiwośoi transmisyjne dro­
gi sygnału. 

Zniekształoenie nielinearne sygnału obrazu na­
lety określaĆ w procentaoh wg wzoru 

K 11 = (1 - :) . 100 (7) 

w którym m i M- wielkośoi pokazane na rys. 2. 

f ~ 
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1. J. 22. Zniekształoenie harmoniczne (Kil ) - nie­
linearne zniekształoenie sygnału polegające na pr 
jawieniu się niepotądanych drgań o ozęstotliwoś­

ciaoh harmonioznyoh do częstotliwości składowyoh 

widma sygnału. 
Zniekształoenie harmoniczne sygnałU fonicznego 

nalety wyrażać procentowym wep610zynnikięm za­
wartośoi harmonioznyoh określony oh wg wzoru 

U~ + U~ + ••. + U~ 

U~ 
• 100 

(8) 
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w którym: 

U -1 
skuteczna wartość napię cia drgań podstawo-
wych, V, 

[I -2 
skuteczna wartość napięcia drugiej harmo-
nicznej, V, 

U -3 
skuteczna wartość napięcia trzeciej harmo-
nic znej, V, 

I'" - skute czna wartość napięcia n-tej harmoIlicz-
ne j , V. 

1 .3 . 23. Zniekształcenie tlumieniowe l lnear-
ne zniekształcenie sygna łu spowodowane niej edna­
kowym tłumieniem lub wzmocnieniem poszczegól nych 
składowych widma sygnału. 

1 .3.24. Przekos - zmiana poziomu sygnału linii 
lub sygnału pola nie wywołana zmianą treści obra­
zu. Przekos okre śla się stosunkiem amplitudy od­
chyleń w pionie punktów B 1 i B 2 lub b1 i b2 umie­
szczonych na płaskiej części i mpulsu pomiarowego w 
okre3lonej od jego zboczy odległości (rys . ) i 4) 

do amplitudy i mpulsu mierzonej pomiędzy punktami 
A i B w jego ś rodkowych częściach. 

Wartość 

wg wzorÓw 
przekosu należy obliczać w 

Kil " 
1 

B1 

0, 65 

• 100 

• 100 

lub 

lub K b2 

0,65 

250 s 

procentach 

• 100 (9 ) 

• 100 (1 0) 

250p5 

,.,1 
~ I C::) 

I 
t 

13311 01 31 
Rys . 3 

Rys. 4 

1.3.25. ?rz~rostz - znieks ztałcenie kszt~łtupo­

ziomych 0ZęHC~ . 1cpulsu ma jqce charakter t lumio­
nych oscylacji. Przerosty nalsży określać stosun­
kiem amplitud Odchyleń w pionie punktów C1 i C2 
( ~y~. 5) płaskiej części impulsu (w obszarze us-

t alania amplitudy impulsu) do ampl i t dy impulsli 
mierzonej w punktach A i B jego środkowych części. 
Wartoś ć przerostów należy obliczać w procentach 

wg wzorów 
C 

Kc .. 1 . 100 ( 11) 
1 0,65 

C 
K c, 

2 100 ( '1 2) ~ . 
0 , 65 

8 . 

;.;,s. 5 

1.3 . 26 . Znieoks ztałcenie fazowe - linef'::'ntl znie­
ks ztałceni e sygnału spowodc\vane ni-ejednattowym o­
późnieniem pos zczeg6 l nych składowych ."idma sygr.a­
łU t 

1.3. 27. C .er.«kteryz9Jta tlu:nie!!io'fT!! - z"lażność 

zniekształceń łumieniowych w fu~kcJ 1 ozęe1 0tli-

1'{o ;~c 1 wi d!ll8 sygnału. 

1 . 3.28. Charakter;(Si:zr..a gI"l.fE.0wep:o czs,$1,{-!irZl>;)j;: 
ili - zależnoŚĆ zn1Cl<s::tF j:(H,ń faz owych w f".lnkc j1 
cZ(tst otliwo{;ci widma sygnsłn. 

1.3.29. Przen1k - ~skłóc~r.:'e sygnałU 90lega.jące 

na przenikaniu energ1.1 innych sygnał6w lub prze·· 
biegów z i ch dróg przesy2:cwy~ " do dregi przesyło­

wej danego sygnał • 

1.3.30. Dewiacja częstotliwoś c i - ~óżnioa ~o­

między chwilową wartością czę stot liwo,oi prze-ie­
gu zmodulowanego li wartośo i!ł oZ(t3tc't liwo{;c! :3:L'od­
kowej tego przehiegu. 

1.1.31. Preemfaza - proces celowego ouk~ztalce­
n1a tłum1eniowej oharakterystyki (;ZW6J"'!:lim, =11e}­

sza jqcy tłumienie składowyoh sy~lu o więkAZych 

częstotliwościach. 

1.3. J2 . Deemfaza - proces odwrotr" .; pr .... ·Ulfazy. 

1.3.33. Punkt pOłączenia - miejsoe s t.;" .. ',,~3V 

(tor ów) tworzonyoh w różnyoh środkach ł{,.,:~.lt;. :; o:i. 

(np. przewodowyoh i bezprzewodowyoh) lub przY Gt~ 
sowaniu urządzeń ró~nych sy~t emów. 

1. 3.34 . Pasmo naturalne - pasmo ozę stot liwości, 

w którym znajduje eią widmo sygnału otrzymywane z 
t elekomunikacyjnego aparatu przetwórczego. 

~~! J5. Pasmo podstawowe - pasmo ozęstotl iwOB(d, 

\- ;:t:r-.1m znajdu je się widmo sygnału doprowadzane­
gc do t elekomun!kaoyjnego aparatu przetwórczego. 
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1.3.36, Telekomun kaOyjBl ~parat przetw6rozy 
urządzenie służące do przetwarzanir wiadomoś01 na 
sygnał, sygnalu ra sygnał lub sygnału na wiadomo­
ści. 

~J7. Pasmo E!!esyłowe - pasmo 
01 , w kt6rym znajduje się widmo 
przesylanyoh przebieg6w. 

ozęstotliwoś­

częstotliwości 

1.3.38. Tłumiennoś6 niedopasowania wielkość 

wyra tona logarytmem naturalnym modułu odwrotnuśoi 
wsp6lozynnika niedopasowan1E. 

1.3.39. Pośrednia ozęstotHwość - określona 00 
do wartośoi środkowa ozęstotliwoś6 pasma pośred­

niej ozęstotliwości. 

1.3.40. Pasmo pośredniej częstotliwości - pasmo 
ozęstotliwośoi ~awierająoe poś :('edn1ą ozęstotliwość 

wraz ze sk1J> <1o~rm1 w1dma wytwarzanym1 li procesie 
modulaoji. 

1.3.41. Wizyjny sy~ł testowy. pom1arowy - syg­
nal (lub zestaw s~gnal6w) o śoiśle określonyoh 
przebiegaoh i wartośoiaoh, slużąoy do kontrolihW 
pomiaru parametr6w. 

2. WYMAGANIA 

2.1. Wielkcśoi transm1syjne punkt6w polą~eń ma­
gi~'tral&Oh linii radiowyoh r6tnyoh slstem6w 

2.1.1. Połąozenia w pasmaoh podstawowyoh sygna­
lu wizyjnego i fonicznego 

2. 1.1.1. Pasmo przesyło~e toru wizyjnego -zgOd­

nie z 2.2.7. 

2.1.1.2. Impedancja wejściowa i wyjściowa toru 
wizyjnego . Tłumienność niedopasowania. Impedanoja 
w e jściowa i wyjściowa powinna ",ynosiĆ 75 ~! , być 

niesymetryczna względem ziemi i mieć charakter re­

zystd-ncji. 
Tlumienność nledopasowania impedanoji Z w pas­

mie przenoszonym powinna być większa nit 24 dB w 
odniesieniu do impedanc j i 75~! • 

2.1.1.3. Polaryzacja sygnału wiz1 jnego. Sklado­
wa stała. Polal~zacja sygnatu powinna być dodat­
nia, tj. każde przejście od czerr,i do bieli po­
winno następoNać w kierunku dodst~~m. 

Składowa stała, odpowiadająca średniej luminan­
cji obrazu, powinna być zawarta w sygnale wizyj­
nym. Składowa ta nie Qusi byĆ przesyłana,ale mOŻe 
być odtworzona na wyjściu toru wizyjnego. 

KaZda. składowa prądu stałego, nie zwi.ą,zana z 
całkowitym sygnałem wizyjnym, nie powinna na im­
padanc i obciążen:1a 7511 powodować strat mooy l'I1ęk­
szych nit 0,5 W. Jeteli oboiążenie o tej impedan­
cji jest cdłączone, to napięcie wywolane przez 
składową prądu stałego nie powinno przekraczać 

60 V. 
2. 1.1.lł. Poziom sygnał6w składowyoh całkowitego 
~łu wizyjnego. Stabilność poziom6w. Nominal­
na amplituda sygnału wizyjnego (rys. 2) w odnie­
s ieniu do poziomu wygaszania powinna mieĆ wartość 
0,7 V. Stabilność poziomu sygnału wizyjnego - wg 

2.2.2. 

Nominalna amplituda sygnału cynohronizu jącego; 

mierzona od poziomu wygaszan1a do szozyt6w impul­
s6w synohronizująoych, powinna mieć wartoś6 0,3 V. 

Nominalna a mplituda oałkowitego sygnału wizyj­
nego pOwinna być r6wna 1 V (toleranoja - wg 2.~1 ł 

2.1.1.5. Pasmo przesyłowe toru fonioznego - wg 
2.3 . 3. 

2.1.1.6. Impedanoja wejściowa i wyj śoiowa toru 
foni~znego. Nominalna 1mpedancja we jściowa i wyj­
śoiowa symetrycznego toru fonicznego powinna mie6 
wartoś6 600 11 . 

2.1. 1 .'7. Poziom 8ygnału fonicznego. Stab1lność 

poziomu. Nominalny poziom sygnału fonicznego po­
wi nien wynosiĆ +6 dEm. Zmiany poziomu sygnału fo­
nioznego w ozasie nie powinny Vlykazywać większych 
odohyl eń n1t ±1 ,8 dB. 

2. 1.1.8. Częstotliwość i dewiaoJa podnośnej fo­
~ powinny być jednakowe dla łąozonych system6w. 

~.1. 2. Połączenie w pasm18 pośredniej ozęs·to­

tliwośoi powinno być wykonane przy zachowaniu wa­
runk6w wymienionych w 2.1. 1.8, 2.2.10 1 przy zgod­

nośoi ozęstotliwośoi eygnał6w pilotUjących. 

2. 1.3. Wartość środko~ej częstotliwości pas~ 

pośredniej ozęstotliwośoi powinna wynos1ć 70 MHz 
±2 00 kHz. 

2.1 .4. Impeda ncJa wejściowa i wyjściowa układ6w 
~ośredniej częstotliwości. Impedancja n1e~tryc~ 
nego wejśoia i wyjŚcia układ6w pośredniej ozp,3to­
tliwośoi pow1nna mieć wartość 7511. 

Tłumienność niedopasowania powinna być większa 

nit 26 dB. 

2.1.5. Wartości napię ć wejśoiowyoh i wyjś ciowyoh 

układów pośrednie j częstotliwośoi. Skuteczna war­
tość napięcia wejśoiowego powinna wynosi6 0,3~ a 
napię oia wyjŚCiowego - 0,5 V. 

2.2. Wielkości transmis1 Jne toru wi zyjnA~ 

~. 1. Wzmoc;"lość wtrąceniowa toru (W) 

wynosić O dB z toleranoją ± 1 dB. 
powinna 

2.2.2. Zmiany wzmooności wtrąoeniowej (W,) nie 
powi nry przekraczać: 

± 0,3 dB dla zmian kr6tkc0kresowyoh (np. 1 s), 
± 1 dll dla zmian średniookresowych (np. 1 godz). 

2.2 . 3. Zakl60enia w torze 

2.2.3.1 . Szum 10sow1 (S). Najniższa dopuszczal­
na wartość stosunku sygnału do szumu ważonego, ~ 
ra powinna być 'zachowana dla 99% czasu dowal ego 
okresu miesiąca, powinna wynosiĆ 57 dB. 

2.2.3.2. Zakł6cenia periodyczne. szum periodyc~ 
& (S p ) nie powinny przekraozać: 

- 30 dB dla przyd~więku 50 Hz i harmonicznych , 
- 50 dB dla częstotliwości leżących w pasmie 
kHz + 1 MHz, 
- 30 dB dla c zę stotliwośoi 6 MHz, 
- 50 + 30 dB zmien1a jących się liniowo w pasmw 

6 MH z. 
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2.2 .3.3. Zakłócenia impulsowe ( Si ) . Minimalna 
wartość S, powinna wynosić 25 dE. 

2.2.4. Zniekształcenia nielinearne SYgnału obna­
",u nie powinny przekracz.'lć wartośoi 20%. 

2.2.5. Zniekształcenie nielinearne icpuls6w S1O­
chronizujE\cych . Wartość amplitudy impulsów syn­
chronizujących powinna zawierać się w granicach 
0 , 21 ~ 0,33 V, niezależnie od poziomu sygnału o­
brazu. 

2.2 . 6 . Zniekształoenia linearne (kształtu) syg­
nał6w 

2.2 . 6.1. Znieks ztałcenie linearne (kształtwgrg­
nałów o czasie trwania pÓłobrazu, mierzone sygna­
łem pomiarowym nr 1, powinno zawierać się w gra­
ni cach toleranoji pokazanych na rys. 6. 

Rys. 6 
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2.2.6.2. Zniekształoenie linearne (ksztB!bY sYg­
nałów o czasie trwania linii, mierzone sygnałem 

pomiarowym nr 2, powinno zawierać się wgranioach 
tolerancji pokazanyoh na rys. 7. 
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Rys. 7 

2.2. 6.3. Zniekształcenie linearne (kształtu ) syg­
nał6w o bardzo krótkim czasie trwania, mierzone 
sygnałem pomiarowym nr 2 , powinno zawierać s1ą w 
granicach tolerancji pokazanych na rys. 8. 
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Rys. 8 
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2.2.7. Charakterystyka tlumieniowa toru w fUnk­
oji oz~stotliwośoi przenoszonego widma powinna za­
wierać si~ w granioaoh toleranoji pokazanyoh na 
rys. 9. 

d8 
-3r------,------~------,_------r_----_, 

-2~~~t=:::t==j -1~ 
o+-- ,- - - -
+1rJl====:j::~::~::==~~~::::~==:==j + 2f- I ........... . 
+,~-----4------~------+-------~~~~ 

+Ą~----~------+------4------+---~--~ 
+6~~--~~----~----~~~----~~----~ 

0,24 1,2 2:1 3,8 4,8 ~O 11Hz 

ł 13311-01-'1 
CzęsftTłli wość 

odni,s/t!nia 
Rys. 9 

2.2.8. Cha rakterystyka grupowego ozasu przejś­

~ powinna zawierać 3i~ w granioaoh toleranoji 
pokazanych na rys. 10. 
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2.2.9. Tlumienność przeniku zmodulowanej podno­
śnej fonii w oz~stotliwośoiowy kanal wizyjr~ po­
winna być wi~ksza nit 30 dE. 

2. 2 .10. Dewiaoja wyWo l ana oalkowitym sYgnalem 
wizyjnym o poziomie nominalnym, bez włąozonego ob­
wodu preemfazy, powinna mieć war.ość 8 MHz (war­
tość mi~dzyszczytowa). 

2.2.11. Preemfaza. Charakterystyk~ preemfazy ~ 
oalkowitego sygnalu wizyjnego nalety ksztaltować 

za pomooą obwodu wg rys. 11. Charakterystyka po­
winna być zgodna z krZYWił na rys. 12. 

c 
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l '" 9,54}J1I 
C: flig5pF 

R,=300Sł 

Rz= 7SS2 
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OoHadność doborlJ wartości 
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Rys. 11 
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2.3. Wielkośoi transmisyjne toru fonicznego 

2.2.1. Tlumienność wynikows toru dla przebiegu 
sinusoidalnego powj.nna wynosić O dB z toleranoją 

±1 dB • 

2.3.2. StabilnoŚć tlumienności wynikowej. Zmia­
ny tlum1ennośoi wynikowej w oilłgu 24 godz powinny 
mieśoić się w granioaoh toleranoji ±2 dB w sto­
sunku do poziomu nominalnego. 

2.3.3. Charakterystyka t lumieniowa toru w funk­

oji ozęstotliwośoi powinna zawieraĆ się w grani­
oaoh toleranCji wg rys. 13. 
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2.3.4. Znieksztaloenia harmoniozne 8ygnalu fo­
nioznego nie powinny (przy znamionowe j dewiaoji ) 
przekraozać wartośoi )% dla czę stotliwości poni­
~ej 100 Hz i wartośoi 2~ dla ozęstotliwośoi powy­
tej 100 Hz. 

2.3.5. Szum psofometryozny (S~S ) nie powinien 
być mniejszy nit 57 dB. 

J. BADANIA 

3.1. Przygotowanie do bada~. Przed przystąpie­

niem do bada~ rzeozywistego ląoza wizyjnego nal.­
ty obl1ol!;yć wartośoi parametrów poszczególnych wy­

magań, poslugująo si~ metodą podaną w zaląozniku . 
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3.2. Program badań 

3.2.1. Program badań wielkcści transmisyjnych 
punktu połączenia torów w pasmie podstawowym Syg­

nału wizyjnego obejmuje: 
- pomiar pasma przesyłowego toru, 
- pomiar impedancji wejściowej i wyj ściowej to-

ru oraz tłumienności niedopasowania, 
- kontrolę polaryzacji sygnału wizyjnego, 
- pomiar napięcia składowej stałej , 

- pomiar poziomu sygnałów składowych całkowite-
go sygnału wizyjnego, 

- pomiar stabilności poziomów sygnałów składo­

wych. 
3.2.2. Program badań wielkości transmisyjnych 

punktu połączenia torów w pasmie podstawowym syg­
nału fonicznego obejmuje: 

- pomiar pasma przesyłowego toru, 
- pomi a r impedanoji wej ś ciowej i wyjściowej to-

ru, 
- pomi a r poziOmu sygnału fonicznego, 
- pomi a r stabilnoś c i poziomu sygnału foniczne~. 

- pomia r c z~stotliwości i dewiacji podnośnej f Q-

n1i. 
3. 2.3. Program badań wielkości tran smisyjnych 

punktu połączenia torów w pasmie pośredniej czę­

stot liwoś c i obejmUje: 
- pomiar śrOdkowej częstotliwości pasma pośred­

nie j c zę stotliwoś ci, 

- pomia r i mpedancji wejściowej i wyjśoiowej u­
kładów pośredniej częstotliwości, 

- pomiar wartości napięć wejściowych i wyj ś ciO­

wych układów pośredniej c zę stotliwości. 

3.2.4 . Program badań wielkości transmisyjnych 
toru wizyjnego obejmuje: 

- pomia r wzmocności wtrąceniowej toru, 
- pomia r zmi a n wzmo cnośc i wtrąoeniowej, 

- pomia r szumu losowego, 
- pomiar zakłó c eń periodycznych spowodowanych 

napię oiem zasilającym , 

- pomiar zakłóceń periocycznych w pasmie 1 kHz+ 
6 MHz, 

- pomiar zakłóceń i mpuls owych, 
_ pomia r zniekształoeń niel inearnyoh sygnału o­

brazu , 
_ pomiar zniekształceń nielinearnyoh impulsów 

synchronizujących, 

- pomiar zniekształoeń linearnyoh (kształtw syg­
r~łów o czasie trwania półobrazu, 

- pom e r zniekształceń linearnych (kształUV syg­
nałów o ozasie trwania linii, 

_ pomiar zniekształoeń linearnyoh (kształtu) syg­
nałów o bardzo krótkim ozasie trwania, 

_ pomiar Chara kterystyki tłumieniowej toru, 
_ pomi ar charakt erystyki grupowego ozasu prze~ 

ście, 

_ pomiar tlumienn.ości przeniku zmodulowanej pOd-
nośnej fonii w ozę stotliwościowy kanał wizyjny, 

_ pomiar dewiaoji wywołanej oałkowitym sygnałem 

wizy j nym, 
_ pomiar oharakterystyki preem!azy i deem!azy. 

3.2.5. Program badań wielkośoi transmisyjnyoh 
toru fonioznego obejmuje: 

- pomiar tłumiennośoi wynikowej toru, 
- pomiar stabilnośoi tlumiennośoi wynikowej, 
- pomiar oharakterystyki tłumieniowej toru, 

pomiar zniekształceń harmonioznYoh sygnału~ 
nioznego, 

- pomia r szumu psofometryoznego. 

3.3. Warunki badań 

3.3.1. Sygnał pomiarowy nr 1. Kształt i tole~ 
~ Sygnał pomiarowy nr 1 składa si~ z oiągu im­
puls6w prostokątnyoh, o ozęstotliwośoiaoh powta­
rzania 50 Hz i amplitudzie 0,65 V (od poziomuoz~ 
ni) równe j nominalnemu poziomowi sygnalu obrazu, 
nalożonego na ciąg impulsów synchrcnizująoyoh i 
gasząoyoh linii (rys. 14 ) . 

V~20ms 

f O ms 10ms 

Rys. 14 

Przekos sygnału pomiarowego nr 1 otrzymywanego 
ze ~ródła sygnalu nie powiIrlen przekrao za ć 1$ za­
równo na poziomie bielił ~ak i czerni (rys.6). za­
warte w sygnale pomiarowym nr 1 impulsy lini i nie 
powinny mieć przekosów większych niż 1%. 

3.3.2. SYgnał pomiarowy nr 2. Ks ztałt i tolera~ 

~ Sygnał pomiarowy nr 2 składa się z ciągu im­
pulsów prost okątnyoh, o o zę stotliwośoi powtarzama 
15625 Hz i amplitudzie 0,65 V (od poziomu ozerni) 
równej nominalnemu poziomowi sygnału obrazu, na­
łotonego na ciąg impulsów synohronizująoyoh i ga­

sząoych linii . (rys . 15) 

H=64 $ 

Rys . 15 

Czas narastania i opadania (~1' ~2 wg rys. 5) 
Pl'ostokątnyoh impulsów pomiarowyoh, mierzony mi~­
dzy pur.ktami o wartości 10% i 90~ amplitudy tyoh 
impulsów, powinien być r ówny 60 ±5 ns. 
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Przekos plaskie j części tyoh impulsów powinien 
być mniejszy nit 1~, 8 przerosty pOjedynczego im­
pulsu nie powinny przekraczać 1~. 

Ampl i t udy impulsów w sygnale pomiarowym powinny 
być stale w oZBsie pomiaru i ustalane z dokladno­
ści~ nie mniejsz~ nit 1 ~ . 

W oiąg impulsów prostokątnych o częstotliwośoi 

powtarzania 15625 Hz powinny być wprowad~one im­
pulsy o kształcie sin~ t umieszczone pomiędzy ty~ 
nym a przednim zboozem impulsu prostokątnego. A~ 
plituda impuls6w sin2 , powinna być równa 0,6 5 V. 
Czas t rwania tych impul s 6w mierzony w polowie ioh 
wysokośo i powinien wynosić 160 ±5 ns (rys . 15)~ 

a przerosty w obszarze impulsu sin2 { powinny by6 
mniejsze niż 1~. 

3. 3.3. Sy~ły pomiarowe nr 3a i 3b. Kształt i 
toleranoj e. Sygnał pomiarowy nr 3a (rys . 16) jest 
oałkowitym sygnałem wizyjnym, w którym sygnał o­
brazu jest r6wny poziomo~i ozerni i po kaŻdych k~ 
lejnych t rzech linia oh obrazu jest zmieniany na 
przebi eg piłoksztaltny o amplitudsrl e rÓWnej O,65V. 

i
fV 

0,35 V 

OV 

Rys. 16 

Sygna ł pomi aro\vy nr 3b (rys. 17) jest ukształ­

towany tak sarno jak sygnał nr 3a z tym~ Ż e w 
miejsoe sygnału obrazu rĆwnego poziomow i czerni, 
umieszczony jest sygnał rĆwny poziomowi bieli . 

13341 01 i'j) 

Rys . 17 

Powinna istnieć możliwość nałotenia na przebieg 
piloksztaltny przebiegu s i nus oidalnego o c zęst o­

tliwoś ci 1,2 MHz ±5% i o m1ędzyszczytowe j warto­
śoi 10Q mV ± 7%. Linearność narastania napięcia pI.­

łoksztaltnego powinna być więks za nit 98%. 

3. 3.4. Inne sygnały pomiarowe . W celu u zyskania 
'.nformacj i o określonym pa rametrze l!!,cza lub do 
kontroli ogólnego s tanu połączeń do,uszcza się ~ 

sowanie doda tkowych , określonyoh w normach przed­
miot owych, sygna~6w pomiarowych, np.: 

a ) elektronicznyoh ' obraz6w kontrol~oh, 
b) sygna~6w nade.wanych w czasie trwania impulsu 

gasząoego pola , 
c) impulsu o kształcie sin2 { i szeroko ś ci 80 

±5 ns , 

d) impulsu o kszta łcie sin2 { i szerokości 1280pa 
nałożonego na przebieg o czę stotliwości 4,43 MHz, 

e) i mpulsu o kszta~cie pily z na ~ożonym prze-
biegiem o· c zę stotliwości 4,43 MHz, 

f ) przebieg6w sinuso idalnych. 

3.4 . Opis badań 

3.4.1. Badanie wielkości transmisyjnych punktu 
połączenia torów w pasmie podstawowym Sygnału wi­
!.y jnego 

3. 4.1 .1. Pomiar pasma przesyłowego toru. Szero­
kość pasma przesyłowego t oru wizyjnego nalety 0-

kre~l1ć po wykOllaniu pomiarów wg 3.4.4.9 i 3.4.4.12 . 

3.4.1.e. Pomiar impedancji wejśoiowe j i wyjścw­

wej toru oraz tłumienności niedopasowania. Pomiar 
i mpedancj i należy wykonać dla wszystkich cząsto­

tliwoś c i pasma metodą mostkową lub 1.nną rÓWl. owa~ną. 

W pr,zypadku gdy na wejśoiu toru wizyjnego znajdu­
je się tłumik regulowany, pomiary nalety przepro­
wadzić w zakresie tłumień ±3 dB od pozycji, dla 
które j uzyskuje s ię znamionową dewi~cję sygnałem 

o poziomie nominalnym. 

Pomiar tlumienności niedopasowania nale~y wyko­
nać mierni kiem niedopasowania lub inną r6wnowa~ną 
metodą zapewniając~ dok~adność ±1 dE. 

~1. 3. Kontrolę pOlaryzacH sygnału wizyjnego 
należy wykona6 za pomocą oscyloskopu , obs erwuJ~o 

czy w doprowadzonym sygnale wizy jnym zmianom ja­
skrawośc i obrazu od czerni do bieli t owarzyszy 
wzro s t poziomu sygnalu. 

).4 . 1.4. Pomiar napięcia składowej stałej nale­
ty wykonać za pomocą woltomierza napięć staly oh 
lub za pomocą odpOwiedniego osoyloskopu umoŻli­

wiającego pomiar składowej stałe j aygnalu wizyj­
nego. Po~iar powinien być wykonany dwukrotnie. 
Pi erwszy pO!ai ar należy wykonać na oboiąteniu 75~~, 

a drugi na wyj ś ciu nieobc lątonym. Impedancja w~ś­
ciowa przyrządU, kt órym wykonuje się drugi pomia~ 
musi być wielokrotnie wyŻsza od iropedano Ji wy jś­

ciowej bads~~go toru wizyjnego. 

3.4 . 1.5. Pomi ar poziomu sygnałóq składowyoh 

calkowitego sygna~u wizyjnego należy wykonaĆ za 
pomocą oscyloskOpu pomia~oweg? połąozonego z ob­
o iąŻonym impedancją 75~: w a j śo iem toru wizy jnego. 
Pomi ar poziomu całkowit ego sygnał~ wizyjnego mot­
na równiet wykonaĆ za pomocą wolto~lerza napięć 

szozytowych . Wymagana doklad~oś t p,mia=u: ±2~. 

3. 4 . 1.6 . Pomiar stabilności poz!omów sygnal:6w 

skladowych. Badanie stabilnośoi poziomów powinno 
być wykonane VI f ormie okres owych pomiarów v: ",a·· 

runkaoh wg 3.4.1.5, przeprowadzanyoh VI przedziałaoh 

czasu podanych VI 2.2 . 2. 

3.4.2. Badanie wielkośoi transmisyjnych punktu 
po~ączenia tor6w w pasmie podst awowym sygnału f0-

nicznego 

3.4.2.1. Pomiar pasma przesyłowego toru!. Szero­
kość pasma przesylowego toru fonicznego należy o­
kreślić po wykonaniu pomiarów we 3. 4.5 . 3. 
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3.4.2.2. Pomiar impedanoji wejśoiowej i wyj śoio­

wej toru należy wykonać wg 3.4.1.2. 

3.4.2.3 . Pomiar poziomu sygnału foniozneg~ na­
le~y wykona6 za pomooą woltomierza wartośoi sku­
tecznyoh na i mpedancji wejśoiowej 600(1 • 

3.4.2.4. Pomiar stabilnoś ci poziomu sygnału f o­
nic znef.o. Okresowo w ciągu 24 gOdz należy wykony­
wać pomiar wg 3.4.2.3. Odchylenia od wartości no­
mina lnej nie powinny przekroczyć wart ośoi podanej 
w 2. 1. 1. 7. 

3.4.2.5 . Pomiar częstotliwości i dewiacji pod­
noś!Je;1 f onii. Pomi ar częstotliwości należy wyko­
nać f a lomierz em o dokładnośoi nie gorszej niż 10-4 

przy odłączonym sygnale modulującym. 

Pomiar dew1acj i naleŻy ~ykonać za pomocą mierni­
ka dewiacji lub inną r6wnoważną metodą . 

).4 . 3. Badanie wielkości transmisyjnych punktu 
pOłączenia tor6w w pasmie pośredniej ozę stotliwo­
ści 

3.4.3 . 1. Pomiar środkowej ozęstotHwości ~ 
pośredniej częstotliwości należy wykonać zgo nie 
z 3.4.2 . 5. 

3.4.3 . 2. Pom ~,ar i mpedancj i wejściowej i wyjś­

ciowej układ6w po~ redniej częstotliwości na~ety 

wykonać dla 'iI"?zystkich ozęst otliwo ś ci pasma meto­
dą mostkową l "lb inną r6wncważną . 

J . I!, ".J . Po_~,iar warto~ci napię ć wejściowych i 
wyj~ciowych układ6w pośrednie j czę stotliwości na­
leży wykonać woltomierzem lampowym bezpośred~to na 
wyjściu modulatora lub wyjś ciu odbiorni ka b.w. cz. 
o impedancji 10pasowenia 75[1. 

3.4.4. Badallie wi elko/;ci transmisyjnych toru 
wizyjnego 

3. 4.4. 1. Pomiar 'I/zmocno ś ': i wtrąceniowej toru. 
::Jo lYej~cia toru wi zyjnego ' nominalnej impedancj i 
wejś c iowej na:eży doprowadzić sygnał pomiarowy nr 
2 o nominalne j amplitudzie. :ra wyjśc iu t oru wi­
zyjnego obciążonego impedanoją 75\1 należy zmie­
::zyć napiClcie wy jśc iowe woltomierzem napięoia sz.C2<Y­

towe~o lub oscyloskopem pomiarowym. Wymagana do­
y;;«dno ść pomiaru : ± 1%. 

Dopusz cza s i ę wykonywanie pomiar6w przy dopro­
.. a<lzeniu do wejśoia toru wizyjnego drgań sinusoi­
dalnycr. 'JzQ stotliwośoi 240 kHz i o międzyszczy­
towe j wal""ości napięcia 0, 65 V. 

V/artość WZ'llocności wtrąoenio"lej nale~y obliczyć 

wg wzoru (1). 

3. 1 •• 4 .2. PClne zm1 an uzmocności wtrącer.iow e;l. 

na leży wykone6 T1!i€:l'ząc okresowo w przedziałach 

czasu wp: 2.2.2 -.:zmC"['llOŚ0. wtrącenioV/ą 'O/g 3.4.4.1. 
Odchyl enia od \'iart:l~c1 nominalnej nie powinny 
przekroczyć 6~enic tolerancj i pOdanych w 2.2.2. 

3.4 .4.3 . Pomiar Elzumu losowego. Posługu ~qc się 

sygnałem pomiarowym' nr 2 należy ustalić w torze 
wzmocność wtrąceniową O dB. Od w e jścia toru nale-

~y odłączyć sygnał 1 wejście zamknąć impedanojq 
75 n . Z wyjśoia toru wizyjnego napiQole szumu 
losowego należy doprOwadzić przez układ f iltrów 
do w~jścia miernika (miernik mocy szumu lub wol­
tomierz o charakterystyoe ~adratowej wg rys. 18~ 

Wartość zakłócenia nale!y obliczyć wg wzoru eJ). 

O-f-6I1Hz Wizjomet ryczny 7SSl Od 10kHz 

Rys. 18 

W skład układu filtr6w pomia r owych chodzą: 

- f i ltr dolnoprzepustowy (rys. 19 ), 
f iltr wizjometr.yczny (rys. 20), 

- filtr g6rnoprzepustowy (rys. 21) . 

75Sl -

o~~----------+-------~---------+-

Rys. 19 

Nr L ( I1H) C ( p;') 

1 2,397 82 , 9 

2 1, 612 453, 8 

3 1.433 325 , 0 - -
4 )56, 5 

5 1.69 ,2 
I 

6 385 ,8 

7 2'16,1 . 

d8 
o~~~~~~=4~~ 

-S~-~~~ .. *-'~~"--r-

-10 

- 15 

-20 

Rys . 20 

5 10 20 MH~ 

@Ui....!Ql 

-
J (MHz) 

11 ,2896 

6 ,6066 

7,374V 

1!f(J(JpF 
0--11· (. 

o---_t7k

: 

3. 4. 4.4. Pomia r zakł6ceń periodycznych spowodo=. 
wa~voh napię ciem zas1lającym. Po ustaleniu w to­
rze wizyjnym wzmoonośoi wtrąceniowej O dB, we jście 
na eży zamknąć 1mpedancją 75~! • Wy jście badanego 
t o,"U należy obc1ążyć impedancją 75~! i pcprzez 
f11~ . dolnoprzepustowy pOłączyć z wejściem oscy­
loskopv (rys. 2?) . 
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Międzyezczytową wartość przebiegu zakłócającego 
naldy odnieść do poziomu sygnału obrazu, obli­
czając wartość zakłÓcenia wg wzoru (4). 

osc 

75Sl O-l-3lcHz 

27k9. 

~~PF 
13341-01-221 

Rys. 22 

3.4 . 4.5. Pomiar zakłóceń periodycznych w pasmie 
od 1 kHz do 6MHz. Po ustaleniu w torze wizyjnym 
wzmocności wtrąceniowej O dB i zamknięciu wejścia 

impedancją 75~J należy wykonaó pomiar miliwolto­
mierzem selektywnym na wyjśoiu oboiążonym impe­
danoją 75~ł • Pomiar należy wykonywać przy włączo­
nyoh sygnałaoh pilotująoym i podnośne.j fonii. 
Międzyszczytową wartość napięoia każdej ozęsto­

tliwości zakłócającej należy odnieść do poziomu 
sygnału obrazu, obliozająo wartośĆ zakłócenia wg 
wzoru (4) . 

J.4 . 4. 6. Pomiar zakłÓceń impulSOwYch. Po usta~ 
niu w t orze wizyjnym wzmocności wtrąceniowej O dB 
i zamknięoiu wejśoia impedancją 75u należy wyko­
nać pomiar osoyloskopem szerokopasmowym na wyjś­
oiu obciążonym impedancją 7SQ • 
Wartość zakłÓoeń należy obliozyć wg wzoru (5). 

J . 4.4 . 7. Pomiar ' zniekształoeń nielinearnychęyg­

nału obrazu . Po ustaleniu w torze wizyjnym wzmoo­
ności wtrąoeniowej O dB należy do wejśoia dopro­
wadzić sygnał pomiarowy nr Ja lub Jb z nałożonym 

przebiegiem 1,2 MHz. Wyjście toru 'wizyjnego nale­
ży połączyć z osoyloskopem poprzez filtr środkowo­
przepustowy o czę~totliwości środkowej 1,2 MHz i 
impedanoji wejściowej 75tl • 
Procentową wartość zniekształceń sygnału nr Ja 

i 3b należy obliozyć z zależności podanych na ~ 
wg wzoru (7) . 

J.4.4 . 8. Pomiar zniekształceń nielinearnych im­
pulsów synohronizująoyoh. Po ustaleniu wzmoonośoi 
wtrąoeniowej w torze wizyjnym należy 40 wej.śoia 

toru doprowadzić sygnał nr 3a lub 3b. Wyjśoie to­
ru należy obciążyć impedanoją 75~l i połąozyć z 
oscyloskopem. Na ekranie osoyloskopu należy zmie­
rzyć amplitudy impulsów synchronizująoyoh zawar­
tyoh w sygnale nr 3a lub 3b. 

J,4.4. 9. Pomiar zniekształoeń linearnyoh (ksz~ 
tu) sygnałów o czasie trwania pÓlobrazu. Po usta­
leniu wzmoonośoi wtrąoeniowej O dB należy do wej~ 
oia toru wizyjnego doprowadzić sygnał pomiar.owynr 
1 o nominalnym poziomie. Z wyjśoia toru wizyjne-

go . sygnał należy doprowadzić do oscyloskopu o im­
pedancji wejśoiowe j 75!ł • 

Wartości zniekształoeń należy obliczyć wg wzo­
rów (9) i (1 O ) • 

3.4.4.10. Pomiar zniekształceń ~oh~~­
tu) sygnałów o czasie trwania linii. Warunki po­
miaru - wg 3.4.4.9 z tym, że do wejŚCia należy do­
prowadzić sygnał pomiarowy nr 2. 
Wartości zniekształoeń należy obliozyć wg wzo­

rów (9) i (10 ). 

3.4.4.11. Pomiar znieli:ształceń linearnych (kształ­
tu ) sygnałów o bardzo krótkim CZasie t rwania. Wa­
runki pomiaru i numer sygnału - wg 3.4.4.9. 
Wartośoi zniekształoeń należy Obliczyć wg wzo­

rów (11 ) i (1 2 ) • 

3.4.4. 12. Pomiar charakterystyki tłumieniowej 

~ Pomiary należy wykonać dla następująoyoh 

ozęstotliwości: 240 kHz, 0,5 MHz, 1,5 MHz, 2/3 MHz, 

4,43 MHz, 5 MHz i 6 MHz. Do wejścia toru wizyjne­
go należy doprowadzić napięoie sinusoidalne o o­
kreślonej częstotliwości i o warto~oi skutecz­
neJ 0,2 V. Na wyjściu toru obciążonego impedancją 
75 !ł należy mierzyć wartości napięoia wyjśoiowego. 

Zmiany napięcia wyjś o iowego w pasmie podstawo~w 
stosunku do wartośoi napięoia drgań o częstotli'lro­

ści 240 kHz należy określać w deoybelaoh. 
Dopuszoza się wykonanie pomiaru za pomocą wobu­

latora, pod warunkiem przesyłania znaczników ozę­
stotliwośoi wraz z widmem drgań wytwarzanych przez 
wobulator. 

J.4.4.13. Pomiar oharakterystyki grupowego oza­
su przejścia. Wzmocność wtrąoeniową t oru wizyjne­
go należy ustalić O dB, po ozym do wejśoia toru 
doprowadzić sygnal z częśoi nadawoze j m1ern:ska gru­

powego ozasu przejśoia . Do wyjśoia toru nalety do­
łąozyć część odbiorozą miernika i obo iążyć impe-
dancją 75Q • Na ekranie osoyloskopu odbiornika 
odczytać krzywą nierównomierności grupowe~o czasu 
przejścia. 

J.4.4.14. Pomiar tłumiennośo1 przeniku zmodulo­
wanej podnośnej fonii w częstotliwośoiowy kanał 

wizyjny należy wykonać za pomocą woltomierza se­
lektywnego pOłączonego z wyjściem toru wizy jne­
go oboiążonego impedancją 75 il • Tor wizyjny po­
winien być nieoboiążony sygnałem wizyjnym. 

3.4.4.15. Pomiar dewi aoji wywołane~ całkowitym 

sygnałem wizyjnym należy wykonać za pomooą mier­
nika dewiacji sygnału wizyjnego włączonego w tor 
pośredniej częstotliwości. Do wejścia toru wizyj­
nego, z którego wyłąozono obwód preemfazy, należy 
doprowadzić sygnał wizyjny o amplitudzie 1 V. W 
przypadku niemożnośoi wyłąozenia układu preemfazy 
należy dewiację obliozyć, uwzględniająo często­

tliwość pomiarową i oharakterystykę preemfazy. 

3.4.4.16. Pomiar charakterystyki preemfazy i de­
emfazy. Do wejścia obwodu preemfazy lub deemfazy 
należy doprowadzić z generatora pomiarowego syg­
nał o oz~stotliwościach O Hz + 6 MHz 1 o stałym 
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poziomie zale~nym od konstrukcji ukladu. Na wyj ś­
·ciu układu nale~y mierzyć napięcie za pomocą wol­
tomierza lampowego. Dla ka~dej częstotliwości po­
miarowej należy obliczy ć w decybelach stosunek na­
pi~ć wejściowego i wyjściowego, a wynik nanieś ć na 

siatkę wykresu. Otrzymana krzywa powinna być zgod­

na z rys . 9. 

3.4.5 . Badanie wielkości transmisyjnych toru 
fonicznego 

3.4.5.1. Pomiar tłumienności wynikowej t oru. 
De we jśoia toru nale~y doprowadzić z generatora 
sygnał o częstotliwości 800 Hz i napięciu Uw e od­
powiadającemu znamionowej dewiacji. Na wyjściuto­
ru obcią~onego impedancją 600 ~l nale~y mierzyć m­

pię ci e UWy' 

Wart ość tlumienności wynikowej nale~y obliczyć 

wg wzoru (1). 

3.4 . 5.2. Pomiar stabilności tlumienności wyni­
kowej, Okresowo 'fi ciągu 24 godz nalet.y mierzy ć tłu­
miennoś ć wynikową wg 3.4.5. 1. Odchylenia od war­
t ości nominalnej powinny mieścić się w granicaoh 
określonych w 2.3.2. 

3.4.5.3. Pomiar oharakter;yst;,yld. tlumielliowej toru 
należy wykonywać zachowując stal~ znamionową de­
wiację częstotliwości pOdnośnej dla calego pasma 
częstotliwości. Do wej ścia toru należy doprowadzić 
napi~cia o określonej częstotliwości i o wartoś­

ciach zmienia jących się odwrotnie do charakterys­
tyki preemfazy. 

Sygnał akustyczny z generatora ni~ powinien mleć 
własnych zniekształceń większych niż 0,3%. Poziom 
sygnału należy kontrolować na wyjściu o impedanoji 
600U • Odchylenia od wartośoi poziomu odniesiema 

' przy częstotliwości 1000 Hz należy obliczać w de­
oybelach. 

3.4.5.4. Pomiar zniekształceń harmonioznych Syg­
nału fonicznego . Po upr~ednim ustaleniu wzmocnoś­
ci wtrąceniowej t orq fonicznego równej O dB, do 
wejśoia nale~y doprowadzić pomiarowy sygnał fo­
niczny o takiej amplitudzie, aby otrzymać maksy­
malną znamionową dewiację. Z wyjścia kanału fo­
nicznego sygnał należy doprowadzi ć do wejścia ~~ 
nike zniekształceń harmoniczny Ch. Wyjście toruna­
leży obciążyć impedancją 6001! • 

3.4.5.5. Pomiar szumu psofometgcznego. UJ wejś­

cia toru fonii nale~y doprowadzić sygnal o czę­

stotliwości 1000 Hz. Po ustaleniu wzmocności mrą.­
ceni owej o dB na poziomie Odpowiadającym znamiono­
wej dewiacji podnośnej należy odlączyć sygnał od 
wejścia toru, zamyka jąc j e impedancją 600 ~l • Za 

pomocą psofometru należy bezpośrednio na wyjściu 

toru mierzyć wartość szumu oraz stosunek sygnalu 
do szumu. Impedancja wejściowa psofometru powinna 
wynosić 600~! • 

3.5. Ocena wynik6w badań. Łąc~e wizy jne lub fo­
niczne nalety uznać za zgodne z wymaganiami nor­
my, jeżeli wszystkie badania wymienione w 3. 2 da­
dzą wyniki pozytywne. 

KONIEC 

Załącznik 

Informacje dodatkowe 



Zał ąc z nik 

do BN-71/3341-01 

Ł4CZE ODNIES IENIA 

1. Międzynarodowe połączenie wizyjne. Międzyna­
rodowe dalekosiętne połączenie wizyjne jest zesta­
wione z łączy utworzonych w (pokazanych na rys. 
Z-1) liniach lokalnych i w międzynarodowej linii 
magistralnej . 

e) punkt D, będący w danej transmisji miejscem 
odbioru sygnału wizyjnego; punktem tym mote f,y6 
telewizyjny ośrod ek studyjny, t elewizyjny ośrodek 
nadawczy, centralny zesp6ł przełączający lub oś­

rodek przemiany standardu. 

2. Charakterystyczne cechy wizyjnego i fo ni cz-
nego odniesieni a . Lącza utworzone w l i ni i magi s-

~ 
tralnej reprezentują łąc za odniesi enia Wizyjne i 
foniczne. Charakterystycznymi cechami ( pokazanego 
na rys. Z-2 ) łącza wizy jnego lub fonicznego od-

O ni esienia są: 
2500 k m . 

Rys . Z-1 

Dla jednego kierunku transmisji połączenie to 
obejmuje: 

a) punkt A, będąoy w danej transmisji źr6dłem 

oałkowitego sygnału wizyjnego; punktem tym mote 
być teleWizyjny ośrodek studyjny, w6z transmisyj­
ny, centralny zesp6l przełączająoy lub ośrodek 

przemiany standardu, 
b) lokalną linię a, łąoząoą na krańcu nadawczym 

ź r6dło sygnału telewizyjnego z wejściem międzyna­
rodowej linii magistralnej, 

c) międzynarodową linię magistralną b, łączącą 

kraje uozestnicząoe w transmiSji; linia ta składa 
się z zestawu linii krajowyoh i międzynarodowyoh; 
punkty B i C są miejscami styku linii międzynaro­
dowej z liniami lokalnymi, 

d) lokalną linię c, łączącą na krańcu odbiorczym 
wyjście międzynarodowej lin11 magistralnej z punk­
tem odbioru sygnału międzynarodowego, 

O -porqczenie w pasmie naturalnym (d6fT'lDtlulacja 

dD widma naturalnego j ponowna modulacja) 

1~311-01-Z-21 
Rys . Z-2 

a) przy jGta umowna długość 2500 km pomiędzy 
krańcowymi punktami wprowadzenia i wyprowadzenia 
sygnału o widmie naturalnym, 

b) podzial na trzy odcinki z demodulacją sygr~­
łu do widma naturalnego na ich krańcach, 

c ) niezależne wyregulowanie katdego z trzech 
odcinków i łączenie ich bez jakiejkolwiek og6ln~ 

regulaC ji lub korekCji, a dla łącza wizyjnego po­
nadto brak w zestroju przemiennika standard6w lub 
korektora impuls6w synchronizujących. 

3. Parametry oraz tOlerancje łączy odni esienia­
wg tabl . Z-1 i Z-2. 

Tablica Z-1, Wymagania jakościowe ł\czy odni esionia dl a toru wi zyjnego 

Wizyjne l~z. odniesionia 
Wartości 0) i p niezbęd-

Jednostka L = 2500 iDII 
Nazwa pU&Ilatl'u miar)' na do ob11czenia wielkoś-

n = 3 cl D . 

Wartość Tolerancja D 3 nominalna p 

1 2 3 '+ 5 6 

Impedsncja wejściowa i wyjściowa t oru wizyjnego U 75 24 dB 1 ) - -
V 1,00 - - -

całkowi tego sygnału wizyjnego 
% 100,00 - - -

Pozi om sygnału obrazu V 0,65 - - -
% 65,00 - - -
V 0,30 - - -

i mpuls6w synchronlzuj~cych 
% 30 ,00 - - -
V 0,05 - - -

Odstęp poziomu czerni od poziomu wygaszania 
~ 5,00 - - -
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cd. tabl. Z-1 

1 2 3 4 5 6 

sygnału wizyjnego % 0,00 0,00';'20,00 20,00 312 
Zniekształcenia 

nIe linearne zmiana poziomu impul SÓw synchro- V 0,00 0,21.;.0,33 0 ,21;00,33 312. 
nizujących 

Zmiany wzmoc- nominalne dE 0,00 ±1 ,OO ± 1,00 2 

ności wtrące- krótkookresowe (np. 1 s) dB 0,00 ±O,30 ±0,30 2 niowej 

średniookresowe (np. 1 godz) dB 0, 00 ±1,OO ± 1,OO 2 

przerosty % 0,00 +20,00 +20 ,00 2 

krótkotrwałych % 0,00 -1 0,00 -10,00 2 
,<tH 

czas narastania 
/,-S 0,08 +0 ,006 0, 14 2 

Zni ekształcenia i opadania 
linearne syg- --
nałów 

o czasie trws nia linii % 0,00 ±5 , 00 ±5.00 2 
l-H 

o czasie trwania 
I=V 

półobrazu % 0,00 ±10,00 ± 10,00 1 

Zakł óc enia , losowe (ważone) dE 57,00 - ~ D" =57+1 0lg l km 
szumy 

periodyczne dE 30, 00 Dn =30-10Ig n 2 

Charakterystyka tłumieniowa dE Ił granicach toleranc ji wg rys. 9 312 

Grupowy czas przejścia !ls w granicac h tol .. rancj i wg rys. 10 312 

D 
" 

- dopuszczalna wartość odchyłki parametru łącza wizyjnego po siadającego n odcinków ze sprowadze ni em sygnału do 

widma naturalnego . 

0
3 

- dopuszczalna wartość odchyłki, nominalnej wartości parametru wizyj nego łącza odnl.esi .. nia posiadaj ącego n = 3 

odcinki ze sprowadzeniem sygnału do widma naturalnego. 

n - liczba 1, 2, 3. 4 ••• odcinków ze sprowadzeniem sygnału do widma naturalnego. 

p - wykładnik potęgi (o wartości: 1, 312. • 2) , określający zasadę, według której "sumuj ą się " na n odcinkac h ..,artoś-

ci odpowiednich parametrów. 

j 
H _ okres powtarzania linii. 

V - okres powtarzania pola . 

1) b = 20 19 I~ I < 24 dB = tłumienność nie dopasowania. 
75 - Z 

Tablica Z-2. Wy=~gania jakości łąc zy odniesienia dla symetryc~nego toru fonicznego 

Foniczne łącze odnieRienla 

Jednostka L = 2500 km 
Naz..,a parametru 

miary n = 3 

Wartość nominalna Toler ... ncja 

Impedancja kanału tonicznego ~! 600 -
Poziom nominalny <IB. ..6,0 -_ .. .-
Tłumle.llOOŚĆ .rynlltowa dE 0,0 ±O," _. _ - -
Stabilność tlumienności wynikowej <IB 0,0 ±1,8 

Przonoszone pasmo c zęstotliwości H& 50 ł 10000 -
do szc zyt owej wartości 

" 10 , 0 -Zn1eks2:talctlni a poziomu +9 <IBm 
harmoniczne 

dla poziomu +6 <IBm " 3,0 :" 

"-
Poziom SZWIIÓ'" dl - 57,0 -



4. Met oda przeliozania dopuszczalnych wartośoi 

odchyleń parametr6w jakośoiowyoh wi zyjnego łącza 

r zeczywistego od wartośoi parametr6w jakośoiowyoh 
wi zy jnego łąoza odniesienia. Obliczenia dopusz­

cza l nych wartośoi odohyleń Dn parametr6w jakoś­

ciowy ch wizy jnego łąoza rzeczywistego o długośoi 

L a 250 + 2500 km nalety wykonać wg wzoru 

D = D (..!!-) "*" n 3 :3 

" kt6r ym : 
D" - dopuszczal na wartoś ć odohyłki pa r amet ru łą.­

cza wi zyjnego mającego n odcink6w ze spro­
wadzeniem sygnału do wi dma naturalnego. 

n - liczba 1 ." 2. 3. 4 •• • odcink6w ze sprowadze­
niem sygnału do widma naturalnego. 

D3 - dopuszcza lna wartość odohyłki nominalnej 
wartoś c i paramet ru wizyjnego łąoza odniesie­
ni a mając ego "II .. 3 odcinki ze sprowadzeniem 
sygnałU do widma naturalnego; wartośoi lioz­
bowe t ego czynnika podano w tabl. Z-1, 

p - wykładnik potęgi (o wartośc i : 1, 3/2 , 2) , 
okreŚla j ący zasadę , według której "sumują 

się " na tl odc i nkaoh wartośoi odpowiednich pa­

rametr6w. 

W celu ułatwienia obliczeń podano w tabl. Z-3 
przyblitone wartości liczbowe mnotnika (~)~ dm 

r6tnyoh wartośoi tl i p. 

n )1 Tablica Z-3. Wartości mnożnika (T p 

n P = 1 p = 312 p = 2 

1 0 ,33 0 ,48 0 , 58 
2 0 , 67 0 , 70 0 ,82 

3 1,00 1 , 00 1 , 00 
4 1 ,33 1, 21 1,15 

5 1 , 67 1,41 1 , 29 
6 2,00 1, 59 1,41 

7 2,33 1, 76 1 ,53 
8 2 ,67 1, 92 1, 63 

9 3,00 2, 08 1 , 73 

n - Iiczba 1 , 2, 3, 4 ••• odcink6w ze sprowadze niem 
sygnału do widma naturalnego. 

p - wykładnik potęgi (o wartości: 1, 312. , 2 ), określa-
j~y zasadę, według kt6rej "sumuj, się" na n odcinkach 
wartości odpo"iednich parametr6w. 

INFORMACJE DODATKOWE do BN-71/3341-01 

Zaleoenia międzynarodowe 

CCIR Doouments ot t he XI- t h Plenary Assambly , Os­
lo 1966. Volumes IV and V. Geneve 1967. Inter-

national Telecommunication Union - norma zBPd-
na. 
PernaweHT ~HTepBK~eHHH Praha 1964 
zgodna. 



SPIS 1'RKŚCI 

1. VS'l'§P 

1.1. Przedmiot normy 

1.2. Zakres stosowani a normy 

1. 3. Określeni a 

1.3.1. Ll\cze wizyjne lub foniczne 

1.3 . 2. L!\cze odni esienia 

1.3.3 . L!\cze rzeczywi~t6 

1.3 . 4. Całkowity sygnał wizyjny 

1. 3. 5. Sygnał wizyjny 

1.3.6. Sygnał obrazu 

1.3.7. Całkowity sygnał synchronizuj ący 

1.3 . 8. S ygnał foniczny 

1.3 . 9 . Tor wizyjny 

1.3.10.Tor foniczny 

1 .3.11.Podnoś na fonii 

1 . 3.12 .Wielkość transmisyjna 

1.3 . 13 . Tlumi enność wynikowa 

1 . 3 . 14. Wzmocność wtr!\ce niowa W 

1 . 3.15.Zmiany wzmocnośc i wtrl\Ceni owe j Wz 
1.3.16.Zak ł6cenie, szum 

1.3.17.Szum losowy S -1 .3. 18 . Zakł6cenie periodyczne, szum peri odyc zny Sp 

1.3.19.Zak16cenie impulsowe Si 

1.3.20.Szum waż ony wizj ometryczny lub psofometryczny 

1.3.21 . Znlekształcenle niel1nearne Kn 

1. 3.22.Znl ekszt ałcenl0 harmonic zne K h 

1.3.23.Znieksztalcenie tłumieniowe 

1.3 . 24 . Przekos 

1. 3. 25.Przerosty 

1.3 .26.Znieksztalcenie fazowe 

1.3.27.Charakterystyka tłumieniowa 

1.3.28.Charakterystyka grupowego cz asu przejścia 

1.3.29.Przenik 

1.3.30.Dewiac ja częstotliwości 

1.3 .31 . Preem!aza 

1.3.32.Deem!aza 

1.3. 33.Punkt połączenia 

1.3.34.Pasmo naturalne 

1.3.35.Pasmo podstawowe 

1.3.36.'l'elek~munikacyjny aparat przetw6rczy 

1,3.37.Pasmo przesyłowe 

1 . 3.38.Tłumienność niedopasowania 

1.3.39.Pośredni a częstotl iwość 

1.3.40.Pasmo pośredniej częstotliwości 

1.3.41.Wizyjny sygnał testowy, pomiarowy 

.2 . VYMAGANIA 

2.1. Wielkości transmisyjne punkt6w połączeń magi stral­

nych linii radiowych r6żnych systemów 

2.1.1. Połączenia w pasmach podstawowych sygnału wizyj­

nego i foniczne go 

2.1.1.1. Pasmo przesył owe toru wizyjnego 

2.1.1.2. Impedancja wejściowa 1 wyj ściowa toru wi­

zyjnego . 'l'łumianność niedopasowania 

2.1.1 .3. Polaryzacja sygnału wizyjnego. Składowa staJa 

2.1.1.4. Poziom syg~łów składowych całkowitego syg­

nału wizyjne go . Stabilność pozi omów 

2.1 .1.5. Pasmo przesyłowe toru f onicznego 

2. 1.1.6. Impedancja wejściowa i wyjściowa toru fo­

nicznego 

2.1.1.7. Poziom sygnału fonicznego. Stabilność 

ziomu 

po-

2.1.1.8 . Często~liwość i dewiacja podnośnej fonii 

2.1.2. Połączenie w pasmie pośredniej częstotliwości 

2.1.3. Wartość środkowej częstotliwości pasma pośred­

niej częstotliwości 

2.1.4. Impedancja wejściowa i wyjściowa układ6w pośre~ 

niej częstotliwości 

2.1.5. Wartości napięć wejściowych i wyjściowych ukła­

d6w pośredniej częstotliwości 

2. 2. Wielkośc i transmisyjne toru wizy j nogo 

2.2.1. Wzmocność wtrąceniowa toru \V 

2.2.2. Zmiany wzmocności wtrl\Ceoiowej W, 

2.2.3. Zakłócenia w torze 

2.2.3.1. Szum losowy S 

2. 2.3.2. Zakłócenia periodyczne, szum periodyczny S p 

2.2.3.3. Zakłócenia impulsowe S , 

2.2.4. Zniekształcenia nielinearne sygnału obrazu 

2.2.5. Zniekształceni e nielinearne impulsów synchroni­

z. ujących 

2.2.6. ~niekształcenia linearne (kształtu) sygnałów 

2.2.6.1 . Zniekształcenie linearne (kształtu) sygna­

łów o czasie trwania p6łobrazu 

2.2.6.2. Zniekształcenie linearne (ksztaitu) sygna­

łów o czasie trwania linii 

2.2.6.3. Zniekształc enie linearne (kształ tu) sygna­

ł6w o bardzo krótkim czasie trwania 

2.2. 7. Charakterystyka tłumien!owa toru 

2.2.8. Charakterystyka grupowego czasu przejścia 

2.2.9. 'l'łumienność przeniku zmodulowanej podnośne j fo-

nii w częstotliwoseiowy kanał wizyj ny 

2.2.10.Dewiac ja wywołana całkowi tym sygnałem wizyj nym 

2.2.11.Preemfaza 

2.3. Wielkości transmisyj ne toru fonicznego 

2.3.1. 'l'łumienDość wynikowa toru 

2.3.2. Stabilność tłum1 enności wynikowej 

2.3.3. Charakterystyka tłum1enlowa toru 

2.3.4. Zniekształcenia harmoniczne sygnału f onic znego 

2.3.5. Szum psofometryczny Sps 

3. BADANIA 

'.1. Przygotowsnie do badań 

3. 2. Program badań 

3.2.1. Program badań wielkQści transmisyjnycb punktu 

połączenia tor6w w pasmi e podstawowym sygnału wi zyj­

nego 

3.2. 2. Program badań wielkości transmisyjnych punktu 

połączenia torów w pasmie pods tawowym sygnału fonicz­

nego 

3.2.3. Program badań wielkości transmisyjnych punktu 

połączenia torów w pasa1e poŚredniej częstotliwości 

3.2.4. Program badań wielkoŚci transmisyjnycb toru wi­

zyjnego 

3.2.5. Program badań wielkości trans2isyjnycb toru f o­
nicznego 



:5.3. Harunki 1;Iada ń 

3.3.1 . Sygnał pomiarowy nr 1. Kształt i tolerancje 

3. 3.2. Sygnał pomiarowy nr 2. Kształt i tolerancje 

3.3 .3. Sygnały pomiarowe nr 3a 1 3b. Kształt i teleran-

cje 

3.3.4., Inne sygnały pomiarowe 

3.4. Opis badań 

:5.4.1. Badanie wi elkośc i transmisyjnych punktu polą:ze­

nia tor6w w pasmie podstawowym sygnału wizyjnego 

, .4.1.1. Pomiar pasma przesyłowogo toru 

3.4. 1.2. Pomiar impedancji wejściowej i wyj ściowej to­

ru oraz tłumienności nie dopasowania 

3.4.1.3. Kontrola polaryzacji sygnału wizyjnego 

3.4.1.4. Pomiar napięcia składowej stałej 

3.4.1.5. Pomiar poziomu sygnał6w składowych całkowi­
tego sygnału wizyjnego 

3.4. 1.6. Pomiar stabilności poziom6w sygnał6w składo­

wych 

3. 4.2. BadanIe wielkości t r ansmisyjnych punkt u połącze­

nia tor6w w pasmiO podstawowym sygnału fonicznego 

3. 4.2.1. Pomiar pasma przesyłowego toru 

3.4.2.2. Pomiar impedanc ji wejściowej i wyj ściowej t o-

ru 

3.4. 2.3. Pomiar poziomu sygnału f onic znego 

3.4.2.4 . Pomiar stabilności poz i omu sygnalu foniczne­

go 

3.4.2.5. Pomiar c zęstotliwości i dewiacj i podnośnej 

fonii 

3. 4 . 3 • . Badanie wielkości transmisyjnych punktu połącze­

nia t or6w w pasmi e pośredniej częstotliwości 

3.'4.3.1. Pomiar środkowej C2:ęstotliwośc i pasma pośred­

niej częstotl iwości 

3.4.3.2. Pomiar impadanc ji wej ściowej i wyjści owej u­

kład6w pośredniej częstotliwości 

3.4.3.3. Pomiar wartości napi ęć wej śc i owych i wyjścjo­

wych układ6w pośredniej częstotliwości 

3.4.4. Badanie wlelkolei trans.isyj~oh toru wizyjnego 

3 . 4.4 . 1. Pomiar wzmocności wtr,ceniowej toru 

3.4.4.2. Pomiar zmian wzmooności wtr~eniowej 

3.4.4 .3. Pomiar szumu losowego 

3.4.4.4. Pomiar zakł6ceń periodycznych &powodo~anych 

napięciem zasilaj~ym 

3.4.4 . 5. Pomiar zakł6ceń periodycznych w pas.ie od 

1 kHz do 6 MHz 

3.4. 4.6. Pomi ar zakł6ceń impulsowych 

3.4.4.7. Pomiar zni ekształceń nielinear~ch sygnału 

obrazu 

3.4.4.8. Pomiar zniekształceń niel i nearnych impuls6w 

synchronizuj~ych 

3 .4.4.~ Pomiar zniekształceń llnear~ch (kształtu) 

sygnał6w o czasie trwania p6łobrazu 

3.4.4.10.Pomiar zniekształceń linearnych (kształ tu) 

sy gnał6w o czasie trwania linii 

3.4.4.11 .Pomiar zniekształce ń linearnych (kształtu) 

sygnał ów o bardzo kr6tkim czasie trwania 

3.4.4.12.Pomiar charakterystyki tłumi eniowej toru 

3.4.4.13 .Pomiar charakterystyki grupowego czasu prz~ 

ścia 

3.4.4.14.Pomiar t łumienności prz.eniku zmodulowanej 

podnośnej fonii w częstotl iwościowy kanał wizyj ny 

3.4.4.15.Pomiar dewi acji wywołanej całkowitym sygna­

łem wizyjnym 

3.4.4.16.Pomiar charakterystyki preemfazy ideemfazy 

3.4.5. Badanie wielkośc. transmisyjnych toru fonicznego 

3.4.5.1. Pomiar tłumienności wynikowej toru 

3.4.5. 2. Pomiar stabilności tłumienności wynikowej 

3 .4. 5.3. Pomiar charakterystyki tłum.nlowej 

3. 4.5 . 4. Pomi ar zniekształceń harmonicznych 

fonicznego 

3. 4 .5. 5. Pomiar szumu psofometrycznego 

3.5. Ocena wynik6w badań 

Zał~znik 

Informacj e dodatkowe 

toru 

sygnału 


