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'N O R M A BRANŻOWA BN-85 . 

ELEMENTY Rdzenie-,,_do cewek, 3382~20 , 

URZĄDZEŃ transformatorów • dławików ~ ELEKTRONJCZNYCH 
Określenia wielkości magnetycznych , 

i elektrycznych Grupa katalogowa 1920 

l 

l. WSTĘP absolutnej 
IJ.o w H/m. 

IJ. w H/m stałej magnetycznej 

Przedmiotem normy są symbole, . nazwy i określenia 
wielkości magnetycznych i elektrycznych stosowanych 
dla rdzeni ferrytowych do cewek" transformatorów 
i dławików. 

Wielkości magnetyczne i elektryczne w rozdz. 2, 3 i 4 
normy są ułożone w kolejności alfabetycznej symboli 
tych ' wielkości. 

Każda z przenikalności magnetycznych określonych 
w normie jest ilorazem przenikalności magnetycznej 2. WYMIARY 

Punkt ..symbol 

I 2 

2.1 

2. la) 

2.lb) 

2.lc) V, 

. 

2.2 

,. , 

Nazwa 

3 

Wymiary rdzeni rów­
noważne 

Pole przekroju rdzenia 
- równoważne 

Długość drogi . magne­
tycznej rdzenia - rów­
noważna 

Objętość rdzenia 
- równoważna 

Pole przekroju uzwo­
jenia 

Określenie 

4 

wymiary d/ugości drogi magnetycz­
nej, pola przekroju i objętości hipo­
tetycznego rdzenia pierścieniowego, 

który jest równoważny magnetycznie 
(ma tę ' samą reluktancję) rdzeniowi 
o określonej geometrii w zakresie na-. . . 
tężenia pola nie przekraczającym gór-
nej granicy obszaru Rayleigh 'a 

Wielkość określona zależnością 

CI 
,4, = ~ (I) 

w której: 
CI - wg 2.3 
C2- wg 2.4 

w1C)iość określona zależnością 

C~ 
I, = --.-

C2 
·w której : 

CI - wg 2.3 · 
C2 - wg 2.4 

wielkołć określona zależnością 

(2) 

_C! 
V. = er (3) 

2 
w której: 

CI - wg 2.3 
C2 - wg ·2.4 

.' 

Jednostka 

5 

mm 

Objaśnienia 

6 

wymiary równoważne mogą być 
stosowane do obwodu magnetycz­
nego pracującego poza górłJą gra­
nicą obszaru Rayleihg'a pod wa­
warunkiem że: 

- wartość strumienia magne­
. tycznego wzd/llż drogi magnetycz­
nej jest taka sama, 

- strumień ,magnetyczny jest 
równomiernie rozłożony w polu 
przekroju poprzecznego rdzenia 

v, = I,' A • (4) 

'Zgłoszona przez Zakład Materiałów Magnetycznych POLFER 
Ustanowiona przez Dyrektora Instytutu Tele- i Radiotechnicznego dnia 30 grudnia 1985 r. 

" jako norma obowiązująca od dnia 1 lipca 1986 r. 
(Dz. Norm. i Miar nr 3/1986 poz. 7) 

.wYDAWNICTWA NORMALIZACYJNE "ALFA" 1986. Druk. Wyd . Norm. W-wa. Ark. wyd. 3.00 Nakł . 2400 + 55 Zam. 773/86 Cena zł 90.00 



2 

cd. tablicy 

Punkt Symbol 

2 

2.3 C, 

2.4 c, 

2,5 

2.6 

Punkt Symbol 

1 2 

I 3,1 AL 

" 

3.2 

Nazwa 

3 

Stała rdzenia C I 

Stała rdzenia C, 

Długość ZWOJU średnia 

Długość szczeliny nie­
magnetycznej 

BN-85/3382-20 

Określenie 

4 . 

suma ilorazów cząstkowych długości 
drogi magnetycznej I i odpowiadają­
cych tym długościom pól przekroju 
A wzdłuż przyjętej drogi magnetycz­
nej rdzenia o określonej geometrii 

I 
C, = ~A (5 ) 

suma ilorazów \:ząstkowych długości 
drogi magnelycznej I i odpowiadają­
cych tym długościom kwadratów pól 
przekroju A, wzdłuż przyjętej drogi 
magnetycznej rdzenia o określonej 

geometrii 

I 
C, = ~A2 (7) 

Jednostka 

5 

l/mm 

IImm' 

mm 

mm 

.. 

Objaśnienia 

6 
, 

sposób obliczania stałej C I dl!! 
typowych rdzeni o zamkniętym 
obwodzie magnetycznym podany 
jest w załącznik u 

. I, 
C, = (6) 

sposób obliczania stałej C, dla 
typowych rdzeni o zamkniętym 
obwodzie magnetycznym podany 
jest w załączniku 

l" 
A ' " " 

(!!) 

, , , , , 
3. INDUKCYJNOSC, PRZENIKALNOSC, STRATY I INNE , WIELKOSCI 

Nazwa 

3 

Stała indukcyjność 

rdzenia 

Stała rezystancji uzwo­
jema 

Określenie 

4 

a) indukcyjność cewki pomiarowej 
o ok reślonej geometrii, umieszczonej 
w rdzeniu w określonym' położeniu, 
podzielona przez kwadrat liczby 
zwojów tej cewki 

L 
AL = N' (9) 

b) przyro~t indukcyjności przewo­
du po nałożeniu na przewód rdzenia 
z otworem, np. rdzenia pierścienio­

wego, rdzenia walcowego z otworem 

A/,=L-L' ( )0) 

w którym: 
L ~ indukcyjność przewodu z 

rdzeniem, nH, 
L' - indukcyjność przewodu, nH 

wielkość określona zależnością 

R;,. 
=-

N' , 
(II) 

w której: 
R_ - rezystancja uzwojenia dla 

prądu stałego " 
N" wg 3,11 

Jednostka 

5 

nH 

nH 

Objaśnienia 

6 

jeżeli normy przedmiotowe me 
. postanawiają inaczej, stała AL od~ 
nosi się do indukcji słabych (3.4), 
a więc do przenikalności począt-
kowej lJ.i (3.26) 

stała AR charakteryzuje korpus 
cewki; dla określonego korpusu 
cewki I przewodu naWOjowego 

(12) 

gdzie: 
p = 17,2 IJ.Umm (rezystyw­
ność miedzi), 

fo! - współczynnik wype/nie-
ma uzwojema 

IN --- wg 2,5, 
AN - wg 2,2 

miedzią, 

, 



cd. tablicy ' 

Punkt Symbol 

2 

3.3 H" 

3.4 

3.5 B., 

3.6 C/Q 

3.7 H,. 

3.~ 

3.9 L 

Nazwa 

Indukcja magnetyczna 
równoważna 

lIidukcja słaba 

Indukcja nasycenia 

Współczynnik strat 

Nato;żenic pola magne­
tycznego - równoważ­

ne 

Natężenie pola magne­
tycznego wywoła ne 
pnjdem stałym 

Indukcyjność cewki 
z rdzeniem 

BN-8S/3382-20 

Określenie 

4 

indukcja określona zależnością 

B,. = 

w której: 

u 
---10' 
wN A ,. 

( 131 

U - wartość skutec1.l1a napięcia 

o przebiegu siliusoidalnym , V, 

w - 21ft. f w Hl., 
N - wg 3: 11. 
A,. - wg 2.la) 

indukcja w rdzeniu o takiej wartości, 
której podwojenie powoduje pomijal­
I\ic małą zmian" l!1ierwnej wielkości 

wspókzynnik określany przez po­
miar rdzenia w cewce pomiarowej za 
P'lnlOCą miernika dobr(l~i 

C - pojemność rezonansowa in­
dukcyjności cewki z rdzeniem , 
pl', 

Q wg 3. 15 

natężenie pola magnetycznego okreś­
lone zależnością 

NI 
H,. = --10) 

I,. 
w kt6rej: 

N - wg 3.\-1, 

(14) 

I - wartość skutcc;7łUl natężenia 

prądu , A, 
I,. "7"" wg 2.lbl 

nat,żenic pola magnctycZlll'go okreś-
1011\: za kinością 

N l 

l ,. 
(15 ) 

w której : 
N wg 3.11, 
l nat,żenie prądu ~tałcgo, A, 
/. wg 2.lbl 

Jednostka 

5 

mT 

mT 

. pF 

A/m 

A/m 

H 

Objaśnienia 

6 

słabą indukcję stosuje si" zwłasz­
cza przy pomiarach przenikalnoś­
ci początkowej, strat pozostałych 

.. i. wskutek prądów wirowych, wiel­
kości związanych ~ tą przenikal­
nością i stratami oraz przy po­
mi<ll'llch zmian wymienionych 
\\ i,: II." ,~ · i 

indukcj, n<lsyccni<l wyznana Się 

przy nat"żcniu pola magnetycz­
nego I kA/m lub przy wielokrot-
nościach tej wartości 

współczynnik strat C/Q m'oże być · 

swsowany zamiast wspókzynnika 
strat .Ig6/JlI (3.20) .do określania 
strat rdzeni w tych przypadkach , 
gdy napię'cic na cewce pomiaro­
wej z rdzeniem przy p<imiarze Q 
nie powoduje zbyt dużych strat 
w rdzeniu wskutek histerozy 

wielkość mierzona przy określa­
niu w/usllo,;ci rdzeni: 
indukcyjność może hyć obliczana 
np, ze swłcj AL (3.1) lub prze­
nikalności Jl, (3.25), gdy znane są 
wartOŚci tych wielkości 

3 

-



4 

cd. tablicy 

Punkt 

I 

3.10 

3.11 

3.12 

3.13 

3.14 

3.15 

Symbol 

2 

Lo 

N 

p 

Pili 

p, 

Q 

, 

Nazwa 

Indukcyjność cewki 

bez rdzenia 

Liczba zwojów 

Straty w rdzeniu prly 

dużych indukcjach 

Straty IV rdzeniu przy 

dużych indukcjach na 
jcd nostk, masy 

Straty IV rdzeniu przy 

dużych indukcjach na 

jcdntlstk, obj, t ości 

Oobroć cewki 

BN-S5/33X2-20 

Określenie 

4 

moc strat absorbowana przez rdzel] 

umIeszczony w przemiennym polu 

magnetycznym I wydzidona w rdze­

nIU w postaci ciepła 

wielkość określona za leżnością 

p 
p", = - ( 17) 

m o 

w której: 
p - wg 3.12, 

m - masa rdzenia, g 
•. : 

\vidkość określona za l eżnością 

P . 
p,. = -V, . 

(I li) 

w której: 

P- wg 3.12. 
V, - wg 2.le 

iloraz'szeregowej reak ta'ncji indukcyj­

nej cewki z rd zeniem ."L i rezystancji 

szeregowej R równoważnej stratom 

cewk i 7. rdzeniem lub iloraz rezystan­
CJ I równoległej R

" 
równoważnej stra­

tom ' cewki 7. rdzeniem I równoległej 

reaktancji indukcyjnej cewki z rdze­

mem wLp 

wL 
Q=--= 

R 

I 
= --(19) 

tgll 

przy czym zależności pomiędzy wiel­
kościami ri>wntlkgl\"mi I szeregow\"o 

Jeżeli 

o raz 

RI'=R(I +Q2) 

L (l + Q2) 
LI' = 

Q > lO, to 

Rp =- R Q2 

L p =-L 

wL Rp 
Q = -= --

R ·wL 

(20) 

(21 ) 

(22) 

(23) 

(24) 

Jednostka 

5 

H 

w 

mW/ g 

Il W/ mmJ 

_ Objaśnienia 

6 

wielkość mIerzona.· przy określa­

mu własności cewek pomiaro­

wych oraz przenikalności względ­

neJ '"'" (3.29) 
przy okreś laniu własności rdzeni 

o zamknil;t ym obwodzie magne­
tycznym , np. rdzeni pie rścienio-

. wych, Lo może być obliczana 

z za leżności 

LII = ( 16) 

w której: 
Uli - wg 3.27, 
C, - wg 2.3, 
N- wg 3. 11 

liczba zwojów cewk i pomiarowej 
lub uzwoJema podzespołu induk­

cYJnego 

typowa wartość szczytowa induk­
CJI magnetycznej przy wyznacza­
niustrat P wynosi 20{) mT, przy 

czym kształt przebiegu indukcji 
pOWIlllen hyć okreś lony 

przy wyznaczaniu p,. i p ,,, s2;czyto­

wu wartość indukcji magnetycz­

neJ, kształt jej przebiegu i tempe­
ratura rdzenia pOWInny być 

określone 

w przypadku wystąpienia czynni­

ków wprowadzających błędy po-, 
miaru dobroci cewki powinny być 

stosowane korekty wg zależności 

a) od relysta ncji wejściowej 

R" np. woltomierza, np. oscylo­
skopu bocznik ującego cewkę 

Rh Q, 
Q = 

R,,-Q,wL 
(25) 

b) od strat pojemności konden-

Q, Q, 
Q = Q, _ Q, (26) 

c) od pojemności własnej cewki 

C, 
Q = Q, (I + C) (27) 

w których: 

Q, - wartość dobroci nieko­
rygowana, 

Q, - dobroć kondensatora re­

zonansowego, 
C - pojemność własna cew­

ki , 

C - pojemność rezonansowa 

. 



cd. lablicy 

Punki Symbol 

I 2 

3.16 Q" 

i 

3.17 

3.1 li tg <5 ' 

3. 1'1 

3.20 tg <5 

11" 

. 
Nazwa 

3 

Dobroć względna 

WSP()!c-/\ '1I"~ "'/~ slan­
ell rinl "I .k'gkj 

Tangcns kąta sllal po­
zoslalych i wskutek 

prądów wirowych 

Tangens 

wsk ulek 

kąla 'sIrai 

histerezy 

Współczynnik si ra I 

- zredukowany 

BN-85/3382-20 

Określęnie 

4 

dobroć cewki z rdzeniem podzielona 
przez dobroć samej , ccwki Qu 

Q" 
Q 

(28) = 
Q" 

!..!d I II ' (I _. \\L' l , l" 

rezyslancja równoległa strat II' rdze­
niu . umieszczon}m w okrl'ślonym po­

łożeniu w celwc pomiarowej podzie­

lona przez k wad rai li.:zby zwojów lej 
cewki 

wngcn, kąta przcsunit;cia fa zowego 

mit;dzy składowymi podslawowymi 
induhji i nat,~,cnia pola w .rdzeniu 

prly slabej indukcji 

R 
tg <5 = 

wL 

.. 
p. 
-= 

p.' 

p.'" 

J1" II 
(30) 

"R rezystancja szeregowa strat 

w rdzeniu. !l. 
L - indukcyjność cewki pomIa­

rowej z rdzeniem. H . 

w = 2rr./: f w Hz. 
p.", /J.', lJ."fl . /J.',I - wg .:t23 

tangens kąta przesunięcia fazowego 
mi,dzy składowymi podstawowymi 

indukcji i nat,żenia pola w rdzeniu 
określony załcżnością 

(32) D, - u, wL , 

w której : 
R I, R, - rezystancje szeregowe 

slrat cewki po miarowej z rdze­

niem. n - odpowiednio przy IUI-
Ą .. 

pio;ciach U, i U,. V, 
L, - indukcyjność cewki po­

miarowej z rdzeniem przy na­
l' 

pic;ciu U,. H, . 

w = 2 rrf. f w Hz 

tangens kąta strat pozostałych i wsku­

tek prądów wil'llwych , podzielony 
przez przenikalność począlkową: 
współczynnik strat oblicza się z za­

leżności 

tg <5 JJ.o N 2 

C, 

w klórej : 

p." - wg 3.27, 
N - wg 3. 11. 

C, wg 2.3 , 

R 

wL ' 
(34) 

R opór szeregowy slrat w rdze-o 

niu. !l, 
L - indukcyjność cewki pomia­

rowej z rdzeniem, H . 

w = 2 rrf. f w Hz 

\ 

Jednóslka 

5 

-

!l 

Objaśnienia 

6 

" 

I) ' " I.;. . ', I nolcgła strat 
jest s~lad{)I\ ', lo),tancyjną impe­

d.mcji wyrażonej w układzie rów­

noległym 
/ 

2) pomiędzy rezystancją szere-

gową strat w rdzeniu. R a · re zy­

stancją równolegli, strat w rdzc­
IlIU istnieje zależność 

w której 
Q - wg 3.15 

langens kąta strat w rdzeniach L~ 
sZl'Zelinlj nicmagnetyczną tg <5,. 

może być obliczany z zależnoś­

CI 

tg <5 
tg <5,. = 

p., p." (31 ) 

w której : 

tg <5 
3.20. w" e-p. , 

p. ,. wg 3.25 

I) tangens kąta strat wskutek 
histerezy, w zakresie indukcji 

gdzie stała 1/. nic jest zależna od 
indukcji i przenikalności równo­

ważnej . jest proporcjonalny do . . 
indukcji w rdzeniu B: 

• 

. 5 

tg<5/, = 1/8 . B . p., (33) 

w którym : 
1/H ~ wg 3.22. 
p., - wg 3.25 

2) tangens kąta slrat wskulek 

histerezy wyznacza się w zakresie 
wartości szczytowych indukcji 

nie przekraczających 5 mT 

współczynnik slrat materiału lub 
rdzenia bez szczeliny niemagneC 

tycznej równy jest tangensowi 
strat w rdzeniu ze szczciinlj po­

dzielonemu przez przenikalność 

równoważną 

tg<5 . tg<5, 
--~- (35) 

p.,. 



6 

cd. tablicy 

! ,. 
I 

. Punkt Symbol ' Nazwa 

l 2 3 

3.2 I !..e... Współczynnik reak tan-
NZ cji równoległej 

3.22 

. 

3.23 

Stała histerezy materia­
łowa 

Przenikalność zespolo­
na 

BN-85/3382-20 

Określenie 

4 

reaktancja równoległa cewki JlOmia­
rowej z rdzeniem umieszczonym w 
cewce w określonym położeniu po­
dzielona przez kwadrat liczby zwo­
jów tej cewki 

tangens kąta strat wskutek histerezy 
na jednostkę przenikalności podzie-

. lony przez wartość szczytową induk­
cji równoważnej 

(36) 

stałą histerezę oblicza się z zależnoś­
CI 

w której: . 
/J. - wg' 3.27, 
N - wg3.II, 

Cz - wg2.4, 

(37) 

R" R2 - rezystancje .szeregowe 
strat cewki pomiarowej z rdze­
niem, n - odnowiednio przy na-

A ~- . 

pię:ciach VI i V2, V, 
LI - indukcyjność cewki po" 

miar~wej z rdzeniem przy napię~ 
ciu V" H 

zespolony iloraz indukcji i natężenia 
pola w materiale magnetycznym, przy 
czym jedna z tych wiełkości ma prze­
bieg sinusoidalny; przenikalność ze­
spolona odpowiada ilorazowi impe­
dimcji Z próbki pierścieniowej w 
układzie szeregowym dwójnika i im­
pedancji Zo próbki przy założeniu, że 
jej przenikalność równa jest. jednoki 

Z jwL+R 
i!=-= 

Z. jwL. 

L R =-- j-= /J' - j/J. (39) 
L. wLo 

w układzie równoległym przenikal­
ność zespolona odpowiada ilorazowi 
impedancji równoległych 

I Z l 
- = :::.e.a. = jwL ( + 

. /J Z p. jwL 
- p p 

l L wL 
+~)=:::.e.a.+j fu = 

Rp L, Rp 

I I 

/.I~ jp.; 
(40) . 

w zależnościach tych: 
L. R - indukcyjność I opór 
strat w układzie szereg!;>wym 
dwójnika, 

. L,. Rp - indukcyjność I opór 
strat w układzie równoległym 

dwójnika, 
Lo. Lpo - indukcyjności próbki 

w obu układach przy załoieniu, 
że jej przenikalność równa jest 
jedftości 

Jednostka 

5 

n 

lIT 

liT 

Objaśnienia . 

6 

reaktancja równoległa jest skła­
dową reaktancyjną impedancji w 
układzie równoległym 

I) jeżeli normy przedmiotowe 
nie postanawiają inaczej, napięcia o. iU2 powinny być takie, by wy­
woływaływ rdzeniu indukcję rów­
noważną odpowiednio o wartoś­
ciach: 4, = 1,5 mT, 

B,2=3mT 
2) stałą histerezy w równoleg~ 

łym układzie pomiarowym obli-
cza się z zależności . 

2 N3 /Jo W 
- 1'/8="';";;'-­

C2 

W której: 
Gl, Gl - konduktancje rów­

noległe strat cewki pomiaro- . 
wej z rdzeniem, S - odpo­
wiednio przy napięCiach Ol i 
Ą 

Vl, V, . 

/Jo - wg 3.27, 
lU - 2m, f w Hz, 
N - wg 3.11, 

Cl - wg 2.4 
l) zależności między składowy-

mi przenikalności zespolonej w 
układzie szeregowym i równoleg-
ł . j 

. ym są następuJące: 

/J~ = p' (l + tg21l) (41) 

I 
/.I;. = /.I~ ( I + tg21l) (42) 

/JW /.I' 
tgll =""7 = .!7 (43) 

p Pp 

gdy tgll <0,1 składowe rzeczywi­
ste przenikalności zespolonej w . 
obu układach są w przybliżeniu 
równe ' 

'"" ' PI' - /.I (44) 

2) składowa urojona przenikal­
ności zespolonej odpowiada stra­
tom magnetycznym; 
przenikalność zespoloną określa 

si~ zazwyczaj przy słabej indukcji 
(3.4) wtedy jej składowe urojone 
w układzie szeregowym i równo­
ległym odpowiadają stratom pe­
zostałym i wskutek prądów wi­
rowych , 



cd tablicy 

Punkt Symbol 

I 2 

3.23a) . 11 

3.23b) 11" 

3.23c) 

l .23d) " IIp 

3.24 /la 

3.25 

I 

Nazwa 

3 

Składowa rzeczywista 
przenikalności zesp01o­
nej.J!. w układzie szere­
gowym 

Składowa urojona prze­
nikalności zespolonej 1:. 
w układzie szeregowym 

Składowa rzeczywista 
przenikalności zespolo­
nej ~ w układzie rów­
noległym 

Składowa urojona prze­
nikalności zespolonej ~ 
-w układzie równoleg­
łym 

Przenikalność amplitu­
dowa 

Przenikalność 

ważna 

równo- -

BN'-85/3382-20 

Określenie 

4 

wg 3.23 

wg. 3.23 

wg. 3.23 

wg. 3.23 

przenikalność określona szczytowymi 
wartościami indukcji A i natężenia 
pola . II przy ustalonej amplitudzie 
jednejz.'tych wielkości, gdy natężenie 
pola zmienia się periodycznie w cza­
sie i jego wartość średnia jest zerowa, 
natomiast materiał magnetyczny był 
w stanie rozmagnesowanym 

(47) 

gdzie /lo - wg J.27 

przenikalność magnetyczna rdzenia, 
którego obwód magnetyczny zawiera 
części z różnych lub (i) niejednorod- . 
nych materiałów; . 
przenikalność równoważną oblicza się 
z zależności 

I L C, 
Il, = - -N' 10J (48) 

/l o 

w której: 
/ll/ . - wg' 3.27, 
L - indukcyjność cewki pomia­

rowej z rdzeniem przy słabej in­
dukcji (3.4), H , 

C, - wg 2.3, 
N - wg 3. 11 

Jednostka 

5 

. . 

Objaśnienia 

6 

.przy indukcji słabej (3.4) 

, -
/l - /l; (45) 

przy .indukcji słabej (3.4) i małych 
stratach (tg łl < 0,1) 

,-
/lp = /l; (46) 

I) rozróżnia się przenikalności 
amplitudowe określane dla: 

a) wartości szczytowych wystę­
pują~ych przebiegów indukcji i 
natężenia pola; -

b) wartości szczytowych skła­

dowych podstawowych przebie­
gów indukcji i natężenia pola, przy 
czym jedna z tych wielkości (zwy­
kle indukcja) jest sinusoidalna 

• • 
2) B i H mo~ą być wartościami 

statycznymi pod warunkiem, że 

materiał z!lajduje się ' w cyklicz­
nych warunkach magnesowania 

7 

.1) przenikalność równoważna . 

równa jest przenikalności hipote­
tycznego rdzenia równoważnego 
magnetycznie o tym samym 
kształcie, wymiarach ; o jedno- . 
rodnym materiale i o tej samej re­
luktancji; dla rdzenia równoważ­
nego stosuje się zależność 

l I I 
~ I --= I- (49) 
/le A /lA .... 

w której I - długość, wzdłuż dro­
gi magnetycznej rdzenia, każdej 
jego · części o jednakowym. polu 
przekroju A i jednorodnej prze­
nikalności /l; 

2) przenikalność równoważna 
jest stosowana zwłaszcza w od­
niesieniu do rdzeni ze szczeliną 

niemagnetyczną , gdy strumień 
rozproszenia jest odpowiednio 
mały 



g 

cd tablicy \ 

Punkt Symbol 

2 

3.26 

3.27 

3.28 J.trell 

3.29 /l .. 

Nazwa 

3 

Przenikalność począt­

kowa 

Stała magnetyczna 

Przenikalność o'dwra-
calna 

Przenikalność względ-

na 

BN-85/3382-20 

Określenie 

4 

wartość graniczna przenikalności am­
plitudowej, gdy amplituda pola mag­
netycznego dąży do zera 

/l; = lim /la 
H-O 

gdzie /la - wg 3.24 

(50) 

(54) 

wartość graniczna przenikalności 

przy podmagnesowaniu, gdy natęże-
nie pola przemiennego dąży do zera 

/lrev = lim /lJ . (56) 
H-O ' 

/lJ - wg 3.30 
, 

indukcyjność cewki pomiarowej z 
rdzeniem umieszczonym w niej wok-
reślonym ' położeniu, podzielona przez 
indukcyjność cewki pomiarowej mie-
rzonej bez rdzenia 

gdzie: 

l. 

/l"" = -/ 
'0 

L - wg 3.9, 
Lo' - wg 3. LO 

(57) 

Jednostka 

5 

H/m 

-

Objaśnienia 

6 

I) praktycznie przenikalność 

początkową określa się przy sła­
bej indukcji (3.4) 

2) przenikalność początkową 

wyznacza się na próbkach pIer­
ścieniowych z zależności 

L 
(51) /l '=-

I L o 

lub 

/l; = +l= 

(52) 

w których: 
L - indukcyjność uzwojone­

go rdzenia pierścieniowego o 
N zwojach, H, 

lub: 

N2 

/l - = 
o CI 

D 

(53) 

2h I - N2 lO-lO [H] = n d 

L - Lo - przyrost indukcyj­
ności, H, po włożeniu próbki 
pierścieniowej, do jarzma po­
miarowego lub nałożeniu na 
przewód z prądem (N = I), 

h - wysokość próbki 
pierścieniowej , mm, 

D, d - średnice zewnętrzna 

i wewnętrzna próbki pierście- . 
OIoweJ . 

w praktyce iloczyn stałej magne­
tycznej i natężenie pola równa się 
indukcji m~gnetycznej w próżni 
/lo H = B (55) 



cd tablicy 

Punkt Symbol 

2 

3.30 

3.31 p 

3.32 

Nazwa 

3 

Przenikalność przy 
podmagnesowaniu 

Rezystywność 

stała materiałowa trze­
ciej harmonicznej 

BN-85/3382-20 

Określenie 

4 

przenikalność określona z wartości 

międzyszczytowych indukcji i wartQś­
ci międzyszczytowych natężenia pola 
przy określonej amplitudzie jednej z 
tych wielkości, gdy natężenie pola 
zmienia się periodycznie w qasie 
około określonej stałej wartości 

stała określająca zniekształcenia nie­
linearne trzeciej harmonicznej wyra­
żana zależnością 

I El 
X8'" - (58) 

/l. B, U, ' 

w której : 
U, - wartość skuteczna napięcia 

o częstotliwości podstawowej, V, 
wywołująca w badanym rdzeniu 
indukcję o wartości szczytowej 
A 

B" T, 
E, - wartość skutecznej, siły elek­

tromotorycznej o częstotliwości 
trzeciej harmonicznej wywołana 
przez rdzeń badany, V 

Jednostka 

5 

Om 

lIT 

9 

Objaśnienia 

6 

I) objaśnienia dotyczące prze­
nikalności amplitudowej /la (3.24) 
odnoszą się również do przenikal­
ności przy podmagnes'owa'niu /l~ 

2) przenikalność przy podmag­
nesowaniu zależy od sposobu wy­
tworzenia w magnetyku stałego 

pola magnetycznego o 'określonej 
wartości ; definicja wskazuje, że 

pole przemienne i pole stale są 

kolinearne, a jeżeli nie są, to prze­
nikalność staje się wielkością ten­
sorową 

rezystywność materiału rdzenia 
mIerzy się prądem stałym przy 
natężeniu pola elektrycznego nie 
większym niż 0,1 kV Im 

I) impedancja wyjściowa ob­
wodu zasilającego układ pomia­
rowy napięciem o częstotliwości 
podstawowej powinna być dla 
trzeciej harmonicznej dużo więk­
sza od reaktancji cewki pomiaro­
wej z rdzeniem badanym; 
Stałą XB wyznacza się z zależności 

ClI, N Ae El 
- 10-6 (59) 

Xs = /le..fi' ul 
w której : 

ClI, - pulsacja częstotliwości 
podstawowej, lis, 

N - wg 3.11, • 
At - wg 2. la, 
/l, - wg. 3.25, 
E3 i U, w·V 
dla układów pomiarowych o 

małej impedancji wyjściowej sto­
suje się inne zależności 

2) w dolnym zakresie często­
tliwości pracy materiału istnieje 
zależność 

Xs ~ 0,6 1}s (60) 

w której 1}s - wg 3.22 

zależność stosuje się w obszarze 
Rayleigh'a 

3) 'jeżeli normy przedmiotowe 
nie postanawiają inaczej napięcie 
U, powinno wywoływać w rdze­
niu indukcję Be = 3 mT. 



\O 

Punkt Symbol 

l 2 

4.1 D 

4.2 

4.3 d 

Nazwa 

3 

Dezakomodacja 

\ 

Współczynnik dezako-
modacji - zredukowa­
ny 

Współczynnik dezako­
modacji 

BN-85/3382-20 

4. ZMIENNOŚCI 

Określenie 

4 

względne zmniejszenie przenikalności 
materiału rdzenia w stałej temperatu­
rze w określonym czasie; w przypad­
ku pomiaru indukcyjności podzespo­
łu dezakomodacja określana jest z 
zalezności 

(61) D== '100 
) 

w której L" L 2 - indukcyjności przy 
słabej indukcji (3.4) mierzone kolej­
no na początku i końcu określonego 
czasu (np. składowania, eksploatacji) , 

współczynnik ,dezakomodacji d po­
dzielony przez p~enikalnóść równo­
ważną mierzoną w czasie l, 

(63) 

gdzie d - wg 4.3 
przy pomiarze indukcyjności cewki 
pomiarowej z rdzeniem wielkość ta 
wyrazana jest zależnością 

l 
--- \0-3 (64) 

w której: 
LI, L2 - jak dla współczynnika 

dezakomodacji d (4.3), 
/Jo -:- wg 3.27, 
N - wg 3.11, 

C, - wg 2.3 

dezakomodacja D po rozmagneso­
waniu magnetycznym podzielone 
przez logarytm dziesiętny ilorazu od­
stępów czasu między zakończeniem 
rozmagnesowania a drugim i pier­
wszympomiarem, wyrażany zależ­
nością 

l 
d== (65) 

w której: 
LI -'- indukcyjność cewki pomia­

rowej z rdzeniem przy słał>ej in­
dukcji (3.4) po czasie l, (krótkim) 
od zakończenia rozmagnesowy­
wania, 

L 2 -' jak L, po czasie 11 (długim) 

Jednostka 

5 

% 

Objaśnienia 

6 

dezakomodacja jest w przyblize­
niu proporcjonalna do logarytmu 
czasu, stąd tez przewidywana de­
zakomodacja, rdzenia ze szczeliną 
może być w przybliżeniu ókreśla­
na z zależności 

w której : 
l, - czas np. od wytworze­

nia rdzenia do rozpoczęcia 
eksploatacji, 

" - czas, np. od wytworze­
nia rdzenia do, momentu, w 
którym przewiduje się zmia­
ny z dezakomodacji, 

/Je - wg 3.25, 
DF - wg 4.2 

jeżeli normy przedmiotowe Ole 
postanawiają inaczej czas l, == 
== l min, t2 =' 10 min I 



,cd. tablicy 

Puńkt Symbol 

l 2 

4.4 

4.5 

4.6 

.. 

Nazwa 

3 

Współczynnik tempe­
raturowy przenikalnoś­
CI - zredukowany 

Współczynnik tempe­
raturowy indukcyjności 

Współczynnik tempe­
raturowy przenikal­
ności 

, 

BN-85/3382-20 

Określenie 

4 

współczynnik temperaturowy przeni­
kalności a l' podzielony przez przeni­
kalność równoważną 

a 
a F = ...:::.J!.. 

/Ioe 
(66) 

przy pomiarze indukcyjności cewki 
pomiarowej z'rdzeniem wielkości wy­
rażana jest zależnością 

w której 
L, - indukcyjność cewki pomia­

rowej z rdzeniem przy słabej in­
dukcji (3.4) w temperaturze od­
niesienia T" 

L2 - jak L, w temperaturzeT2, 
/100 - wg 3.27, 
N .- wg 3.11, 

C, - wg 2.3 

względna zmiana indukcyjności na 
stopień temperatury 

(68) . 

, 
w której: L" L2 - indukcyjno'ść po­
dzespołu odpowiednio w temperatl!­
rach T, i T2; temperatura T, jest tem­
peraturą odniesienia 

względna zmiana przenikalności rów­
noważnej na stopień temperatury ok­
reślana zależnością 

(69) 

. w której: 
L, - indukcyjność cewki pomia­

rowej z rdzeniem przy słabej in­
dukcjj (3.4) w temperaturze od­
niesienia T" 

L 2 - jak L, ale w temperaturze, 
T2 

Jednostka 

5 

11 

Objaśnienia 

6 

współczynnik temperaturowy aF 

stosuje się do rdzeni o zamknię­
tym obwodzie magnetycznym bez 
szczeliny niemagnetycznej lub ze 
szczeliną pochodzącą tylko z kon­
taktu powierzchni styku części 
rdzenia 

współczynnik temperaturowy in­
dukcyjności aL może różnić się 

(nawet znacznie) od współczynni­
ka temperaturowego przenikal­
ności rdzenia podzespołu a,. ze 
względu na wpływy zamocowa-

. nia, uzwojenia, korpusu cewki itp. 
" .-" 

dla rdzeni ze szczeliną niemagne­
tyczną współczynnik a l' może być 
obliczany ze współczynnika aF z 
zależności 

(70) 

w której: 
/lo. - przenikalność równo-
ważna rdzenia ze szczeliną w 
temperaturze odniesienia T" 

f:lF - wg4.4 . 
dla małych zmian przenikalności 
w przedziale temperatur (T2 - T,) 

/ . zależność ta w przybliżeniu wy-
nosi 

c, - wg 2.3, 
p" - wg 3.27, 
AL - wg3.f 

(71) 
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cd. tablicy 

Punkt Symbol 

2 

4.7 

" 

Informacje dodatkowe 

Nazwa 

3 

Współczynnik wzrostu 
przenikalności 

BN-85/3382-20 

Określenie 

4 

względna zmiana przenikalności am­
plitudowej wywolana zmianą induk­
cji w rdzeniu podzielona przez różni-­

cę wartości szczytowych indukcji 

/Jl - /JI 
68 = ~ II (72) 

/JI (l1l -111) 

przy pomiarze indukcyjności cewki 
pomiarowej z rdzeniem współczynnik 
określa się z zależności 

wNA, 

L, 

L, - L, 
• • 10-6 (73) 
U, - U, 

w której: 
L" L, - indukcyjność cewki po­

miarowej z rdzeniem, H, odpo­
wiednio przy napięciach U, i U2' _ 
V, 

W - 2n/. w Hz, 
N - wg 3.J I, 
A, - wg 2.1a) 

KONIEC 

Jednostka 

5 

lIT 

Objaśnienia 

6 
Ą A 

napięcia U, i U, odpowiadają war-
.!ościom szczytowym indukcji rów-

, A 

noważnej w rdzeniu Bej i Bez 
jeżeli normy przedmiotowe nie 
postanawiają inaczej 
~e J = 1,5 mT, 
B' 2 = 3 mT 

ZAL~CZNIK 

OBLICZANIE STAŁYCH RDZENI CI I C2 

RDZENIE O ZAMKNI~TYM OBWODZIE MAGNETYCZNYM RÓŻNYCH KSZTAŁTÓW 

1. Zasady ogólne 

- Wyniki obliczeń stałej rdzenia CI . i wymiarów 
równoważnych I" A" V, powinny być podawane z do­
kładnością do trzech cyfr znaczących. Wartości CI i C2 
użyte do obliczenia wymiarów równoważnych le' A" V,. 
powinny być obliczone z dokładnością do pięciu cyfr 
znaczących. 

Jeżeli publikacje lEC podają dla rdzeni wartości CI, 
C2 , I,~ A,., Ve• to wartości te należy stosować. 

- Do obliczeń należy przyjmować wymiary średnie 
z granic tolerancji rysunkowych każdej z części rdzenia. 

1T' 

- Do obliczeń należy przyjmować: 

1T' = 3,1414. 
8 

= 0,3927, 

- W obliczeniach nie . uwzględnia się drobnych nie­
regularności kształtu rdzenia: takich jak wycięcia, row- . 
ki, ścięcia krawędzi itp., jeżeli nie zostały one uwzględ­
nione we wzorach do obliczeń. 

- Przy obliczeniu pola przekroju i średniej długości 
drogi magnetycznej strumienia magnetycznego w na­
rożach rdzenia należy przyjmować: 

- jako długość drogi - wycinek koła łączący środki 
pól sąsiednich jednorodnych przekrojów, 

- jako pole przekroju związane z tą drogą magnety­
czną - wartość średnią dwóch sąsiednich, jednorod­
nych pól przekrojów. 

2. Wzory do obliczania stałych rdzenia CI i Cz 
2.1. Obliczanie CI i Cz rdzeni kubkowych - wg 

rys. Z-ł. 
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Pole A' 

h 

u 
Pole At 

~-A~' ' 
A,aA~+~' 

Pole A" 

A' _Au 
3- s 

A' Ali A,-"",,+ " 
ISN-S5I338Z-Z0-Z-11 

Rys. Z-I 

Stała rdzenia CI 

(Z-l) 

Stała rdzenia C2 -

i=5 

2: (Z-2) 

i=1 

Wzory do obliczania poszczególnych składników CI i C2 
Pole przekroju pierścienia zewnętrznego Al , w mm 

Srednia długość drogi w narożach 15 w min 

(Z-9) 

w którym 

(Z-lO) 

Srednia pola przekrojów odpowiednich dla 14 i 15 w mm2 

. rr22 2b 

. A4 = - (rl :.- r2 +2r2' h) . (1- ----
2 rr (rl + r2) 

(Z-ll) 

(Z-12) 

(Z-3) . 

Wartość 
h 

-dla obydwóch den kubka obliczać w mm-I 
A2 

h 1 r2 l -- . In ' - (Z-4) 
A2 rr' h r3 2h 

1 -
2#r2 

h 
natomiast wartość - wmm-3 

Ai 

h l r2 - r3 . 1 
--- (Z-5) · 
Ai 2rr2 . h2 r2 . r3 

(1-
2h .y 

2rrr2 

Pole przekroju pierścienia wewnętrznego A3 w mm2 

A3 = rr(r3 - r4) , (r3 + r4) (Z-6) 

Srednia długość drogi w narożach 14 w mm 

(Z-7) 

w którym 

(Z-8) 

2.2 . . Obliczanie CI i C2 rdzeni krzyżowych - wg rys. 
Z-2. 

Stała rdzenia CI -
... ", . . 

(Z-B) 

Stała rdzenia C2 = 

(Z-14) 

Wzory do obliczania poszczególnych składników CI iC2 
. 2 

Pole przekroju czterech kolumn zewnętrznych w mm 
. . 

Kształt a) 

c 
w którym Ot = arc sin -

2 r l 

Ot'rr 
(Z-15) 

(Z-16) 
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KsztaU a) ' . KsztaŁt b) 
Pd.e 

h 

Kształt b) 

b I 'I _- V 4rI - b2 
_ - (a2 + b2

)] 
4 . 4 

k ' . b w torym /3 = arc sm -
2rl 

Pete 

Rys. Z-2 . 

A'-A· " . 3 - s 
As=A~+A~ 

IBN- 85/3382 - 20- z- 21 

Suma pól przekrojów odpowiednich dla 14w mm2
· 

. ( Al . 45° - a ) 
Kształt a) A4 = 4 8 + 1T • h . rl 1800 (Z-25) 

(Z-17) 

, . c 
(Z-18) w kto rym a = arc sin Ol (Z-26) 

Składniki 

h . h . . 
- w mm i"2 w mm-3 dla kształtu a) 
A2 A2 

. ( A I __ /3 _). (Z-27) 
Kształt b) A4 =4 8 + 1T' h . rl' 1800 

h 66 2rl 
-= ' lg 

A2 h(45°-a) rl + r2 

h 1 -- • 
AL ( 45° - a r 1T' h' . 45° 

.[ 2 _.l ] 
r. + r2 r. 

Składniki h w mm i A 2 w mm2 dla kształtu b) 

h = 12 + /2 = 2(r. - r2) 

A2 = 4· b' h 

• 

Pole przekroju kolumny środkowej A3 w mm2 

A3 = 1T(ri - r~) 

(Z-19) 

(Z-20) 

(Z-21) 

(Z-22) 

Srednia długość strumienia magnetycznego w narożach 
14 i 15 w mm 

(Z-23) 

\ . h 
w którym /3 = arc sm -2· 

. r. 

Średnie pole przekroju odpowiednie dla ls w mm2 

As = .!!... (r~ - r~) + 1T • h . r3 
2 .. 

(Z-28) 

(Z-29) 

Długość drogi strumienia magnetycznego 16 (w pierście­
niu' wyodrębnionym z dna) w mm 

(Z-30) 

Składniki 

(Z-31) 

(Z-32) 

(Z-24) · 2.3. Obliczanie C. i C2 rdzeni skrzydłowych RM -
wg rys. Z-3 . . 
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, 

a 

El §~I Pole A., 11111111111111 PoLe A 8 . . 
IBN-65/3381~20-z-ll 

Rys. Z-3 

Stała rdzenia CI 

(Z-33) 

Stała rdzenia C! . 

(Z-34) 

Wzory do obliczania poszczególnych składników CI i C2 

Pole przekroju kolumn bocznych w mm2 

(Z-35) 

h h 
Składniki - w mm-I oraz ~ w mm-3 obliczać ze 

A2 A2 
wzorów 

-=----_. 
t'rr'h ' 

-=------ (Z-36) . 

w których: 

/min + Imax A7 
f= . t = - (Z,-37) 

2/min,' ~8 

Pola A7 i Al naleiyobliczać za pomocą phlnimetru lub 
wg rysunku w skali 10: l wykonanego na papierze mili­
metrowym. 

Pole przekroju kolumny środkowej A3 w mm2 

(Z-38) 

Srednia długość drogi strumienia magnetycznego w na­
rożach Id 15 w mm . 

_ _ rr l 
14 = l;' + 1'4 = -::;- (h + "2 a - r2) (Z-39) 

15 = l; + 15 = ~ (2r3 +h - J2rl + 2ri 1)- (Z-40) 
. 4 

Srednie pola przekrojów odpowiednich dla 14 i 15 w mm2 

l ( ' {3 ) A4 ="2 Al +_2rrr2' h • 900 (Z-4I) 

. rr 2 2 . a 
A5 ="2 (r3 - r4) + rr' r3 . h '900 (Z-42) 

2.4. Obliczanie CI i C2' rdzeni pierścieniowych - wg 
rys. Z-4. 

o h 

• 10"-8#/1382-20-1- 41 

Rys. Z-4 

27r 
CI=---D-

h'ln­
. d 

( D-d) 
4rr. D' d 

C2 -:- --...;,-.--

h2 'In3 D 
d 

(Z-43) 

(Z-44) 
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2.5. Obliczanie CI i C2 rdzeni EE i El - . wg rys: Z-5. 

y-y 
Pole A 

o. 

h " 'BN- 85/3382-20- Z-SJ 

Rys. Z-5 

Stała rdzenia CI -

tZ-45) 

Stała rdzenia C~ --

(Z-46) 

Wzory do obliczania poszczególnych składników CI i C2 
Pole przekroju Al, A2 i AJ w mm 3 

AI==p'q 
A 2 == h • q 
AJ == S • q 

Średnia długość drogi w narożach 14 i 15 w mm 

Tr 
14 == 8" (p + h) 

Tr 
15 == 8" (s + h) 

(Z-47) 
(Z-48) . 
(Z-49) 

(Z-50) 

(Z-51) 

Średnie pola przekrc>jów odpowiednich dla 14 i 15 w mm2 

Al + A2 
A4 == 

2 
(Z-52) 

A2 + AJ 
As == 

2 
(Z-53) 

2.6. Obliczanie CI i C2 rdzeni EC - wg rys. Z-6. 

Stała rdzenfa CI -

(Z-54) 

, 

Stała rdzenia C2 -

(Z-55) 

Wzory do obliczania poszczególnych składników Cl i C2 
Pole przekroju Al, A2 i AJ w mm2 

A I == P . q - w obliczeniu póla A I nie uwzględ-

AJ - ---
8 

nia się wycięć na śruby mocujące 
oraz łuku o promieniu d2/ 2 , 

Średnia długość drogi w narożach 14 i Is w mm 

Tr 
15 = 8" (2S1 + h) 

(Z-56) 
(Z-57) 

(Z-58) 

(Z-59) 

(Z-60) 

Średnie pola przekrojów odpowiednich dla 14 i Is w mm2 

Ai +A2 
(Z-61) 

A2 +AJ 
. As == ----

2 
(Z-62) 

2.7. Obliczanie CI i Ci rdzeni U i Ul -' wg rys. Z-7. 

Stała rdzeniaCI = 

(Z-63) 

Stała rdzenia C2 = 

(Z-64) 
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---
( ~=..::::l..::-=.::.::..::t--:'lh 
I 
\ 
'------ --+-

ł II 
........ ...;.....,...-1· . . Pole As ::: A3 + A3 

Si = 0,5959' ł 
~ ________ -L ____ ~-.~' 

h 
I BN- 8S/3382 - 20- z -si 

Rys. Z-6 

h l 
y-y 

h 

IBN:"'S5/33ii-2o 1-71 

Rys. Z-7 
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Wzory do obliczania poszczególnych składników CI i Cz 
. Pole przekroju AJ, Az i A3 w mmz 

2.8. Obliczanie CI i Cz rdzeni U i Ul o kołowym 
przekroju kolumn - wg rys. Z-8. 

A I . = p ' q 
Az = h· q 
A3 = S . q' 

(Z-65) 
(Z-66) 
(Z-67) 

Długość drogi strumienia magnetyc znego odpowiednia 
dla Az w mm 

h = li + If (Z-68) 

Srednia długość drogi strumienia magnetycznego w na­
rożach 14 i 15 w mm 

7T 
14 = 14 + 14 = ...- (p + h) 

. 4 
(Z-69) , 

Stała rdzenia CI = 

i=S I I l I I l 

J.: ' 12 S 45 = -=-+-+-+-+-
4., A, A 2 A~ A4 As 

,~ 1 • . 

Stała rdzenia Cz -

(Z-73) 

(Z-74) 

15 = ,1;+1:; =.!!:.. (s + h) . 4 (Z-70) Wzory do obliczania poszczególnych składników CI i C2 

Srednie pola przekrojów odpowiednich dla 14 i 15 w mmz ·Pole przekroju Al w mm
2 

(Z-71) -2-- (c - b - 2RJ)' RI (Z-75) 

Długość drogi h w mm 
(z-n) 

I h = li + If (Z-76) 
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l~ B-B 

\ 
..,--'--

~. 
lz 

Pole, A-A FbleA 

b 

c 
Ih-łS/3l82 - 20- z- 81 

Rys. Z-S 

Pole przekroju A2 w mm2 

dl + d2 

Pole przekroju AJ w mm2 

AJ = ---
4 

Srednia długość drogi w narożach 14 i 15 w mm 

(Z-77) 

(Z-78) 

(Z-79) 

(Z-80) 

Srednie pola przekrojów odpowiednich dla i. i ls w mm2 

(Z-gl) 

A, = (Z-82) 

INFORMACJE DODATIIOWE 

l. lłlStytucja opracowujltCa normę - Zakład Materiałów Magnety­
cznych POLFER? Warszawa. 

2. Normy i zalecenia międzynarOdowe ' 

lEC 50 (901) (1973) International Electrotechl ical Vocabulary, Chap­
ter 901: Magnetism 

50 (90 1 B) (1978) Second supplement to Publication 50 (90 I) 
(1973). Chapter90l: Magnetism 

205 (1966) Całculation o(the effective paramete1 s of magnetic 
piece parts. 

Amendment No 1 (1976) 
20S A (1968) First Supplenenno Publication 205 (1966) 

205 B (1974) Second Supplement·totPliblication 205 (1966) . . 
367- I (1982) Cores for inductors and transformers for telecom 

munications. Part I: Measuring methods 

367-2A (1976) First Supplement to Publicatioa 367-2 (1974) Co­
res for inductors' and transformers fot telecommunications 
Pan 2: Guides for the drafting of performance specifications 

401 (1972) Information on ferrite lllaterials appearing in manu­
fa:cturers catalogues of transformer and inductoc cores 

732 (1982) Measuring methods formcylinder cores, lube core~ . . 

and screw cores of magnetic oxides 



.. 
Informacje dodatkowe do BN-85/3382-20 

I ' 

3. Zakres zgodności normy z normami międzynarodowymi 
Określenia wielkości ujętych w normie i ich symbole są zgodne z 

norm!lmi lEC podanymi w p. 2, z następującymi istotnymi wyjątkami: 
a) Dla przenikalności względnej (p. 3.29) przyjęto symbol JJ", za­

miast JJQPP (appatent permeability wg lEC Publikacja 367-2A). Wyni­
ka to ze stosowania dotychczas symbolu JJw oraz z malejącego zna­
czenia wielkości "przenikalność względna JJ",", która jest zastępowana 
wielkością .indukcyjność (cewki pomiarowej z rdzeniem)". 

b) Dla stałej Illateriałowej trzeciej harmonicznej (p. 3.32) przyjęto 
. symbol Xs zamiast 6s wg lEC Publikacja 367-IA. Wynika to z przyję­

cia symbolu 6s dla współczynnika wzrostu przenikalności (p. 4.7). ,-
c) Dla współczynnika wzrostu przenikalności 6s (p. 4.7) przyjęto 

określenie uzależniające wzrost przenikalności od wzrostu indukcji 
zamiast . od wzrostu natężenia pola magnetycznego, jak we współ­
czynniku wzrostu przenikalności 6H wg lEC Publikacja 50 (901). 
. Takie określenie współczynnika 6s nadaje mu znaczenie bardziej 

uniwersalne. 
Określenia podane w p. 2.2, 2.5, 3.2, 3.6, 3.8 i 3.16 nie są ujęte w 

normach i zaleceniach lEC. 

4. Autorzy projektu normy - mgr inż . Wiesław Dąbrowski oraz , 
inż. Jan Król (Załącznik do normy). 

5. Skorowidz nazw 
. Dezakomodacja D ' 4. L 
Długość drogi magnetycznej rdzenia - równoważna I, 2. I b) 
Długość szczeliny niemagnetycznej ..:I 2.6 
Długość zwoju - 'średnia IN 2.5 
Dobroć cewki Q 3.15 
Dobroć względna Qw 3.16 
Indukcja magnetyczna - równoważna Be 3.3 
Indukcja nasycenia Bs 3.5 
Indukcja słaba - 3.4 
Indukcyjność cewki z rdzeniem L 3.9 
Indukcyjność cewki bez rdzenia Lo 3.1 O 
Liczba zwojów N 3.11 
Natężenie pola magnetycznego - równoważne He 3.7 
Natężenie pola magnetycznego wywołane prądem sta-

łym H_ 3.8 
Objętość rdzenia - równoważna Vr 2.lc) 
Pole przekroju rdzenia - równoważne Ae 2.la) 

, Pole przekroju uzwojenia A N 2.2 
' Przenikalność amplitudowa JJ.. 3.24 

Przenikalność odwracalna JJ.,.v 

Przenikal~ość początkowa JJ.i 
Przenikalność przy podmagnesowaniu JJiJ 
Przenikalność równoważna JJe 
Przenikalność względna JJw 

Przenikalność zespolona J:. 
Rezystywność p 

Składowa rzeczywista przenikalności zespolonej J! w 
układzie równoległym JJ.; 

Składowa rzeczywista przenikalności zespolonej J! w 
układzie szeregowym JJ.' 

Składowa urojona przenikalności zespolonej ~ w ukła­
dzie równoległym JJ.; 

Składowa urojona przenikalności zespolonej ~ w ukła-
dzie szeregowym JJ." 

Stała histerezy materiałowa 'T/s 
Stała indukcyjności rdzenia AL 
Stała magnetyczna JJ.. . 
Stała materiałowa trzeciej harmonicznej XS 

Stała rezystancji uzwojenia AR 
Stała rdzenia C, 
Stała rdzenia C2 " 

Straty w rdzeniu przy dużych indukcjach na jednostkę 
objętości P v 

Straty w rdzeniu przy dużych indukcjach na jednostkę 
masy Pm . 

Straty w rdzeniu przy dużych ' indukcjach .P 
Tangens kąta strat pozostałych i wskutek prądów wi-

rowych tg6 
Tangens kąta strat wskutek histerezy tg6h 
Współczynnik dezakomodacji d 
Współczynnik dezakomodacji - zredukowany DF 
Współczynnik rezystancji równoległej Rp/N

2 

Współczynnik reaktancji równoległej xpfN2 

Współczynnik strat C/Q 
Współczynnik strat zredukowany tg6/JJi 
Wspólczynnik temperaturowy indukcyjności aL 

Współczynnik temperaturowy przenikalności al' 

Współczynnik temperaturowy przenikalności - zredu~ 

kowany aj 

Współczynnik wzrostu przenikalności 6s 
Wymiary rdzeni równoważne -

19 

3.28 
3.26 
3.30 
3.25 
3.29 
3.23 
3.31 

3.23c) 

3.23a) 

3.23d) 

3.23b) 
3.2~ 
3.1 
3.27 
3.32 
3.2 , 
2.3 
2.4 

3.14 

3.13 
3.12 

3.18 
3.19 
4.3 
4.2 
3.17 
3.21 
3.6 
3.20 
4.5 
4.6 

4.4 
4.7 
2.1 


