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Przedmiotem norfny sq syinbolc,_nazwy 1 okresienia
wielkosci magnetycznych i elektrycznych stosowanych
dla rdzeni ferrytowych do cewek, transformatorow

i dlawikow. .
Kazda z przenikalnodci magnetycznych okreslonych 4

"NORMA BRANZOWA BN-85
ELEMENTY Rdzenie.do cewek, 3382-20
URZADZEN : . e s
eLextronicznyen | transformatorow i dtawikow
| Okresienia wielko$sci magnetycznych , |
i elektrycznych Grupa katalogowa 1920
’ 1. WSTEP absoiutnej — u w H/m i stalej magnetycznej —
Mo W H/m. '

Wielkosci magnetyczne i elektryczne w rozdz. 2,31 4
normy s3 ulozone w kolejnosci alfabetycznej symboli
tych " wielkosci.

w normie jest ilorazem przenikalnoSci magnetycznej 2. WYMIARY
Punkt | Symbol Nazwa Okreslenie Jednostka Objasnienia
« 2 3 4 5 6
2.1 — Wymiary rdzeni réw- wymiary dlugosci drogi magnetycz- wyfniary rOwnowazine mogg byé
nowazne ' nej, pola przekroju i objgtosci hipo- stosowane do obwodu magnetycz-
tetycznego rdzenia pierscieniowego, nego pracujacego poza gorng gra-
ktory jest rOwnowazny magnetycznie nicg obszaru Rayleihg’a pod wa-
(ma t¢ samg reluktancj¢) rdzeniowi warunkiem ze:
o okreslonej geometrii w zakresie na- — wartos¢ strumienia magne-
[ t¢zenia pola nie przekraczajacym gor- “tycznego wzdtuz drogi magnetycz-
nej granicy obszaru Rayleigh’a nej jest taka sama, _

- — strumiefn magnetyczny jest
rObwnomiernie rozlozony w polu
przekroju poprzecznego rdzenia

2.1a) A Pole przekroju rdzenia Wielkos¢ okreslona zaleznoscig mm?
~— réwnowaine
C
7 Ac - C! (l)
w ktlrej:
C, — wg 23
C: — wg 24
2.1b) L. Dlugos¢ drogi magne- | wielkoé¢ okredlona zaleznoicig
J tycznej rdzenia — row- c?
nowazna I, = _&..;_ ) om
.w ktorej: -
Ci— wg 23 < 7
C, — wg 24 .
2.1c) Ve Objetos¢ rdzenia wielko$¢ okreslona zaleznoscig
— réwnowazna c?
Ve= =3 (3) mm’ V=1, 4 )
C2 ‘ -
w ktorej:
C, — wg 23
C, — wg-24
2.2 An Pole przekroju uzwo- mm?
: jenia

Zgtoszona przez Zaktad Materiatow Magnetycznych POLFER

Ustanowiona przez Dyrektora Instytutu Tele- i Radiotechnicznego dnia 30 grudnia 1985 .
jako norma obowigzujgca od dnia 1 lipca 1986 r.

(Dz. Norm. i Miar nr 3/1986 poz. 7)

~ WYDAWNICTWA NORMALIZACYJNE ,ALFA" 1986,

Druk. Wyd. Norm. W-wa. Ark. wyd. 3,00 Nakt. 2400 + 55 Zam. 773/86

Cena zt 90,00
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Punkt | Symbol Nazwa OkreSlenie Jednostka Objasnienia
1 2 3 4 5 6
; - | — -

2.3 C Stata rdzenia C, suma ilorazéw czastkowych dtugosci sposob obliczania statej C, dla
drogi magnetycznej / i odpowiadaja- typowych rdzeni o zamkni¢tym
cych tym dlugosciom pdl przekroju obwodzie magnetycznym podany
A wzdluz przyjetej drogi magnetycz- jest w zalaczniku
nej rdzenia o okreslonej geometrii ¥

= — | 6
p Ci 1. (6)
G = A= (5) I/mm.

24 C: Stala rdzenia C; suma ilorazoéw czastkowych dlugosci sposOb obliczania statej C, dla
drogi magnetycznej / i odpowiadaja- typowych rdzeni o zamknigtym
cych tym diugosciom kwadratéw pol obwodzie magnetycznym podany
przekroju A4, wzdluz przyjetej drogi jest w zalaczniku
magnetyczne] rdzenia o okre$lonej / .
geometri Oy ..:;.:.2_ X (8)

— ! '
C, = z;— (7) I/mm?
2.5 In Dlugos$¢ zwoju Srednia — ‘mm
2.6 4 Dtugosé szczeliny nie- — mm
magnetycznej -
3. INDUKCYJNOSC, PRZENIKALNOSC, STRATY 1 INNE WIELKOSCI
Punkt § Symbol Nazwa Okreslenie Jednostka Objasnienia
] 2 3 4 5 6
3.1 A Stata indukcyjnosé a) indukcyjnosé cewki pomiarowe] jezeli normy przedmiotowe nie
rdzenia - 0 okreslone} geometrii, umieszczone) postanawiaja inaczej, stala A, od-
w rdzeniu w okre$lonym potozeniu, nosi si¢ do indukcj stabych (3.4},
podzielona przez kwadrat liczby a wigc do przenikalnodci poczat-
zwojow tej cewki kowej pi (3.26) )
L ..
AL = S5 \ (9) nH
b) przyrost indukcyjnroéci przéwo-
du po natozeniu na przewod rdzenia
z otworem, np. rdzenia pierScienio-
wego, rdzenia walcowego z otworem
?
Ar=L-L" (10) nH
w ktorym: |
L — indukcyjno$é¢ przewodu z
rdzeniem, nH,
L’ — indukcyjnosé przewodu, nH
3.2 Ar Stata rezystancji uzwo- |~ wielkos¢ okreslona zaleinoécia stala Ag charaktefyzuje korpus
jenia R ' cewki; dla okreslonego korpusu
Ap = T;- (1) uQ) cewki i przewodu nawojowego
: N
— ' p - In
w ktorej: Ag = —————— (12)
R_ — rezystancja uzwojenia dla Jew - An
pradu statego N gdzie:
N «— wg 3.11] p = 17,2 umm (rezystyw-
nos¢ miedzi),
i Sfoi — wspotczynnik wypeinie-
nia uzwojenia miedzig,
In — wg 2.5,
A — Wg 2.2

L)
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Punkt | Symbol Nazwa Okreslenie Jednostka Objasnienia
| 2 3 4 5 6
13 B, Indukcja magnetyczna | ‘indukcja okreslona zaleznosciy
— rownowazna U
| B. = 10° 13 mT
wN A, (13)
w ktorey: 4
U — warto$¢ skuteczna napigceia
i o przebiegu sinusoidalnym, V,
w — 27Tf, f w Hez,
N — wg 3.11,
A. — wg 2.1a)

34 — Indukcja staba indukcja w rdzeniu o takiej wartosci, mT stabg indukcje stosuje si¢ zwlasz-
ktorej podwojenie powoduje pomijal- cza przy pomiarach przenikalnos-
nie maly zmiang mierzonej wielkosci ci poczatkowej, strat pozostatych

i wskutek pradéw wirowych, wiel-
kosci zwigzanych z ta przenikal-
noscig i stratami oraz przy po-
miarach zmian wymienionych
\\iL‘“\l";\'i

33 B, Indukcja nasycenia —_ e indukcj¢ nasycenia wyznacza sig

przy natg¢zeniu pola magnetycz-
nege | KA/m lub przy wielokrot-
nosciach tej wartosci -

3.6 c/Q Wspotczynnik strat wspolczynnik  okreslany przez po- - pF wspoOtczynnik strat C/Q moze byé.
miar rdzenia w cewce pomiarowej za stosowany zamiast wspotczynnika
pomocg miernika dobroci strat tgd6/u; (3.20).do okreslania

C — pojemno$é rezonansowa in- strat rdzeni w tych przypadkach,
. dukcyjnoscei cewki z rdzeniem, gdy napigcic na cewce pomiaro-
pk, ' ' we} z rdzeniem przy pomiarze Q
Q0 — wg 315 . nie powoduje zbyt duzych strat
5 w rdzeniu wskutek histerozy
37 H. Natgzenie pola magne- natezenie pola magnetycznego okres- |
tycznego — rOwnowaz- lone zaleznoscia :
ne
‘ NI .
H. = ; 10° (14) A/m
w kt("njc_i:
N — wg 3.H, ‘
I — warto$é skuteczna natgzenia
pradu, A,
1. — wg 2.1b)
s H_ Natgzenie pola magne- natgzenie pola magnetycznego okres-
tycznego wywolane lone zaleznosciy
rgdem stalym
pry y NI
H_= 7 10° (15) A/m
w ktorej:
N — wg 311,
I — natgzenic pradu statego, A,
l, — wg 2.1b) '
3.9 L Indukeyjnos¢ cewki — H wielkos¢ mierzona przy okresla-

¢ rdzeniem

niu whasnosci rdzeni;
indukcyjnosé moze byé obliczana
np. ze statej 4. (3.1) lub prze-
nikalnosci g (3.25), gdy znane sy
wartosei tych wielkosci
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Punkt { Symbol Nazwa Okreslenie Jednostka _ Objasnienia
1 2 3 4 5 6
3.10 L, Indukeyjnosé cewki - H wielko$¢ mierzona- przy okresla-
bez rdzenia niu  whasnosci cewek pomiaro-
wych oraz przenikalnosci wzgled-
nej p. (3.29)
przy okreslaniu wlasnosci rdzeni
o zamknigtym obwodzie magne-
tycznym, np. rdzeni pierscienio-
, ~wych, L, moze byé obliczana
g 7. zaleznosci
L, = —=—N? 107 (16
' Cl il )
w ktorej:
Uy — Wg 3.27,
Ci — wg 2.3,
N — wg 3.11
3.1 N Liczba zwojow — — liczba zwojow cewki pomiarowej
lub uzwojenia podzespotu induk-
cyjnego
312 P Straty w rdzeniu przy moc strat absorbowana przez rdzef w typowa wartoéé szczytowa induk-
duzych indukcjach umieszczony w przemiennym polu ¢ji magnetycznej przy wyznacza-
' magnetycznym i wydzielona w rdze- niv strat P wynosi 200 mT, przy
niu w postaci ciepla czym ksztatt przebiegu indukcji
powinien by¢ okreslony
313 P Straty w rdzeniu przy wielkosé okresiona zaleznoscig
duzych indukcjach na p
jednostky masy P, = — (17) mW/g
w ktorej:
P — wg 3.12,
m — masa rdzenia, g
4 P Straty w rdzeniu przy wielkosé okreslona zaleznoscig przy wyznaczaniu P.i Py szczyto-
duzych indukcjach na ; p wa warto$¢ indukcji magnetycz-
Jednostke objetosct Pes i (18) uW/mm’ nej, ksztalt jej przebiegu i tempe-
Ve ratura rdzenia powinny byé
w ktorey: okreslone
P — wg 312,
V. — wg 2l¢
115 Q Dobro¢ cewki iloraz szeregowej reaktancji indukcyj- — w przypadku wystapienia czynni-
nej cewki z rdzeniem «wl i rezystancji kow wprowadzajgcych bledy po-
szeregowe] R roOwnowaznej stratom miaru dobroci cewki powinny by¢
cewki z rdzeniem lub iloraz rezystan- stosowane korekty wg zaleznoSci
¢ji rOwnolegle) R, rOwnowazne] stra- “a) od rezystancji - wejsciowe]
~ tom cewki z rdzeniem i rOwnoleglej R. np. woltomierza, np. oscylo-
reaktancji indukcyjnej cewki z rdze- skopu bocznikujgcego cewkg
niem wl, - 3
ﬂ)L R,u 1 Rn * QI 25 .
0="7% L ws O Q=R 0al (25)
. przy czym zaleznosci pomigdzy wiel- b) od strat pojemnosci konden-
koSciami roOwnoleghvmi 1 szeregowy- SUOT TEZ0NANSOW ego
fi sty LA
e 'RI —r.;l(l + 02 20) . 26
n Q ( Q ! Qc' - Ql ( )
2 .
e A4l ¥ L) (21) ¢) od pojemnosci whasnej cewki
P Q2 :
) Cs
Jezeli Q > 10, to o=o0 (1 + ro ) . @
R,=RQ* (22) w ktérych:
Q1 — wartos¢ dobroci nieko-
L= L (23) rygowana,
oraz Q. — dobro¢ kondensatora re-~
Zonansowego,
wl R, . C, — pojemnos$¢ whasna cew-
= —_——— 4 .
¢ R ‘wlL (24) ki, _
C — pojemnos¢ rezonansowa




BN-85/3382-20

cd. tablicy

Punkt | Symbol " Nazwa Okreslenie Jednostka Objasnienia
I 2 3 4 5 6
316 Q. Dobro¢ wzgledna dobro¢ cewki z rdzeniem podzielona
przez dobro¢ samej cewki Q.
Q
g, = — (28) =
Q.
adie (0 — we 118
317 R, Wspolessnmikh resystan- rezystancja rownolegta strat w rdze- (9] B) 2 o8 v wnolegla strat
N2 ¢ rownolegle) niu.umieszezonym w okreslonym po- jest shladowy resystancyjng tmpe-
fozeniu w cewce pomiarowe) podzie- dancjt wyrazonej w ukladzie row-
lona przez kwadrat liczby 7wojow tej noleglym f |
cewki 2) pomigdzy rezystancjy szere-
gowg strat w rdzeniu. R a- rezy-
stancjg rownoleghy strat w rdze-
) . | niw istnieje zaleznosé
R,=R(l+ Q% (29)
w ktorej
Q0 — wg 315
3.18 tgd Tangens kgla strat po- tangens kygta przesunigeia fazowego tangens kyla strat w rdzentach ze
zostatych 1 wskutek migdzy skltadowymi podstawowymi szezeling  niemagnetyczng  tg 6.
pradéw wirowych indukeji 1 natgzenia pola w rdzeniu moze byé¢ obliczany z zaleznos-
przy stabej indukcji ci
R p” T 1gd
1gd = = S — (30) — tgd, = He (31
wl " B Iy
R — rezystancja szeregowa strat w ktorej:
w rdzeniu, (), tg 8
L — indukcyjnos¢ cewki pomia- wo wg 3.20,
ran: Z. rdzeniem, H, g — wg 3.25
w= 2nf, f w Hz,
B op's pp plpy — weg 323
3.19 12 8y, Tangens kata ‘strat tangens kata przesunigeia fazowego — 1) tangens kata strat wskutek
wskutek histerezy migdzy skladowymi podstawowymi histerezy, w zakresic indukcji
indukeji 1 natgzenia pola w rdzeniu gdzie stata ng nic jest zalezna od
okreslony zaleznosciy ' indukcji i przenikalnosci rowno-
- waznej, jest proporcjonalny do
; U, R: - R ind kJ ! d? p é" y
Igﬁf, o . D - (32) INndukcp w rdzeniu i
wl, » = U, o ,
lgah = Ns B " He (33)
’ w ktorej: o
' ; w ktorym:
R\, R: — rezystancje szeregowe ~ we 322
strat cewki pomiarowe] z rdze- o B Ses
; i g s — wg 3.25
niem, {1 e udp:)wwdmu przy na-
pi¢ciach U, i U V,
L, — indukcyjnosé cewki po- 2) tangens kagta strat wskutek
! miumwgi z rdzeniem przy na- - histerezy wyznacza si¢ w zakresie
pigciu Uy, H, wartodci  szczytowych  indukeji
w= 2nf, f w Hz nic przekraczajacych 5 mT
g B ) g d Wspotezynnik strat tangens kgta strat pozostatych i wsku- — wspolezynnik strat materiatu lub
- — zredukowany tek pradéw  wirowych . podzielony rdzenia bez szczeliny niemagne-
przez przentkalno$é poczgtkowa: tycznej rowny jest tangensowi
wspOlezynnik strat oblicza si¢ 2z za- strat w rdzeniu ze szczeling po-
leznosci dzielonemu przez przenikalnosé
‘ rownowazng
tga ”UNQ R 3 g d
= 107 (34) ted el
; . #l’ #I'
w ktorej:
Mo — wg 3.27,
N — wg 3.11,
Ci — wg 2.3, : .
R — opoOr szeregowy strat w rdze-
, “niu, {1,
L — indukcyjno$¢ cewki pomia-
rowej z rdzeniem, H, ’
w=2nf, fw Hz

%

-
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na

pola w materiale magnetycznym, przy
czym jedna z tych wielkosci ma prze-
bieg sinusoidalny; przenikalno$¢ ze-
spolona odpowiada ilorazowi impe-
dancji Z probki pierscieniowej w
ukiadzie szeregowym dwdjnika i im-
pedancji Z, probki przy zalozeniu, ze
je} przenikalnosé réwna jest jednosci

Z jel+R
£z, el
L R

s vl S TN R

(]

w ukiadzie réwnoleglym przenikal-
nos¢ zespolona odpowiada ilorazowi
impedancji réwnoleglych

sl s =g (40) -

w zaleznosciach tych:

L, R — indukcyjno$¢ i opor
strat w ukladzie szeregowym
dwojnika, :

L, R, — indukcyjno$¢ i opor
strat w ukladzie réwnoleglym
dwoéjnika,

L, L, — indukcyjnoici prébki
w obu ukladach przy zaloZeniu,
ze jej przenikalno$¢ réwna jest

jednosci

[ Punkt | Symbol Nazwa Okreélenie Jednostka Objasnienia -
1 2 3 4 5 6
3.21 _{L Wspoélczynnik reaktan- reaktancja rownolegla cewki p‘omia- 0 reaktancja réwndlegla jest skia-
A2 cji rownolegle) rowej z rdzeniem umieszczonym w dowa reaktancyjng impedancji w
cewce w okreSlonym potozeniu po- ukladzie réwnolegtym
dzielona przez kwadrat liczby zwo-
JOow tej cewki
3.22 Mg Stata histerezy materia- tangens kata strat wskutek histerezy 1) jezeli normy przedmiofowe
lowa na jednostke przenikalnosci podzie- nie pgstanawiajq inaczej, napigcia
lony przez warto$¢ szczytows induk- i i, powinny by¢ takie, by wy-
cji rownowaznej wolywaly w rdzeniu indukcjg¢ row-
tg 8 nowazng odpowiednio o wartos-
h : e
Ny = (36) /T ctach:
'™ B, = 1,5mT,
stalg histerez¢ oblicza si¢ z zaleznos$- By =3 m-T _
& . 2) stalg histerezy w rownoleg-
: ' \ tym ukiadzie pomiarowym obli-
po N R:-Ry "} cza si¢ z zaleznosci '
=T g .W(qu 37 /T ,
2 Ly 2= U “osza Gi - G» ‘.
w ktérej: - ®=" -0 10' (38)
, — wg3.27, : .
N — wg3.ll, w ktorej:
C: — wg2.4 G\, G — konduktancje row-
R), R; — rezystancje szeregowe nol-eg{e WECEL cewki pomiaro- |
strat cewki pomiarowej z rdze- wej z rdzeniem, § — odpo-
niem, {} — odgowiedm'o przy na- wiednio przy napigciach O, i
N : .
pieciach U1 U, V, 0, v,
Li — indukcyjnosé cewki po- po — wg 3.27,
. miargwej z rdzeniem przy napig- « — 2af, f w Hz,
ciu U, H N — wg3.11,
* C; —wg24
3.23 7 Przenikalnos¢ zespolo- zespolony iloraz indukcji i nat¢zenia 1) zaleznosci migdzy skladowy-

mi przenikalnosci zespolonej w
ukladzie szeregowym i rOwnoleg-
6 ‘

. tym s3 nastgpujace:

py,=p (1+1g°8) . (41)

= u"( 1+ tg’8 (42)
T
tgo=— =% 43)
Im Ko

gdy tgd <0,1 skladowe rzeczywi-
ste przenikalnosci zespolonej w .
obu uktadach s3 w przyblizeniu
rowne ' .

My == (44)

2) skiadowa urojona przenikal-
nosci zespolonej odpowiada stra-
tom magnetycznym;
przenikalno$¢ zespolong okresla
si¢ zazwyczaj przy stabej indukcji
(3.4) wtedy jej skladowe urojone
w ukladzie szeregowym i réwno-
leglym odpowiadaja stratom po-
zostatym i wskutek pradéw wi-
rowych
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1 2 3 4 S 6
3.23a) B Skladowa rzeczywista wg 3.23 — J prZ}; indukcii stabej (3.4)
przenikalnosci zespolo- . 45
nej g w ukladzie szere- N (3
gowym
3.23b) w Sktadowa urojona prze- wg. 3.23 —
nikalnosci zespolonej p
w ukladzie szeregowym
| 3.23¢) Kp Skladowa rzeczywista wg. 3.23 — przy indukcji stabej (3.4) i matych
przenikainosci zespolo- - stratach (tg §<0,1)
nej p w ukladzie row- " b ;
nolegtym Fp= Hi (46)
3.23d) Ky Sktadowa urojona prze- wg. 3.23 —
x nikalnosci zespolonej u
w ukladzie réwnoleg-
tym
3.24 ey Przenikalno$¢ amplitu- przenikalno$é okreslona szczytowymi 1) rozrdéznia si¢ przenikalnosci
dowa warto$ciami indukcji B i natezenia amplitudowe okreslane dla:
- pola 44 _przy ustalonej amplitudzie a) wartosci szczytowych wystg-
jednej z.tych wielkosci, gdy natgzenie i3 pujacych przebiegéw indukcji i
pola zmienia si¢ periodycznie w cza- nat¢zenia pola; :
sie 1 jego warto$¢ érednia jest zerowa, b) wartosci szczytowych skta-
natomiast material magnetyczny byt dowych podstawowych przebie-
w stanie rozmagnesowanym g6w indukcji i natgzenia pola, przy
czym jedna z tych wielkosci (zwy-
| B _ kle inc}lukgja) jest sinusoidalna
My = :— ?}' 47 2) Bi H moga by¢ wartosciami
¢ statycznymi pod warunkiem, ze
. material znajduje si¢ w cyklicz-
BEe sy < WRI3T nych warunkach magnesowania
3.25 e Przenikalno$é¢ rdwno- °| przenikalno$¢ magnetyczna rdzenia, 1) przenikalno$¢ rownowazna

wazna

ktdrego obwdd magnetyczny zawiera
czesci z réznych lub (i) niejednorod-
nych materiatlow; -

przenikalno$¢ rownowaing oblicza si¢
z zaleznosci

l LG

[P — k)
he=T 10 48)
w ktorej:
p, — wgl.27,

L — indukcyjnos¢ cewki pomia-
rowej z rdzeniem przy stabej in-
dukcji (3.4), H,

Ci — wg2.3,

N — wgi.11

réwna jest przenikalnosci hipote-
tycznego rdzenia rownowaznego
magnetycznic o tym samym
ksztalcie, wymiarach, o jedno-.
rodnym materiale 1 o tej samej re-
luktancji; dla rdzenia réwnowaz-
nego stosuje si¢ zaleznosc

1o /
-;:27=2-;; (49)

Mo

~ w ktoérej / — dtugosc, wzdhuz dro-

gi magnetycznej rdzenia, kazdej
jego czesci o jednakowym. polu
przekroju A4 i jednorodnej prze-
nikalnosci u;

2) przenikalno$¢ réwnowazna
jest stosowana zwlaszcza w od-
niesieniu do rdzeni ze szczeling
niemagnetyczng, gdy strumien
rozproszenia jest odpowiednio

maty
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3.26 Wi Przenikalno$¢ poczat- warto$é graniczna przenikalnosci am- 1) praktycznie przenikalnos$é
kowa plitudowej, gdy amplituda pola mag- poczatkowa okresla si¢ przy sta-
netycznego dazy do zera ' bej indukcji (3.4)
) 2) przenikalnos$¢ poczatkow
w; = lim p, (50) - . )} przesil POCERROWR
H—0 yznacza si¢ na prébkach pier-
$cieniowych z zalezno$ci
gdzie u, — wg 3.24
L
} K= L, (51)
lub
R A
;= + 1=
1 Lo
C: L«L,
= — + ] 52
= (52)
w ktorych:
. L — indukcyjno$¢ uzwojone-
go rdzenia piercieniowego o
N zwojach, H,
NZ
L=pg= (53)
D
- =2hIn— N 107" [H]
lub:

L-L, — przyrost indukcyj-
nosci, H, po wlozeniu probki
pierécieniowej do jarzma po-
miarowego lub natozeniu na

L przewdd z pradem (N = 1),
h — wysokos¢ probki
~ pier$cieniowej, mm,
D, d — srednice zewng¢trzna
i wewngtrzna probki pierscie-
niowej
3.27 B, Stata magnetyczna B, =4 107 =12,57 107 (54) H/m w praktyce iloczyn stalej magne-
tycznej i natgZenie pola réwna sig
indukcji magnetycznej w prozni
Ho H=B (55)
3.28 Hrey Przenikalno§¢ odwra- warto$¢ graniczna przenikalnosci
calna przy podmagnesowaniu, gdy nat¢ze-
' nie pola przemiennego dazy do zera
Bpoy = lim gt 4 (56) -—
H—0
uy — wg3.30
3.29 iy Przenikalnos$¢ wzgled- indukcyjno$é cewki pomiarowej z
na rdzeniem umieszczonym w niej w ok-
reslonym potozeniu, podzielona przez
indukcyjnos¢ cewki pomiarowej mie-
rzonej bez rdzenia '
L
=T (57) -
‘0
gdzie:
L — wg3.9,
L, — wg3.10
P
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cd tablicy
Punkt | Symbol Nazwa Okreslenie Jednostka Objasnienia
] 2 3 4 5 6
3.30 T Przenikalno$¢ przy przenikalnos$¢ okreslona z wartosci — 1) objasnienia dotyczgce prze-
podmagnesowaniu migdzyszczytowych indukcji i wartos- nikalnosci amplitudowej u, (3.24)
ci migdzyszczytowych natg¢zenia pola odnoszg si¢ rowniez do przenikal-
przy okreslonej amplitudzie jednej z nosci przy podmagnesowaniu u,
tych wielkosci, gdy nat¢zenie pola 2) przenikalno$¢ przy podmag-
zmienia si¢ periodycznie w czasie nesowaniu zalezy od sposobu wy-
okoto okreslonej statej wartoéci tworzenia w magnetyku stalego
pola magnetycznego o okreslone;j
wartosci; definicja wskazuje, ze
pole przemienne i pole stale sa
kolinearne, a jezeli nie sg, to prze-
nikalno§¢ staje si¢ wielkoscig ten-
sorowa
3.31 P Rezystywnos¢ — {Im rezystywno$¢ materiatu rdzenia
mierzy si¢ pradem stalym przy
nat¢zeniu pola elektrycznego nie
wigckszym niz 0,1 kV/m
3.32_ Xg stala materialowa trze- stata okreslajaca znieksztalcenia nie- 1) impedancja wyjsciowa ob-
ciej harmonicznej linearne trzeciej harmonicznej wyra- wodu zasilajacego uklad pomia-
- zana zaleznoscia rowy napigciem o czestotliwosci
I E pods-t&fwowej ;:fowir-ma .byé .dla
Xg = o Fl. (58) /T trzeciej harmonff:znej c.luzo \Ylgk-
e De sza od reaktancji cewki pomiaro-
w ktorej: we) z rdzeniem badanym,;
Uy — wartoé¢ skuteczna napiecia Stala x, wyznacza sig z zaleznosci

o czestotliwosci podstawowej, V,
wywotujgca w badanym rdzeniu
ipdukcjg 0 wartosci szczytowej
B, T,

E; — wartos¢ skutecznej sity elek-
tromotorycznej o czestotliwosci
trzeciej harmonicznej wywotana
przez rdzen badany, V

w.NAe E3 &
=" ¢ 69

w ktorej:

w) — pulsacja czgstotliwosci

podstawowej, 1/s,

N — wg3.11,

A, — wgla,

u, — wg. 3.25,

E3 i Ul w-V

dla ukladéw pomiarowych o
matej impedancji wyjsciowej sto-
suje si¢ inne zalezno$ci

2) w dolnym zakresie czgsto-
tliwosci pracy materialu istnieje
zalezno$é

XB = 0’6 N (60)
w ktorej np — wg 3.22

Zaleznosé stosuje si¢ w obszarze
Rayleigh’a '

3) jezeli normy przedmiotowe
nie postanawiaja inaczej napigcie
U, powinno wywolywa¢ w rdze-
niu indukcj¢ B, = 3 mT.
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4. ZMIENNOSCI
f
Punkt | Symbol Nazwa Okreslenie Jednostka - Objasnienia -
1 2 = 3 4 5 6
4.1 D Dezakomodacja wzgledne zmniejszenie przenikalnosci dezakomodacja jest w przyblize-
. materialu rdzenia w stalej temperatu- niu proporcjonalna do logarytmu
rze w okre§lonym czasie; w przypad- czasu, stad tez przewidywana de-
ku pomiaru indukcyjnosci podzespo- zakomodacja rdzenia ze szczeling
lu dezakomodacja okreSlana jest z moze by¢ w przyblizeniu okres$la-
zaleznosci na z zaleznosci
Li-L, ‘ I
D= 100 (61) % D=p, Dp-lg== (62)
} L, ‘ | I
w ktérej Li, L, — indukcyjnosci przy w ktdrej:
stabej indukcji (3.4) mierzone kolej- n — czas np. od wytworze-
no na poczatku i koricu okreslonego ma rdzem? do rozpoczgcia
czasu (np. skladowania, eksploatacji) - eksploatacj, .
' t — czas, np. od wytworze-
nia rdzenia do momentu, w
- ktérym przewiduje si¢ zmia-
ny z dezakomodacji,
p, — wg3.25,
Dy — wg4.2
\ .
4.2 Dp Wspétczynnik dezako- | wspdlczynnik dezakomodacji d po-
modacji — zredukowa- dzielony przez przenikaino$é¢ réwno-
ny wazing mierzong w czasie f;
d .
Dp=— 63 —
| = .( )
gdzied —wgd.3
przy pomiarze indukcyjnosci cewki
pomiarowej z rdzeniem wielko$¢ ta
wyrazana jest zaleznoscia
u, N°  Li-L,
DF - G i L] * Lz
1
107 (64) -
i t: ‘
Ig h )
w ktorej:
Ly, L, — jak dla wspolczynnika
dezakomodacji d (4.3),
M, — wg 3.27,
N — wgl.ll,
C, — wg23
43 d Wspolczynnik dezako- dezakomodacja D po rozmagneso- jezeli normy przedmiotowe nie

modacji

waniu magnetycznym podzielone
przez logarytm dziesigtny ilorazu od-
stgpOw czasu miedzy zakonczeniem
rozmagnesowania a drugim i pier-

wszym pomiarém, wyrazany zalez- -

noscia
L-L; 1
€= L: t (63)
ig t_1
w ktérej:

L, — indukcyjno$¢ cewki pomia-

rowej z rdzeniem przy slabej in-
dukcji (3.4) po czasie #; (kr6tkim)
od zakoficzenia rozmagnesowy-
wania, ¥

L, - jak L, po czasie ¢; (dlugim)

postanawiaja inaczej czas f;, =
=1lmin, =10 min ,

-
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Punkt | Symbol Nazwa Okreslenie | Jednostka Objas$nienia
1 2 3 4 5 6
4.4 ap Wspélczynnik tempe- wspolczynnik temperaturowy przeni- wspélczynnik temperaturowy ap
raturowy przenikalno$- kalnodci a, podzielony przez przeni- stosuje si¢ do rdzeni o zamknig-
ci — zredukowany kalnos¢ rownowaing tym obwodzie magnetycznym bez
szczeliny niemagnetycznej lub ze
szczeling pochodzaca tylko z kon-
. ap= u (66) taktu. powierzchni styku czesci
Me rdzenia
przy pomiarze indukcyjnosci cewki
pomiarowej z rdzeniem wietkosci wy-
razana jest zaleznoscig 1/°C
u, N° L-L, o v
= 1
oy C LL(T:-T) L
w ktorej .
L — indukcyjnos$¢ cewki pomia-
rowej z rdzeniem przy stabej in-
dukcji (3.4) w temperaturze od-
niestenia T,
L; — jak L, w temperaturze 75,
u, — wg .27,
N — wgl.ll,
G — wg23
4.5 a; Wspdtczynnik tempe- wzgledna zmiana indukcyjnosdci na wspolczynnik temperaturowy in-
raturowy indukcyjnosci stopien temperatury dukcyjnodci «; moze roznic sig
' (nawet znacznie) od wspdolczynni-
L -Li 1/°C ka t.empera‘turowego przenikal-
i gy (68) nosci rdzenia podzespolu a, ze
LT L (Th-Th) : ‘
12 4 wzgledu na wplywy zamocowa-
, . - nia, uzwojenia, korpusu cewki itp.
w ktérej: Ly, L, — indukcyjnoéé po- '
dzespolu odpowiednio w temperatu-
rach T i T3; temperatura T jest tem-
peraturg odniesienia
4.6 o, Wspdlczynnik  tempe- wzgledna zmiana przenikalnoéci row- dla rdzeni ze szczeling niemagne-
raturowy przenikal- nowaznej na stopiest temperatury ok- tyczng wspdlczynnik o, moze by¢
. nosci reslana zaleznoscia # obliczany ze wspéiczynnika af z
zaleznosci :
L-L, 17°C
op= 69 M,
AT © o, = i (70)
. ‘“ 1- arpl, (Tz = T|)
w ktorej: o
L, — indukcyjno$é cewki pomia- w ktorej: '
rowej z rdzeniem przy slabej in- Mg przenikalno$¢  réwno-
dukgji (3.4) w temperaturze od- wazna rdzenia ze szczeling w
niesienia T, : temperaturze odniesiema 77,
] L, — jak L, ale w temperaturze, o — wgdd,
T, dla matych zmian przenikalnosci
w przedziale temperatur (T2 - T1)
‘zalezno$é ta w przyblizeniu wy-
nosi
, Ci
aﬂEaF°pe=‘—aF-AL (71)
P, .
C) — wg 23,
#o — Wg 3.27,
A — wgll
) \
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cd. tablicy
Punkt | Symbol Nazwa Okreslenie Jednostka Objasnienia
1 2 3 4 5 6
4.7 0p Wspdtczynnik wzrostu wzgledna zmiana przenikalno$ci am- napigcia U, i 02 odpowiadaja war-
przenikalnosci plitudowej wywotana zmiang induk- tosciom szczytowym i“ndukchi row-
cji w rdzeniu podzielona przez rozni-- nowaznej w rdzeniu Be‘ iB_‘g,2
c¢ wartosci szczytowych indukcji jezeli normy przedmiotowe nie
postanawiajg inacze)
e a2) T BI—ISmT
B i (B:-By) =3mT

przy pomiarze indukcyjnosci cewki
pomiarowe] z rdzeniem wspolczynnik
okresla si¢ z zaleznoSci

wNA, L:-L,
L, 02-01

8= 10 (73)
w ktorej:

L\, L, — indukcyjnosé¢ cewki po-

miarowej z rdzeniem, H, odpo-

wiednio przy napigciach Ui Uz,_

v,
w — 2IIf, w Hz,
N — wg3.l1,
A, — wg2.1a)

Informacje dodatkowe

KONIEC

OBLICZANIE STALYCH RDZENI C; I G )
- RDZENIE O ZAMKNIETYM OBWODZIE MAGNETYCZNYM ROZNYCH KSZTALTOW

1. Zasady ogélne

ZALACZNIK

— W obliczeniach nie uwzglednia si¢ drobnych nie-

— Wyniki obliczen stalej rdzenia C, i wymiaréw
réwnowaznych /, A~ V. powinny by¢ podawane z do-
ktadnoscig do trzech cyfr znaczgcych. Wartosci Ci 1 C;
uzyte do obliczenia wymiaréw rownowaznych /, 4, V,
powinny by¢ obliczone z dokiadnoscig do pigciu cyfr
znaczgcych.

Jezeli publikacje IEC podajg dla rdzeni wartosci C,
Cy, 1, A, V,, to wartosci te nalezy stosowac.

— Do obliczen nalezy przyjmowac¢ wymiary srednie

z granic tolerancji rysunkowych kazdej z czgéci rdzenia.
w

— Do obliczen nalezy przyjmowac: —_ = 0,3927,

m = 3,1414.

regularnosci ksztattu rdzenia, takich jak wycigcia, row-
ki, Scigcia krawedzi itp., jezeli nie zostaly one uwzgled-
nione we wzorach do obliczen.

— Przy obliczeniu pola przekroju i éredniej dlugosci
drogi magnetycznej strumienia magnetycznego w na-
rozach rdzenia nalezy przyjmowac: ’

— jako dlugos¢ drogi — wycinek kota tagczacy srodki
pol sasiednich jednorodnych przekrojow,

— jako pole przekroju zwigzane z t3 drogg magnety-
czng — warto$¢ Srednig dwoch sasiednich, jednorod-
nych pol przekrojow.

2. Wzory do obliczania statych rdzenia C, i C;

2.1. Obliczanie C, i C: rdzeni kubkowych — wg
rys. Z-1.
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Pole A
" ! ' i df 8
L4 Y Pole A A= A1l
© e Aq”‘ A"|+A"I'
= & . N //l
= A o el | :
N
o
F oo D T B,
‘ — ['5
7HEN \ .
V 72\ _
h
Rys. Z-1
Stata rdzenia C, = Srednia dtugo$é drogi w narozach /s w mm
= 1, Ly L=1 +zg'=~:—(2sl + h) (Z-9)
I ar N g (Z-1) :
i= Tt 3 £ e W @ w ktérym
2 2
Stata rdzenia C2 = Sl =r;— A\ / "3 tri (Z-IO)
4 2
&5 L L, bl 1 Srednia pola przekrojéw odpowiednich dla /s i /s w mm?®
—_-2 —-2-:-124._%.4. :4.:_;. 52 (Z-2) redma pola p ] powi alls
=1 Ai A‘f AZ A3 A" As A —l(rz\ r2+2r 'h)'(l— = (Z-11)
. : 4 2 1 2 2 a7 (rl + rz)
Wzory do obliczania poszczegélnych sktadnikow C, i C;
Pole przekroju pierscienia zewn¢trznego 4, w mm As = e (B3-ri+2r;-h) (Z-12)
2 F

Al = 1T(l'| —rz)' (h +r2)— ?.b(n —rz)

[
Warto$é lea obydwéch den kubka obliczaé¢ w mm™
) .

(Z-3)

12 1 ; ra 1 7.4
P 2 .
] =
27”‘2
. . rr 12 -3
natomiast wartosc — W mm
Aj
b 1 ra—1r; -1 (Z 5
Azz _271‘2 . hz rs " rs

(l— 2h 1)2

2mr;

Pole przekroju pierscienia wewnetrznego 4; w mm’

Az = Tr(rg - I‘q) § (I‘3 + I‘4) (2-6)
Srednia dtugo$é drogi w narozach /s w mm
L=L+10= -:ti(zzs‘2 + k) (Z-7)
w ktorym
ri+ri
Sy=-n+ — (Z-8)

2.2. Obliczanie C; i C; rdzeni krzyzowych — wg rys.
Z-2.

Stata rdzenia C, =

s

i =6
l. t i I 1 l )
i 9 2 3 4 5 6
= = —+—F+"4 —+ =+ (Z-13)
g A, Ay A, 3 A, A; A,
Stata rdzenia C; =
i=6 l l l L 1 l
i 1 4 6 -
:Z 7= 7+ 22+“:—.2'+'—E+%+——2 (Z-14)
=t Ay A A 4 AL A A

Wzory do obliczania poszczegdlnych sktadnikow C, iC;
Pole przekroju czterech kolumn zewngtrznych w mm’
Ksztalt a)

1
A =4(rf—--:—-r:f'—Taz -
ch  wew o,
) Var- ¢ ¥ 180° i
w ktorym a = arc sin ?Cr'l- (Z-16)
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Ksztatt q) : Ks.zgatt b)
4 Pole 2y 1
Pole ]
, 4
B
< A
Y900, A
@ oy
: =77 (
S 4 & Ty J S
i " ' Role A
" Ay . |2 2
=~
Q Q o Al
% 3= As .
: Jaae & A3 A3+A
I - 202~
Rys. Z-2
Ksztalt b) Suma pél przekrojéw odpowiednich dla /s w mm”*
‘_ ,_ ., _B ' |
Al——4[b-r| 2—11’?‘1 180° - . A 45°
Ksztalt a) ds = 4 (——+ 7 h-n = —) (z25)
A 4ri - b* - L (@ + bY)] (Z-17)
4 -4 ‘
c
b ’ — hed -
w kifirym = arcsin 2, (Z-18) w ktérym o = arc sin _?.r. (Z-26)
1 :
Skadniki —— w mm § — * dla ksztaht | A
niki — . . |
adniki = w mm i e w mm " dla ksztaltu a) Ksztalt b) A =4(_8_'+1r’h'rn‘ — ) @)
L - 66 2r
- °—a) +r h ‘
# h(45° - o) i w ktérym B = arc sin — (Z-28)
21‘1 ‘
5 _ ‘ 1 ,
A7, 45°—q 2 ' ,
(7r "h ) Srednie pole przekroju odpowiednie dla /s w mm’ i
.[ 1 ] (2_19) As=— (r% s rf) + a7 h°'r (Z-Zg)
rn+r; ‘
sy . 2 5
Sktad\mkl A e . g et i, ot intin. 1) Diugos¢ drogi strumienia magnetycznego /s (w plerscm—
L=0L+BE=2(ri-nr) (Z-20) niu wyodrgbnionym z dna) w mm
=4-b-h (Z-21) le=1s+15=2(r2-r3) (Z-30)
Pole przekroju kolumny $rodkowej 43 w mm?® I I |
| Ski d hlj s T —
PRI | Z-22) adniki % wmm i As wmm"
Srednia dhugo$é strumienia magnetycznego w narozach i 0,733 rs
la1 s = - * by —— Z-31
ls1s w mm 4 ; e (Z-31)
14=l4+14= '16 C 1 ’ (1 1)

(Z-23)

="':—.[h+'§--{r1-(\/?— l)—-%- a}]

T rh rs+r
.15=1'5+13'=—i—[-§—+r3— > ] (Z-24)

(Z-32)

2 2
A: 27t - h rson

2.3. Obllczame Cii C; rdzeni skrzydlowych RM —
wgrys. Z-3.
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-~

lmax= l'mnx + l:nax

Stata rdzenia Cl =

¢~ . 1 1 L L 1

i l 2 3 4 5
g‘: A, 7 A A, A A A - )
Stala rdzenia C> =
=8 Lo L L 1
Y i 1 2 3 4 5
=) =Sttt —t— . (Z-34)
=1 AL 4 A4 Ay Ap A

Wzory do obliczania poszczegélnych sktadnikéw C; i C;
Pole przekroju kolumn bocznych w mm’

1 |
A=—a"[1+1g(B-45)-

2
: B 1 :
h—lr ] (Z-35)
o s 2 -1 12 -3 .
Skiadniki —— w mm ' oraz —~ w mm ° oblicza¢ ze
A A3
WZOorow
_ | .
I} " r f
A kem-h ’
. N B l 'l
lz _ (r3—r2)f (236)
A3 2k-mw-hy | |
w ktorych:
min + /max
S ki  As e
S~

Pola A; i As nalezy obliczaé za pomoca planimetru lub
wg rysunku w skali 10:1 wykonanego na papierze mili-
metrowym.

Pole przekroju kolumny srodkowej 4; w mm’

~

(Z-38)

Srednia dlugo$¢ drogi strumienia magnetycznego w na-
rozach /s i /s wmm '

A= (ri-rd)

o 1
>14=1$+l”=-:—(h+—a-r2)

5 (Z-39)

L=E+l= —;5- (2rs+h-/2r2+ 23 ') (Z-40)

Srednie pola przekrojéw odpowiednich dla /4 i /s w mm’

(Z-41)

| A5=%(r§—r3)+¢-r3-h°-93; (Z-42)

~ 2.4. Obliczanie C; i C;zfrdzeni pierscieniowych — wg

rys. Z-4.

= —2E— (Z-43)
h-ln '2-
d
C = > (Z-44)
k- n’—
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2.5. Obliczanie C, i C; rdzeni EE i EI — wg rys: Z-5.

e 34\ . S Y-Y
Pole A
| 22
RN T
&I ; Yy Lt 29 | PoleA, , |
S alE
Pole A
h ' BN-85/3382-20- 2-3]
Rys. Z-5
Stala rdzenia C, = Stata rdzenia C; =
=~JT A N T A T , 45) £ b, b bk L -
b —_———t—t — 4 —t (Z-4 = 7= - U3 e — -
; 4; A A, 4, A, 4y “ 24, 24 24 24, 24 247
Stata rdzenia C; = |
Wzory do obliczania poszczegélnych skladnikow Ci i C;
=5 | ] ] ] ! ! | Pole przekroju A1, A> i A3 w mm’®
2 '2 = 12 4 22 -+ 32 + 42 - 52 (Z-46) A = p-q — w obliczeniu pola 4, nie uwzgled-
im 24; 24, 24, 24, 24, 24 : nia si¢ wycie¢ na $ruby mocujgce

W zory do obliczania poszczegolnych sktadnikéw C) i C;
Pole przekroju A, A2 i A3 w mm’

A = p-g (Z-47)
A, = h-g (Z-48)°
Ay = 5+q (Z-49)
Srednia dtugo$¢ drogi w narozach / i /s w mm
m
L= (p+h (Z-50)
k= -’ST— (s + h) (Z-51)

Srednie pola przekrojéw odpowiednich dla /s i /s w mm’

A+ A
Ay = ———— (Z-52)
2
As+ As
Ay = (Z-53)

-

2.6. Obliczanie C) i C; rdzeni EC — wg rys. Z-6.

Stata rdzenia C, =

i:g Ii

4 A, A A A A A

~ oraz tuku o promieniu d, (Z-56)
A = h-q, ' (Z-57)
T di i

A = 2 (Z-58)
Srednia dtugo$¢ drogi w narozach L i /s w mm

I = %(p +h) (Z-59)

; - —

Is = ry (28, + h) (Z-60)

Srednie pola przekrojéw odpowiednich dla / i /s w mm®

A+ A,
Ay'= ——— (Z-61)
' 2
A + As
AS — ———'—-2 (2'62)

2.7. Obliczanie C; i C; rdzeni U i Ul — wg rys. Z-7.

Stata rdzeniaC, =

is5
T T '
;-Ai Aq A2 Ag A4 AE
Stata rdzenia C; =
i=§ 1. 1 l 1 1 1 -
=N =L+ 2 — (Z-64)
o AL A A, A7 A, A
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-
T TN U %
e
1 D -
\\-__“___“_J /\ Aa 0
- ) _ -__-5 . | - ék
ls
e Pole Ay = A3 + Ay
5,=0,5959- §!
1 H=
-----7 [BN-85/3382-20-7-6]
Rys. Z-6
b b e
Q\_,h - 1 Y-Y
\> Pole A
I =1 ny
a- e e
N va |
I I . 7
= | |
|
<\ \ PoleAz
PoleA
IR T0- 2

Rys. Z-7

Wzory do obliczania poszczegélnych sktadnikow C, i C;
“Pole przekroju A, A2 i A3 w mm’

Ayv.=p-gq (Z-65)
A2 = h.q (Z-66)
As = 5-q (Z-67)

Dlugo$é drogi strumienia magnetyi znego odpowwdma
dla A w mm

L=04L+1

Srednia dhugo$é drogi strumienia magnetycznego W na-
rozach /41 /s w mm

L= L+ {'}-(p+h)

Is =01+

.

—Z-(s+h)

Srednie pola przekrojéw odpowiednich dla i /s w mm®
A+ A
———
A; + A
—

Ay = (Z-71)

As = (Z-72)

(Z-68)

(Z-69) .

(Z—70)_

2.8. Obliczanie C; i C; rdzeni U i Ul o kolowym
przekroju kolumn — wg rys. Z-8.

Stala rdzenia C,' =

l

o~

=5
t l’l l" : 12 I

3 4 5
= — = e o Z-73
o A AT AT AT AT A (£33)
Stata rdzenia C; =
l 1 3 ls
._2 —!.... > + + + + 2 (2'74)

2
A7 A2 A2 Al

2 A " As

i=] Ay

Wzory do obliczania poszczegdlnych sktadnikéw C i C;

Pole przekroju 4; w mm’

wd; Ri :
A = - -(¢c-b-2R))* R, (Z-75)
4 2
Dhlugos¢ drogi /2 w mm
" L=5s+0 (Z-76)
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Pole
5 | 3
- _ y
N-- -
Rys. Z-8
Pole przekroju A ’ | | |
ole przekroju 4> w mm i = B -lr-(dz + k) | (Z-80)
d| + dz ‘ITRz2 4
A = — {(h-R;) + > (Z-77)
. . e Srednie pola przekrojéw odpowiednich dla i i /s w mm®
Pole przekroju A; w mm
wds 7R} - ; A + A
A=—7— - —5—-(c-b-2R) R (ZT8) P .._‘..5__2_ (Z-81)
Srednia dtugo$é drogi w narozach /; i /s w mm
. A + As
=06+l =— (dl + h) (Z-79) As = - (Z-82)
INFORMACJE DODATKOWE

1. Instytuc]a opracowujgca uorme Zaktad Matena%éw Magnety-
cznych POLFER, Warszawa.

2. Normy i zalecenia migdzynarodowe
IEC 50 (901) (1973) International Electrotech) ical Vocabuiary, Chap-

ter 901: Magnetism

50 (901 B) (1978) Second supplement to Publication 50 (901)
(1973). Chapter 901: Magnetism

205 (1966) Calculation of the effective parameters of magnetic
piece parts.

Amendment No 1 (1976)

205 A (1968) First Supplen ent to Publication 205 (1966)

205 B (1974) Second Supplement-to-Publication 205 (1966) - .
367-1 (1982) Cores for inductors and transformers for telecom
munications. Part 1: Measuring methods

367-2A (1976) First Supplement to Publication 367-2 (1974) Co-
res for inductors and transformers for telecommunications
Part 2: Guides for the drafting of performance specifications

401 (1972) Information on ferrite materials appearing in manu-
facturers catalogues of transformer and inductor cores

732 (1982) Measuring methods formcylinder cores, tube cores
and screw cores of magnetic oxides
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3. Zakres zgodnosci normy z normami migdzynarodowymi Przenikalno$¢ odwracalna u,,, 3.28
Okreslenia wielkosci ujetych w normie i ich symbole sg zgodne z  Przenikalno$é poczatkowa u; 3.26
normami IEC podanymi w p. 2, z nastgpujacymi istotnymi wyjatkami:  Przenikalno$¢ przy podmagnesowaniu puy 3.30
a) Dla przenikalno$ci wzglednej (p. 3.29) przyjeto symbol u,, za-  Przenikalno$¢ réwnowazna g, 3.25
miast p,,, (appatent permeability wg IEC Publikacja 367-2A). Wyni-  Przenikalno$é wzgledna u,, 3.29
ka to ze stosowania dotychczas symbolu u, oraz z malejgcego zna-  Przenikalno$¢ zespolona u 3.23
czenia wielkoéci ,,przenikalno$¢ wzgledna u,”, ktéra jest zastgpowana  Rezystywnosé p 3.31
wielkoscig ,indukcyjno$é (cewki pomiarowej z rdzeniem)“. Skiadowa rzeczywista przenikalnosci zespolonej u w
b) Dla stalej materialowej trzeciej harmonicznej (p. 3.32) przyj¢to uktadzie réwnoléglym Hp 3.23¢)
_ symbol xg zamiast 85 wg IEC Publikacja 367-1A. Wynika to z przyje- Skladowa rzeczywista przenikalnosci zespolonej u w
cia symbolu &z dla wspétczynnika wzrostu przenikalnosci (p. 4.7). ukladzie szeregowym u’ 3.23a)
" ¢) Dla wspélczynnika wzrostu przenikalnosci &g (p. 4.7) przyjgto  Skladowa urojona przenikalnosci zespolonej u w ukla-
okreslenie uzalezniajgce wzrost przenikalno$ci od wzrostu indukcji dzie réwnoleglym u; 3.23d)
zamiast od wzrostu natgzenia pola magnetycznego, jak we wspol- Skladowa urojona przenikalnosci zespolonej u w ukia-
czynniku wzrostu przenikalnosci 5 wg IEC Publikacja 50 (901). dzie szeregowym u” 3.23b)
- Takie okreslenie wspélczynnika 8z nadaje mu znaczenie bardziej Stala histerezy materialowa 7y - 3.22
uniwersalne, Stata indukcyjnosci rdzenia A, 3.1
Okreslenia podane w p. 2.2, 2.5, 3.2, 3.6, 3.8 i 3.16 nie sg ujete w  Stala magnetyczna p, 3.27
normach i zaleceniach IEC. Stata materiatlowa trzeciej harmomcznej XB 3.32
4. Autorzy projektu normy — mgr inz. Wieslaw qurowsk: oraz Stala rezystansgt uzwo_lema Ar A
inz. Jan Krél (Zatacznik do normy). ' St pdaenia. € Al
a Stata rdzenia C; - 2.4
5. Skorowidz nazw - Straty w rdzeniu przy duzych lndukcjach na jednostke '
. Dezakomodacja D ‘ 4.1 ' objetoéci P, 3.14
Diugos¢ drogi magnetycznej rdzenia — réwnowazna /,  2.1b) Straty w rdzeniu przy duzych indukcjach na jednostke
Dlugo$é szczeliny niemagnetycznej 4 2.6 masy P, - 3.13
Diugoéé zwoju — $rednia /y 2.5 Straty w rdzeniu przy duzych indukcjach.P 312
Dobroé¢ cewki @ N 3.15 Tangens kgata strat pozostalych i wskutek pradow wi-
Dobro¢ wzglgdna Q,, 3.16 rowych tgé 3.18
Indukcja magnetyczna — réwnowazna B, 3.3 Tangens kata strat wskutek histerezy tgd, 3.19
Indukgja nasycenia B 35 Wspétczynnik dezakomodaciji 4 4.3
Indukcja staba — 34 Wspélczynnik dezakomodacji — zredukowany Dg 42
Indukcyjnosé cewki z rdzeniem L 39 Wspétezynnik rezystancji réwnoleglej R, /N? 3.17
Indukcyjnod¢ cewki bez rdzenia L, i 3.10 "~ Wspélezynnik reaktancji rownolegle) x‘,/N2 3.21
Liczba zwojow N 3.11 Wspotczynnik strat C/Q 3.6
Natgzenie pola magnetycznego — rownowazne H, 3.7 Wspétczynnik strat zredukowany tgd/u; 3.20
Natezenie pola magnetycznego wywolane pradem sta- Wspdlczynnik temperaturowy indukcyjnosci a; 4.5
tym H_ 3.8 Wspdtczynnik temperaturowy przenikalnosci o, . 4.6
Objetos¢ rdzenia — réwnowazna V, 2.1¢) Wspolczynnik temperaturowy przenikalnosci — zredu-
Pole przekroju rdzenia — réwnowaine A, 2.1a) kowany ar 4.4
Pole przekroju uzwojenia Ay 2.2 Wspotczynnik wzrostu przenikalnosci 8g 4.7
Przenikalno$¢ amplitudowa pu, 3.24 Wymiary rdzeni rbwnowazne — 2.1



