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1. Przedmiot normy, Przedmiotem normy Sf zarysy krzy-

wek wsﬂﬁ}pracujpcyc_h z popychaczami rolkowymi w pom-
pach wiryskowych z wilasnym napgdem, stosowanych do sil-

nikdw o zaplonie samoczynnym,

2, Zasady ckreslania zarysu krzywki, Zarys krzywki

jest ckreslany przez podanie wymiardw nominalnych oraz
srednicy kola podsiawowego, Podaje sig takie dradnice
roiki popychacza,
Dta katdege zarysu krzywki w zaleznodci od jej kata o-
brotu podano w postaci wykresow!:
h = przebieg wzniosu Srodka rolki popychacza,
v - przebieg predioscl srodka rolki pepychacza,
b - przebieg przyspieszenia drodka rolki popychacza,
FredooSc vy, wzniosu srodka rolki popychacza dla danej
prediosci katowaj @y { abrotowej 1) walka pompy wirys-

kowej oblicza sie w mfs wa wzordw:
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w ktdryzh;
v, - odezylana z wykresu prediosSé przy tadanym ke
cie obrotu krzywki, m/s,
wo- 104,7 rad/s,
n. - 1000 Vmin,
b - odczytlane z wykresu przyspieszenie przy fadanym

kacie obrotu krzywki, m,.’sa.

3, Rodzaje, W zaleinosci od kszlattu czesci zarysu
Krzywkl, z ktdrp waspdipracuje rolka popychacea podczas
wirysku paliwa (czesé weznoszpca), rozrdinia sig nastepu-
jace rodzaje zarysdw krzywek:

B - zarys wypukly,

D - zarys styczny z podwéjnym promieniem przejscia,

T - zarys slyczny,

4. Odmiany, W zaleinosci od przyjgtych parametrdw geo=
metrycznych rozrdinia odmiany zarysdw krzywek, ozZna=
czane nastgpujaco:

a) odmiany zarysu B : B3 1 B4,

b) odmiany zarysu D ; D2, D3 | D4,

c) odmiany zerysu T : T1, T2, T3, T4, T5, T6, T7,1TE,

5. Przykiad oznaczenia rarysu krzywki do pompy wirys-

kowej, rodzaju T, odmiany 1:
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KONIEC
INFORMACJE DODATKOWE
1. Instytucia spracowuipgca norme - Odrodek Badawczo- e} zmieniono kwalifikacje niektérych zaryséw krzywek,

-Rozwojowy Silnikdw Wysckopreinych Warszawa,

2, Istotne zmiany w stosunku do BN-74/1301-07F

a) usunigto wskafnik ¢ - predkosé wzniosu rolki W
funkcji kata obrotu zarysu krzywki,
wprowadzono wskainiki;
v - przebieg prediogcl Srodka rolki popychacza,
[ przifieg przyspieszenia Srodka rolki popychacza,
b) wprowadzone wzory na predoosé wezniosu | przyspie-
szenle Srodka rolki popychacza,
c) wycofano odmiany zarysu krzywek A1, A2, Bl, B2,
D1 i Hi,
d) wycefano rodzaje zarysu krzywek:
A - zarys wypukly z tagodnym wzniosem,
G - zarys niesymelryczny,

H - zarys wklgsty,

jak nizej:
- zarys BS przekwalifilkowanoe na T6,
- zarys B6 przekwalifikowano na D2,
- zarys G1 przekwalifikowano na D4,

- zarys T4 przekwalifikowano na D3,

f) zrdinicowano ogélne cznaczenie zarysu T1 na T1, Ta
i TS, w zaleinodci od wartosci kata o,

g} wprowadzono nowe zarysy krzywek T7 0 T8,

h) zmieniona wykresy, jednoczednie nanoszac  przebiegi
przyspieszen drodkdéw rolek popychaczy,

i} w Informacjach dodatkowych podano wzory okreslaja-

ce wzrnios, prediosé | przyspieszenie Srodka rolki  popy-
chacza,
3, Autor projekiu normy - in:, Waldemar Sulich, W y=

twérnia Sprzgtu Komunikacyjnego "WSK - Mielec!.



Informacje dodatkowe do BN-81,/1301-07

Zaletrnodci do okredlania wzniosu, predhodei i przy-

i enia Srodka rolki popychacza

Rys., 1-2

Rys. 1-3

a) zarys styczny (rys. 1=1}:

= ruch rolki po czesci boczne] zarysu
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= ruch rolki po tuku gérnym zarysu
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b) zarys wypukly (rys. 1-2):
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c) zarys wklgsty (rys. 1-3);
- ruch rolki po czefcl boczne] zarysu - wg wzarGw {Iﬂh
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(7), (8), (15},
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