














�Z�a�B���c�z�e�n�i�e� woltomierza nie powinno �m�i�e��� du':' 
�|�e�g�o� �w�p�B�y�w�u� na �p�r���d� �p�B�y�n���c�y� do �o�b�c�i���|�e�n�i�a�. �!� W 
przeciwnym wypadku �n�a�l�e�|�y� �p�r�z�e�p�r�o�w�a�M��� od­
�p�o�w�i�e�d�n�i��� �k�o�r�e�k�c�j���.� Woltomierz powinien �b�y��� do­
�B���c�z�o�n�y� w punkcie, w którym przewowadzono 
pomiar konduktancji �o�b�c�i���|�e�n�i�a�.� 

Pomiar konduktancji �o�b�c�i���|�e�n�i�a� �n�a�l�e�|�y� wyko­
�n�a��� �w�e�d�B�u�g� metod podanych w 3.4.8. �W�a�r�t�o�[��� 

konduktancji powinna �b�y��� zgodna z wymaganiami 
wg 2.3. �W�a�r�t�o�[��� konduktancji �o�b�c�i���|�e�n�i�a� nie po­
winna �s�i��� �z�m�i�e�n�i�a��� w funkcji doprowadzonej 
mocy. 

3.4.4. Pomiar mocy �m�e�t�o�d��� �k�a�l�o�r�y�m�e�t�r�y�c�z�n��� 

�b�e�z�p�o�[�r�e�d�n�i���.� Metoda polega na pomiarze �i�l�o�[�c�i� 

�c�i�e�p�B�a� wydzielonego w �o�b�c�i���|�e�n�i�u� sztucznym na 
skutek �p�r�z�e�p�B�y�w�a�j���c�e�g�o� przez nie �p�r���d�u� wielkiej 
�c�z���s�t�o�t�l�i�w�o�[�c�i�.� 

�O�b�c�i���|�e�n�i�e� powinno �m�i�e��� �r�e�z�y�s�t�a�n�c�j��� �w�e�j�[�c�i�o�w��� 

�r�ó�w�n��� rezystancji �o�b�c�i���|�e�n�i�a� znamionowego, 
a �c�i�e�p�B�o� na nim wydzielone powinno �b�y��� oddawa­
ne cieczy �c�h�B�o�d�z���c�e�j� o znanym cieple �w�B�a�[�c�i�w�y�m� 

(rys. 6). 
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�J�e�|�e�l�i� czynnikiem �c�h�B�o�d�z���c�y�m �'� jest woda, to 
moc �w�y�d�z�i�e�l�o�n��� �n�a�l�e�|�y� �o�k�r�e�[�l�a��� wg wzoru 

p= �~�t�Q� 
14,33 

w którym: 
p - moc wydzielona w �o�b�c�i���|�e�n�i�u� sztucznym, 

kW, . 
Q - �p�r�z�e�p�B�y�w� wody, lImin, 
At - rótnlca temperatury wody �w�y�p�B�y�w�a�j���­

cej i �w�p�B�y�w�a�j���c�e�j�,� oC. 

Do pomiaru temperatury wody nie �n�a�l�e�|�y� �u�|�y�­

�w�a��� termometrów �r�t���c�i�o�w�y�c�h�.� 

3.4.5.' Pomiar mocy �m�e�t�o�d��� �k�a�l�o�r�y�m�e�t�r�y�c�z�n��� 

�p�o�[�r�e�d�n�i���.� Metoda pozwala na wyeliminowanie 
pomiaru �w�i�e�l�k�o�[�c�i� nie elektrycznych, jak �p�r�z�e�p�B�y�w� 
wody i �r�ó�|�n�i�c�a �'� temperatur. Pomiar �n�a�l�e�|�y� wyko­
�n�a��� w �u�k�B�a�d�z�i�e� Wg rys. 7. 
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�O�b�c�i���|�e�n�i�e�m� �'�n�a�d�a�j�r�i�i�~�a� jest s$czna' anterur 
�c�h�B�o�d�z�o�n�a� �w�o�d���.� W pierWszej fazie pom,iaril ' w ' 
antenie wydziela �s�i��� llloc dostarczana z nadajni­
ka. �N�a�l�e�|�y� �o�d�n�o�t�o�w�a��� �p�r�z�e�p�B�y�w� i �r�ó�|�n�i�c��� tempe-
ratury wody. ' " 

�N�a�s�t���p�n�i�e� �n�a�l�e�|�y� �p�o�d�B���c�z�y��� �a�n�t�e�n��� do " sieci 
�z�a�s�i�l�a�j���c�e�j� przez odpowiedni transformator i regu­
�l�o�w�a��� . �n�a�p�i���c�i�e� tak, aby �o�t�r�z�y�m�a��� �t��� �s�a�m��� �r�ó�|�n�i�c��� 

temperatur, wody przy tym samym �p�r�z�e�p�B�y�w�i�e� . . 
Moc wielkiej �c�z���s�t�o�t�l�i�w�o�[�c�i� dostarczona z �n�~�d�a�j�­

nlka równa �s�i��� wówczas mocy z sieci �z�a�s�i�l�a�j���c�e�j �'� 

równej 
,p -:- Ul 

gdzie: 

p - moc sieci �z�a�s�i�l�a�j���c�e�j�,� W, 
U '- �n�a�p�i���c�i�e� sieci �z�a�s�i�l�a�j���c�e�j�,� y, . 
I - �p�r���d� sieci �z�a�s�i�l�a�j���c�e�j�,� A. , 

3.4.6. Pomiar mocy �m�e�t�o�d��� �b�o�l�o�m�e�t�r�y�c�z�n���.� 

Metoda polega na pomiarze �p�o�[�r�e�d�n�i�m� za pomo- ' 
�c��� bolometru, w którym wykorzystuje �s�i�� �'� �z�m�i�a�n�� �.� 

�o�p�o�r�n�o�[�c�i� elementu oporowego �s�p�o�w�o�d�o�w�a�n��� 

wzrostem jego temperatury na skutek absorbcji 
�c�a�B�e�j� lub �c�z���[�c�i� mierzonej mocy wielkiej �c�z���s�t�o�t�l�i�­

�w�o�[�c�i� dostarczonej z nadajnika. Bolometr ' jest· 
przystosowany do pomiaru �m�a�B�y�c�h� mocy �(�r�z���d�u� 

mW lub !.t W) i �u�m�o�|�l�i�w�i�a� pomiary w bardzo sze­
rokim zakresie �c�z���s�t�o�t�l�i�w�o�[�c�i� (do UKF �w�B�,���c�~�n�i�e�)�.� 

Do pomiaru �w�i���k�s�z�y�c�h� mocy �n�a�l�e�|�y� go �s�p�r�z���g�a��� . 
ze �s�z�t�u�c�z�n��� �a�n�t�e�n���,� która w stosunku do bolo­
metru ma charakater �t�B�u�m�i�k�a� mocy o znanym 
�t�B�u�m�i�e�n�i�u� (rys. 8). �W�i�e�l�k�o�[��� �t�B�w�p�i�e�n�i�a� musi �b�y��� 

tak dobrana, aby nie �p�r�z�e�k�r�o�c�z�y�B�a� mocy dopusz­
c.zalnej dla bolom.etru. Moc nadajnika równa �s�i��� 

mocy wydzielonej w bolometrze �p�o�m�n�o�|�o�n�e�j� przez 
�k�r�o�t�n�o�[��� �t�B�u�m�i�e�n�i�a �.� m.ocy . �p�o�c�h�B�o�n�i���t�e�j� przez· 
�s�z�t�u�c�z�n��� �a�n�t�e�n���.� 
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3.4.7. Pomiar mocy �m�e�t�o�d��� �f�o�t�o�n�:�t�e�t�r�y�c�z�n��� •. 
Metoda ma zastosowanie w przypadku, gdy rezy",: 
stancja �o�b�c�i���|�e�n�i�a� zmienia �s�i��� w funkcji pobie­
ranej mocy, moc pobierana daje efekt �[�w�i�e�t�l�n�y� 

i impedancja dla wielkiej �c�z���s�t�o�t�l�i�w�o�[�c�i� ma cha­
rakter rezystancji. Do pomiaru efektu �[�w�i�e�t�l�n�e�g�o� 

�n�a�l�e�|�y� �u�|�y�w�a��� fotometru �o�s�B�o�n�i���t�e�g�o� i umieszczo­
nego w ten sposób, aby �u�n�i�k�n����� �w�p�B�y�w�u� �[�w�i�a�t�B�a� 
�p�o�c�h�o�d�z���c�e�g�o� z innych �z�r�ó�d�e�B�.� 

. . . 



Fotometr poWinien wskazywać tę samą wartość 
,przy zasilaniu obciążenia pI:ądem wielkiej często~ 
tliwości jak i przy zasilaniu prądem źródła za,;. 
stępczego, np. sieci. 

Moc wielkiej częstotliwości należy obliczyć wg 
wzoru: 

P=UI 
w którym: 

p - moc wielkiej częstotliwości, W, 
U - napięcie sieci zasilającej, V, 
1 - prąd sieci zasilającej, A. 

Rezystancja obciążenia obliczana w omach 
wynosi 

R=..E.. 
l 

3.4.8. Pomiar impedancji obciążenia należy wy­
konać , IPostkiem wielkiej częstotliwości, umożli­

wiającym pomiar z dokładnością + 1010 lub inną 
równowaiIlf\ metodą pomiaru. 

3.4.9. Pomiar zakresu częstotliwości ' roboczych 
należy wyk~nać na częstotliwościach granicznych 
zakresów i podzakresów częstotliwości Znamiono­
wych za po!lllO<!ą miernika częstotliwośCi o dokład­
ności 'nie gorszej niż + 100 Hz. 

3,4.10. Pomiar częstotliw~ci roboczej nadajnika 
należy wykonać miernikiem częstotliwości o do­
kładności nie mniejszej niż 1()-6. 

3.4.11. Pomiar czasu ustalania się częstotliwości 
należy wykonać przy zachowaniu wymagań poda­
nych w 3.2 z wyjątkiem wygrzania nadajnika 
(3.2 poz. c). Badanie polega na wykonaniu pomia­
rów częstotliwości roboczej w takich odstępach 
czasu, aby otrzymać krzywą zmrianyczęstotliwości 
generatora nadajnika, umożliwiającą określenie 

czasu ustalania się częstotliwości od momentu 
włączenia nadajnika do chwili, w której wahania 
częstotliwości będą się zawierały w granicach 

, tolerancji. Pomiar należy wykonać miernikiem 
częstotliwości o klasie dokładności 1()-6. 

3.4.12. Pomiar stałości częstotliwości. W celu 
zmierzenia stałości częstotliwości należy po wy­
grzaniu nadajnika wykonać pomiary zmiany 
częstotliwości roboczej w okresie jednego dnia 
i określić średnią dobową wartość częstotliwości 
roboczej. 

W celu sprawdzenia miesięcznej stałości często­
tliwości należy wykonać pomiary średnich dobo­
wych częstotliwości w funkcji czasu za okres, 
jednego miesiąca. Miesięczną stałość częstotliwości 
roboczej nadajnika określa się różnicą największej 
i najmniejSzej średmej dobowej wartości często­
tliwości roboczej. Pomiar należy wykonać mier-

g 

nikiem częstotliwości o dokładności nie niniejszej 
niż, 10~. ' 

3.4.13. Pomiar poziomu sygnału wejśCiowego : 

mileżywykonać przez doprowadzenie kolejno do 
zacisków wejściowych modulacyjnego toru nadaj­
nika napięcie pomiarowe o częstotliwości '1000 Hz 
na poziomie O dBm i + 12 dBm. Przez odpowiednią 
zmianę wartości tłumienia wejściowego powinno 
się w obu wypaldkach uzyskać 100010 głębokości 
modulacji fali nośnej nadajnika. . 

3.4.14. Pomiar impedancji wejściowej należy 
wykonać mostkiem impedancji dla częstotliwości 
akustycznych o klasie dokładności 1010 lub metodą . 
pomiaru charakterystyki dzielndka napięcia skła­
dającego się z rezystancji 600 Q + 10f0 i mierzonej 
impedancji wejściowej w funkCji częstotliwości 
w całym zakresie częstotliwości modulujących 

w układzie , podanym na rys. 9. 
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Charakterystykę tę zdejmuje się utrzymując 

stałe napięcie Ul na generatorze i mierząc napię­
cie U2 na zaciskach wejściowych modulacyjnego 
toru nadajnika w funkcji 2lllliany częstotliwości 
akustycznych generatora. Charakterystykę należy 
obliczyć w decybelach wg zależności 

20 19 2Ua 

Ul 

Dla' impedancji wejściowej nie mającej składo­
wych reaktancyjnych charakterystyka, ma charak­
ter liniowy i przebiega na poziomie O dB dla 
wartości nominalnej rezystancji oraz dochodzi do , 
poziomu granicznego + 0,8 dB dla górnej i dolnej 
wartości tolerancji rezystancji. Dla impedancji 
wejściowej zawierającej rezystancję i reaktancję 
w granicach dopuszczalnych tolerancji (2.9) 
charakterystyka powinna zawierać się w grani­
cach odchyłek + 0,8 dB od poprzednio opisanych 
charakterystyk rezystancyjnych: Na rys; 10 poda­
no przykładowo charakterystyki tolerancji dla 
malksyroalnych dopuszczalnych odchyłek reak-
tancji oraz dla: ' 

- zerowej odchyłki rezystancji, rys. 10 a), 
- maksymalnej dopuszczalnej ujemnej odchył-

ki rezystancji, rys. 10 b), 
- maksymalnej dopuszczalnej dodatniej od­

chyłki rezystancji, rys. 10 c). 
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Pomiar napięcia należy wykonać jednym wolto­
mierzem o klasie dokładności + 1 °/0; 

Pomiar należy wykonać dla dwóch napięć U 2 

wynoszących + 12 dBm i O dBm przy odpowied­
nim ustawieniu tłumika na wejściu nadajnika na 
+6 dB i -6 dS. 

3.4.15. Pomiar zniekształceń tłumieniowych. N a 
wejśdie nadajnika przez dwa opory o rezystan­
cjach równych 300 O (w układzie podanym na rys. 
11) doprowadza się symetryczne , napięcie z gene­
ratora częstotliwości akustycznych, który ma 
zniekształcenia hannoniczne nie większe niż 10/0. 
Napięcie to doprowadza się do nadajnika. 

Pomiar napięcia wejściowego Ul ' należy mierzyć 
na zaciskach generatora woltomierzem o zakresie 
częstotliwości akustycznych o symetrycznej opor­
ności wejściowej, klasie dokładności + 10/0 
i charakterystyce tłumieniowej + 0,1 dB w zakre­
sie 20 Hz -:- 300 kHz. 
Układ wg rys. 11 odpowiada źródłu prądu o sile 

elektromotorycznej równej napięciu wejściowemu 
i oporności wewnętrznej 600 O. 

Dla częstotliwości pomiarowej 1000 Hz należy 
dobierać napięcie Ul tak, aby otrzymać głębokość 
modulacji, przy której przeprowadzony będzie , 
pomiar zniekształceń tłumieniowych. Zmieniając 
częstotliwość generatora należy :zmierzyć napięcie 
wejściowe Ul dla poszczególnych częstotliwości 

= 
Generator _0~ OlJciqienie Oku,tvany Nadq;ńl~ ' 

~ 

- Miernik 
glębolroścl 
modulacji 

1332 '-01-,,, 
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pomiarowych, potrzebne do utrzymania stałej 

głębokości modulacji. Na podstawie otrzymanych 
z pomiarów wartości napięć wejściowych Ul na­
leży obliczyć zniekształcenia tłumieniowe w funk­
cji częstotliwości wg wzoru 1.3.29. 

Pomiar zniekształceń tłumieniowych należy 
wykonać dla następujących częstotliwości pomia­
rowych: 40, 60, 120, 400, 1000, 5000, 7500, 
10000 dla głębokości modulacji 25, 50 i 800/0. 

Wyniki należy zestawić w formie krzywej, która 
powinna się zawierać w granicach wykresu tole­
rancji (rys. 2). 

3.4.16. Pomiar znieksitałceńharmenicznyeh n8~ 
leży wykonać po detekcji sygnału wielkiej często .. 
tliwości w demodulatorze liniowym za , pom'Ocą 
miernika_ zawartośCi harmonicznych, umożliwiają- . 
cego pomiar w:artości 0,3°/0 z dokładnością + 501o. 
Miernik powinien wskazywać wartości skuteczne 
i mieć pasmo przesyłowe od 40 Hz do co najmniej 

· 40 kHz. 
Nadajnik należy · sterować z generatora aku­

stycznego napięciem o zawartości harmonicznych . 
mniejszych od 0,3% dla: całego zakresu częstotli­
wości modulujących. 

Pomiary należy wykonać dla częstotliwości po­
miarowych: 40, 60, 120, 400, 1000, 5000, 7500, 
10 000 Hz dla głębokości modulacji 25, 50, 80°/0 
i dla zakresu 120 -+- 7500 Hz dla głębokości modu­
lacji 950/0. 

3.4.17. Pomiar napięć zakłócających należy wy-
. . 

konać . po detekcji niemodulowanego sygnału 

wielkiej częstotliwości w demodulatorże liniowym 
za pomocą miernika szumów · o paśmie przesyło"': · 

wym od 40 Hz do 30 kHz bez filtru psofomet- . 
rycznego. Miernik powinien wskazywać wartości 
skuteczne i mieć szumy własne odpowiednio po­
niżej 70 dB. 

Pomiar szumów własnych należy . wykonać w 
odniesieniu do stuprocentowej modulacji sygna,.. 
łem o częstotliwości 1000 Hz przy wejściumodu- . 
lacyjnym zamkniętym oporem 600 O. 

3.4.18. Pomiar zmiany poziomu fali nośnej pod­
czas modulacji należy wykonać metodą pomiaru · 
skład()wej stałej napięcia na wyjściu detektora 
pomiarowego o charakterystyce liniowej. Należy 
zmierzyć to napięcie dla fali nośnej bez . modu- . 
lacji oraz dla fali nośnej ze stuprocentową modu­
lacją sygnałem wejściowym o częstotliwości po­
miarowej 1000 Hz. Zmiana poziomu fali nośnej 
będzie wyrażona w procentach stosunkiem róż­
nicy obu napięć do napięcia odpowiadającego 

. fali nośnej nadajnika bez modulacji. 

3.4.19. Próba przesterowania nadajnika. Próbę 
należy przeprowadzić zgodnie z 2.17. Próba polega 
na wymodu1owaniu nadajnika do stuprocentowej 
głębokości modulacji sygnałem wejściowym a po­
ziomie nominalnym i częstotliwości 1000 Hz, a na.,. 
stępnie zwiększeniu poziomu sygnału wejściowego 
w sposób podany w 2.17. 
,Należy stwierdzić, czy nadajnik nie wykazuje 

objawów przegrzania i przepięcia ora~ czy nie 
ulega samoczynnemu wyłączeniu. . 

3.4.20. Pomiar napięcia pomiarowego należy 

wykonać woltomierzem lampowym odpowiednio 
dobranym do zakresu częstotliwości znamiono­
wych nadajnika przy obciążeniu wyjścia pomiaro-

. wego nadajnika oporem o rezystancji 75 O. 
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- 3.4.21. Próba czasu trw:ania pracy nadajnika 
. przy maksymalnej głębokości modulacji. N atdajnik 
należy poddać próbie określonej w 2:12. Każdą 
próbę dla ' poszczególnych częstotliwości należy 

wykonać z nadajnikiem ostudzonym po poprzed­
niej ' próbie do temperatury otoczenia. Po czasie 
pracy nadajnika przewidzianym dla poszczegól­
nych częstotliwości należy dOKonać pomiaru tem-

. peratury elementów i podzespołów, a zwłaszcza 
tych, które w danych warunkach pracy najbar­

dziej są nar~żone na przegrzanie. Pomiar tempe­
ratury należy wykonać za pomocą papierów lub 
farb termo czułych albo innymi środkami gwaran­
tującymi co najmniej taką samą dokładność 

pomiaru. 

Osiągnięte temperatury nie powinny przekra­
czać ~opuszczalnych wielkości ' przewidzianych 
przez producenta na poszczególne podzespoły, Dla 
zakresu częstotliwości 120 -+- 3000 Hz pależy 

wykonać badania dla częstotliwości skrajnych 
i środkowej. ' Po przeprowadzeniu badań dla 
wszystkich częstotliwości przewidzianych w 2.12 
należy po ostudzeniu nadajnika wykonać nastę­
pujące pomiary: 

- pomiar częstotliwości roboczej, 
- pomiar zniekształceń tłumieniowych, 
- pomiar zniekształceń harmonicznych, 
- pomiar napięć zakłócających. 

3.4.22. Pomiar sprawności energetycznej należy 
wykonać mierząc moc njściową wg 3.4.1 oraz 
moc czymią pobieraną z sieci zasilającej za pomo­
cą układu trzech watomierzy, w przypadku gdy 
płynie prąd w przewodzie zerowym. Jeżeli obcią­
żenie sieci zasilającej przez nadajnik jest syme­
tryczne (nie płynie prąd w prżewodzie zerowym), 
to pomiar mocy czynnej można wykonać za po­
mocą układu dwóch watomierzy. 

Na podstawie otrzymanych wyników pomiaru 
należy określić sprawność energetyczną wg 1.3.33. 
Pomiar sprawności należy przeprowadzić dla głę­
bokości modulacji fali nośnej nadajnika O i 500/0. 
Pomiary należy wykonać przyrządami o klasie 
dokładności 1,5% • 

?4.23. Pomiar współczynnika mocy należy 
przeprowadzić mierząc moc czynną pobieraną 
z sieci zasilającej w sposób podany w 3.4.22 oraz 
moc pozorną, którą wylicza się z pomiaru napięć 
i prądów w zależności od rodzaju zasilania i obcią­
żenia. 

W przypadku zasilania jednofazowego moc po­
zorna równa się iloczynowi napięcia i prądu sieci 
zasilającej. 

Przy zasilaniu nadajnika siecią trójfazową moc 
pozorną oblicza się następująco: 

- przy obciążeniu symetrycznym sieci mnoży 
się napięcie m.iędzyprzewodowe przez prąd prze­
wodowy i przez ys: 

- przy obciążeniu niesymetrycznym sieci 
i braku przewodu zerowego mno*y się naplęcle 
międ.zyprzewodowe przez sumę prądów przewo­
dowych i dzieli się przez y 3. 

- przy obciążeniu ' niesymetrycznym i sieci 
czteroprzewodowej mnoży się napięcie fazowe 
przez sumę trzech prądów przewodowych . . 

Na podstawie wykonanych pomiarów określa 
się energetyczny współczynnik mocy wg 1.3.34. 

Pomiar należy wykonać dla głębokości modu­
lacji' fali nośnej nadajnika O i 500/0. Pomiary 
napięć należy wykonać miernikiem elektromagne­
tycznym. Klasa dokładności przyrządów 1,50/0. 

3.4.24. Pomiar promieniowania bezpośredniego 
należy wykonać za pomocą miernika natężenia ' 
pola elektromagnetycznego wyposażonego w ante­
nę reagującą na składową elektryczną pola w od-

. ległości nie mniejszej niż 0,5 m od obudowy na­
dajnika. Podczas pomiaru pola nadajnik powinien 
być obciążony sztuczną anteną, która wraz 
z przewodami łączącymi ją z nadajnikiem nie po­
winna wpływać na wyniki pomiaru. 

Pomiary należy wykonać na różnych wysokoś­
ciach przy różnych polaryzacjach i w zakresie 
częstotliwości widma emitowanego przez nadajnik. 

3.4.25. Pomiar poziomu hałasów należy wyko­
nać miernikiem poziomu hałasów ' zgodnie z wy­
maganiami wg 2.26.3. 

3.4.26. Pomiar mocy drgań niepożądanych. Przy 
badaniach pełnych i niepełnych pomiar mocy prci~ 
mieniowania niepożądanego należy wykonywać 

przy obciążeniu nadajnika sztuczną anteną lub 
w warunkach eksploatacyjnych przy obciążeniu 
nadajnika anteną rzeczywistą. Jeśli nie zostały 
ustalone żadne uzgodnienia z odbiorcą dotyczące 
zakresu częstotliwości badania promieniowania . 
niepożądanego, to badania te należy przeprowa­
dzić w zakresie częstotliwości od 10 kHz do 
500 MHz. 

W zależności od rodzaju obciążenia nadajnika . 
pomiary należy wykonać wg podanych metod. 

Dla nadajników obciążonych sztuczną anteną: 
- metodą podstawienia wg 3.4.27, 
- metodą bezpośredniego pomiaru mocy wg 

3.4.28, 
- metoqą z wykorzystaniem sprzęgaczy kie­

runkowych wg 3.4.29. 
Dla nadajników obciążonych rzeczywistą ante­

ną: 

- metodą podstawiania z pomiarem natężenia 
pola wg 3.4.30, 

- metodą z wykorzystaniem sprzęgaczy kie­
runkowych wg 3.4.29. 
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.3.4.27. Metoda podstawienia polega na stwier­
dzeniu efektu wywołanego istnieniem promienio­
wania niepożądanego oraz na podstawieniu za- ' 
stęp czego źródła drgań o tej samej częstotliwości, 
wywołującego ten sam efekt i zmierzeniu mocy 
dostarczonej przez to źródło do obciążenia nadaj­
nika. Efekt wywołany promieniowaniem niepożą­
danym należy stwierdzić metodą bezpoŚredniego 
sprzężema woltomierza selektywnego z obciąże­
niem nadajnika. Woltomierz selektywny powinien 
być sprzęgnięty z obciążeniem przez filtr zapo­
rowy dla częstotliwości roboczej nadajnika~ Układ 
pomiarowy powinien być ekranowany od wpływu 
pól zewnętrznych. W przypadku braku woltomie­
rza selektywnego można zastosować odpowiednio 
wyskalowany odbiornik. 

Moc promieniowania niepożądanego należy 
określić metodą pomiaru impedancji obciążenia 
nadajnika dla danej częstotliwości i pomiaru 
prądu lub napięcia zastępczego źródła drgań, jak 
w przypadku pomiaru mocy wyjściowej nadajni­
ka wg 3.4.2 i 3.4.3. Zastosowane w układzie po­
miarowym wg rys. 12 amperomierze i woltomierze 
i ich podłączenia muszą odpowiadać podobnym 
wymaganiom wg 3.4.2 i 3.4.3. 

NadajnlJ: 
liAiad 3pfl(f}aj4C!l 

OIJctqunle 

~J 
Za.stępClf/ Filtr iv'o/tomferz 
9etJelator t- zapt?rolVy t-

Je'el:t~H"!/ 
Jol. cz. 

1 3321-01-121 

Rys. 1'~ 

, 3.4.28. Metoda bezpośredniego pomiaru mocy 
polega na zmierzeniu konduktancji obciążenia na­
dajnika dla częstotliwości promieniowania niepo­
żądanego i zmierzeniu napięcia o tej częstotli­

wości występującego na obciążeniu. Impedancję 
należy zmierzyć za pomocą mostka wielkiej czę­
stotliwości, napięcie zaś za pomocą woltomierza 
selektywnego dołączonego przez filtr zaporowy 
dla częstotliwości roboczej nadajnika. Zastosowa­
ny woltomierz z filtrem powinien być odpowied­
nio wyskalowany i przystosowany do wielkości 
napięcia fali nośnej. Układ pomiarowy przedsta­
wiono na rys. 13. 

Nada/nit OIJciqienie 

Ifllstd mir HlJltlJmre/Z 
-N.CZ zaporoHIj u{el:t~lI/nlj 

Rys. 19 1.1121-01-/31 

" , . 
3.4.29. Metoda z wykOJ'zystaniem sprZęgaczy 

kierunkowych polega na użyciu ' elementu gprzęl ' 
gającego jednego lub dwu ' sprzęgaczy kierunko­
wych, które mogą utworżyć reflektometr. Metoda 
oparta jest na selektywnym pomiarze napięcia 

Up - fali padającej i napięciu U o - fali Odbitej ' 
przy danej częstotliwości promieniowania niepo­
żądanego . Znając impedancję linii Z można obli-
czyć moc w watach wg wzoru 

p = K .!. (U2 _U2 ) 
z P o 

gdzie K oznacza stałą dla danego przyrząd~ 

w dostosowaniu do danego fidera dla określonej 
częstotliwości pomiarowej. 

W celu znalezienia współczynnika K należy 

uprzednio przeskalować układ , pomiarowy dla 
danego fidera przy użyciu szerokopasmowej 
sztucznej anteny i przy odpowiednim ekranowa­
niu układu pomiarowego. 

3.4.30. Metoda podstawienia z pomiarem natę­
żenia pola różni się od metody podanej w 3.4.21 . 
tylko tym, że wskaźnikiem promieniowania nie-
pożądanego jest natężenie pola 'elektrycznego 
mierzone za pomocą miernika natężenia pola 
w odległości kilku długości fali od anteny. , , 

3.4.31. Próba pracy eiggłej. Nadajnik należy 
t 

podd.ać przez 24 godz próbie wg wymagań okreś-
lonych w 2.22. Po próbie należy dOkonać pomiaru : 
temperatury elementów i podzespołów. Osiągnięte \ 
temperatury nie powinny przękraczać dopuszczal­
nych wielkości przewidzianych ' przez producenta 
na poszczególne podzespoły. Po próbie i kontroli 
na przegrzanie należy przeprowadzić następujące 
pomiary: 

- pomiar mocy wyjściowej, 
~ pomiar częstotliwości roboczej, 
- pomiar ~niekształceń tłumieniowych, 
- pomiar zniekształceń harmonicznych, 
- pomiar napięć zakłócających. 

• 
3.4.32. Sprawdzenie cechowania należy wykonać 

przez oględziny nieuzbrojonym okiem. 

3.5. Ocena wyników badań. Nadajnik naleiy 
uznać za zgodny z wymaganiami normy, ' jeżeli 

badania przeprowadzone według 3.1.1 lub 3.1.2 
dały wyniki pozytywne. 

KONIEC 
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